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安 全

该机电设备是在工业强电流的条件下使用的。在操

作中，该设备上有些零部件带电，同时有些零件能够运

动或转动。因此，未经许可拆下保护罩盖，不合理的使

用，不正确的操作或不合适的维护，均会造成严重的人

身伤害或设备损坏。为了设备的安全，必须保证：

——仅允许专业人员对设备进行作业。

——对该设备进行作业时，应按说明书的要求进行。

——严禁非专业人员对该设备进行作业。
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1、用户快速调试指南

1.1 使用须知

1) 2SQ8T系列电动执行机构在运输、保管、安装、调试、运行、维修时应严格按照本说明书的各项要

求进行，以避免发生故障及损伤；

2) 非专业工程技术人员请勿随意安装、调试、运行、维修电动执行机构；

4) 电动执行机构未安装使用时，应贮存在室内干燥处，安装在管道上时，管路振幅大于 0.05mm（单

幅）则必须设法消除振动。

图 1 吊装示意图

1.2 操作面板简介

图 2 操作面板示意图

1.状态选择开关
2.操作按键（关）/菜单设置（下一个）
3.操作按键（停）/菜单设置（确定）
4.操作按键（开）/菜单设置（退出）
5.红外发射
6.红外接收
7.绿色-阀位指示灯（关向）
8.黄色-报警灯
9.红色-阀位指示灯（开向）
10.LED显示屏
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3) 吊装时，应使用缆绳套在下壳体及接线罩盖上起吊电动执行机构，如图 1 所示，不允许将缆绳系在

手轮以及外露电缆上起吊或移动电动执行机构；
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1.3 指示灯逻辑状态和三位状态选择开关说明

指示灯逻辑状态说明 三位状态选择开关说明

打开过程――红灯闪、绿灯亮；

全开位置――红灯亮、绿灯灭；

关闭过程――绿灯闪、红灯亮；

全关位置――绿灯亮、红灯灭；

中间位置――红灯亮，绿灯亮；

故障状态――黄灯亮；

紧急状态――黄灯闪。

1.4 遥控器

1.4.1 性能参数

电 源 1 节 9VDC 碳性电池

使用距离 ≤3 米（距执行机构显示窗口）

1.4.2 按键功能

图 3 遥控器面板示意图

 使用遥控器时，必须先按取址按键，取完地址之后才能对当前所取地址的电动执行机构进行操作。

 按取址按键，遥控器红外传送窗口处的红灯闪烁，按停止键取址成功后，红灯停止闪烁，表示取址成

功，即可进行其它相应操作。

切换

Switch

Esc

开向

Open

停止

Stop

Close

取址

Addr

取址键：获取当前需要控制的一个执行机构
的通讯地址；

状态切换键：就地控制、远方控制、参数浏
览设置三种状态选择切换；

取消键：退出当前状态；

开向键：等同于ESC(OPEN)键的功能；

停止键：等同于OK(STOP)键的功能；

关向键：等同于NEXT(CLOSE)键的功能。

退出

关向

为就地控制状态，就地控
制时，需在该位置。

为远方控制状态，远方控
制时，需在该位置。

组态，可进行参数的浏览
和设置。

注：开关在任何一个位置都可以挂锁。

红外发射和接受窗口

取址按键
取址后需按确认键

退出按键
退出至主界面

关向按键(LOCAL)
下一步(SET)

开向按键(LOCAL)
返回(SET)

停止按键(LOCAL)
确认按键(SET)

界面切换
LOCAL/SET/REMOTE
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 每台电动执行机构的地址是唯一的。

 若遥控器中取址按键不能及时获取到地址或操作距离减小，请更换电池，长期不使用时，请取出遥控

器中电池。

1.5 快速设置（初次使用）

1.5.1 行程终端位置设置流程

遥控器取址后，进入设置界面，选择“终端参数”进行关向终端与开向终端的标定。当到达指定关向

（开向）位置后，按压停止键，电动执行机构停止后再次按压停止（OK）键进行保存。电动执行机构出厂

默认关向位置，一般需要标定开向位置即可。

1.5.2 电池设定

断电显示为选配功能，内部搭载一节 2 号 C 型 26500 充电锂电池（3.7V，3200mAh），可反复充电使用，

在默认情况下电池续航可长达 5 个月。在掉电后电池供电状态下，可以选择打开反馈信号输出功能，在显

示屏唤醒时同步传输阀位对应的 4-20mA 信号到 DCS。具体操作为“设置界面——其他参数——掉电设置

——反馈信号——开启反馈型号”，在开启断电显示功能的情况下电池续航约为 1 个月。

注：续航为理论计算值，默认续航 5 个月是实验室环境下自然放置时的续航，1 个月是实验室环境下按

按照电气接线图正确接线，检查无误后接通电源；若电动执行机构控制参数无需改变，用户应根据阀

门实际情况设定阀门的开向、关向终端位置。
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每天唤醒 10 次的续航。实际使用时根据温度和电池实际容量会存在差异。

1.5.3 日期设定

需要查看操作记录与故障记录功能的，需要设置日期，保证记录时间与实际时间相符，每次电动执行

机构失电后需要重新进行设置。

具体操作可参考 4.1.8 进行设置。

2、结构组成

整机采用非侵入式结构设计，操作方式为磁感应操作，通过按钮或红外手持式遥控器进行通讯，采用

先进的电子力矩进行转矩测量，利用绝对编码器对行程进行精确测量，断电操作手轮可阀位显示，技术先

进，结构简单、主要部件如下图所示：

图 4 2SQ8T 结构图

电机

罩盖

手动部件

接线部件

传动部件

行程编码器

壳体

操件面板

力矩编码器

电控组件

法兰部件

2SQ8T 系列电动执行机构的电气控制组件接收外部控制信号，使电机输出动力，通过正齿轮及行星减

速，最终传至输出轴，从而达到控制阀门阀位的目的。
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3、安装与调整

2SQ8T 用行程来控制阀门的终端位置，机械限位和转矩限制机构是保护机构。

安装与调整时应注意以下几点：

1) 转矩限制机构，用户不可自行调整；

2) 手动操作 2SQ8T 执行机构时，在阀门终端位置有可能导致转矩限制机构动作，此时如果上电操作

执行机构，有可能会出现故障报警，因此在手动操作结束后，要将执行机构手轮回转 1～2 圈，确保转矩限

制机构未动作后再进行上电操作。

3) 在爆炸性气体环境中，执行机构严禁带电开盖操作，隔爆型执行机构与阀门的安装和调整应在非

爆炸性气体环境中完成。

3.1 安装

1) 安装前先使阀门处于全关位置，然后把阀门的阀杆连同键一起装入电动执行机构输出轴的孔内，

再用连接螺栓把阀门与电动执行机构固定。

2) 按端子接线图把电缆的芯线接到相应的端子上并保证外接地螺钉的安全接地。

3) 转动手轮使阀门处于 50%左右的开启位置，接通电源，检查电机相序和电气控制的“开”和“关”

方向是否与阀门相应旋向一致。

3.2 调整

在快速设置，标定阀位的过程中需要同时操作调整机械限位螺母，在电子限位失效时，机械限位成为

后备保护，保证不过行程。机械限位行程略大于电子行程。

机械关向限位调整：电动执行机构处于实际关位（电子行程关位）时，松开“关向”机械限位螺母，

调节关向机械限位螺钉使其向内旋进并顶住处于“0”位（关位置）时的内齿轮输出轴，再将机械限位螺钉

向外旋出 1.5～2.5 圈，手动操作使内齿轮输出轴转动，其阀位指针应超过“0”位（关位置）约 3～5°，

调整好后锁紧关向机械限位螺母。

机械开向限位调整：用同样的方式调节开向机械限位螺钉使其阀位指针超过“90°”位置（开位置）

约 3～5°，锁紧开向机械限位螺母。

3.3 电气连接及安装

 检查电源电压是否满足铭牌的要求。

 未经扬州电力设备修造厂有限公司许可，请勿移去任何防护罩盖（接线罩盖除外），否则将不负责保修

由此造成的损坏。

 用户必须提供合适的外部电气保护设备（如断路器、空气开关或保险丝），以保证人员和执行机构的安
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全。

 在电动执行机构外部箱体上有 1 个 M6 接地螺钉，用来连接内外部接地。

 在卸下接线罩盖前应确保无动力电源接入并用 L 型内六角扳手松开四个 M6 螺钉并拆下接线罩盖。

 电缆入口：

 电缆的密封和入口应符合国际标准或具有认证资格的权威机构认可。尤其是危险区，密封必须符

合标准。电缆密封套、收缩管、插头和适配器应使用经过鉴定的合格品。

 电缆旋紧件可由用户根据电缆实际大小自配，电缆进线螺纹孔规格为 M25×1.5（2 个）、M32

×1.5（1 个）或 NPT1’（2 个）、NPT1’1/2（1 个）；隔爆型电动执行机构的电缆引入装置由用户自配，

应满足相应的隔爆等级要求。

 接线使用的电缆型号和尺寸应与电缆入口相匹配，为保证防水和防爆，务必将电缆密封管旋紧（至

少 5 圈），必要时可使用螺纹密封剂进行密封。

 若电缆密封管已经去除，将电缆入口处拆除的零件放回到原来的位置以免丢失。

 未使用的电缆入口，应用带有螺纹的钢制或铜制的密封旋塞堵住，必要时可使用螺纹密封剂进行

密封。

 在安装和使用过程中，应确保做好电动执行机构的密封防护措施（尤其是接线、调试的全过程应

及时做好防护措施），防止水、尘等异物进入电动执行机构，影响电动执行机构的可靠运行。

4、参数设置

显示屏界面由上部的状态栏和对应的状态内容构成，状态栏从左往右依次为：蓝牙模式、就地模式、

设置模式、远方模式、空间加热器启用，当图标高亮时为当前所处的状态（如蓝牙和就地图标高亮时，表

示处于就地与蓝牙控制状态）。

将操作面板上的状态选择开关旋到中间的 SET，即可进入设置状态，先输入密码（初始值为 000），点

击进入，再移动光标进行操作，可以设置“语言、基本参数、I/O 参数、控制参数、终端参数、模拟量、

安全设置、其他参数、记录查看”共 9 项一级功能菜单。
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4.1 语言

目前支持中文和英文两种语言。

4.2 基本参数

基本参数设置选项有：开关限位、中间位置、开关转矩、运行死区与信号参数。
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 开关限位：可以设置行程或力矩进行限位

 中间位置：可以设置两个中间位置，配合 I/O 继电器可以输出中间位置指示。

 开关转矩：可以设置转矩 30%—100%（步进 1%）进行保护。

 运行死区：调节型电动装置模拟量调节时，防止运行震荡设置。

 信号参数：可以设置信号输出类型（阀位或者力矩），信号斜率，以及信号丢失是否保位。

4.3I/O 参数

I/O 参数设置共有 8 路继电器输出，每路继电器可选常开和常闭两种状态，默认为常开状态，8 路继电

器初始状态为：开关 1-总故障、开关 2-远方模式、开关 3-关向转矩限位、开关 4-开向转矩限位、开关 5-关

向行程限位、开关 6-开向行程限位、开关 7-正在关运行、开关 8-正在开运行。每一路继电器均有 28 种状态，

用户可自行配置。

注：常规订货为 6 路继电器配置，菜单中的开关 7 和开关 8 配置不生效。

4.4 控制参数

控制参数设置选项有：就地设置、远程设置和电机设置功能。

 就地设置：可以选择就地控制方式（脉冲式/维持式）；

 远程设置：可以选择远程控制方式（脉冲式/维持式），脉冲式需要设定控制延时，防止误操作；

 电机设置：可以选择电机速度，有 1-3 档位且 3 档为正常速度；电机转向延时设置区间为 1-4S，防止

惯性大，换向时电机未完全停止。
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4.5 终端参数

终端参数设置选项有：关向终端和开向终端。用于标定阀门的关向和开向终端位置，标定值为终端位

置所对应的圈数，标定流程为：先点击“开始标定”，再手动或电动控制执行机构运行到指定位置，最后按

“OK”键完成标定。
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4.6 模拟量

模拟量设置选项有：设定信号标定和反馈信号标定，设定信号按照标定要求通过外部输入 4mA 或 20mA

电流，并点击“重新标定”按钮完成标定。反馈信号标定流程为，通过调整输出电流值，使反馈信号的数

值与外部校准仪表一致，并点击“重新标定”按钮完成标定，标定时可以选择步进参数，缩短调节时间。

4.7 安全设置

安全设置设置选项有：ESD 和电机。

 ESD：可以设置 ESD 控制方式、运行方式、有效范围。

 电机：默认关闭，启用电机使能后，可以设置使能优先级。
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4.8 其他参数

其他参数设置选项有：恢复与清除、显示设置、掉电设置、密码设置、日期设置与其他设置。

 恢复与清除：恢复出厂设置与清除报警记录；

 显示设置：可以设置屏保时间，界面上阀位显示图形式或者数字式；

 掉电设置：三相供电选择缺相检测，单相供电需选择缺相不检测，检测时间可进行设置。掉电后电池
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供电状态下，可以选择是否打开反馈信号输出功能，即阀位对应的 4-20mA 反馈信号；

 密码设置：可以修改进入设置界面的密码，出厂默认密码“000”；

 日期设置：可以设置执行机构日期信息，方便查看故障日期时间等；

 其他设置：阀位最小标定圈数（电子行程圈数），遥控控制方式红外与蓝牙，选取蓝牙后，红外遥控器

失效。

4.9 记录查看

记录查看包含操作记录、故障查看、使用统计和系统信息。

 操作记录：显示关开停操作及时间记录；

 故障查看：开关力矩动作及时间；

 使用记录：整机工作时间、电机工作时间、开运行时间和关运行时间。

 系统信息：主要信息有出厂编号、出厂编码、出厂日期、硬件版本、软件版本、编码器值、转矩 AD

值和腔内温度。

5、参数浏览

参数浏览在设置主界面，选中浏览模式，点击确认键便可进入，可以浏览设置的信息，不能进行修改。

6、防爆要点（隔爆型）

2SQ8T 系列隔爆型电动执行机构的隔爆结构按照 GB/T3836.1《爆炸性环境 第 1 部分： 设备 通用

要求》GB/T3836.2《爆炸性环境 第 2 部分：由隔爆外壳“d”保护的设备》的规定进行设计，主要是通

过满足电动执行机构的外壳和各零部件间接合面间隙及长度、整机的 IP68 防护设计等方面采取相应措施来

确保电动装置的隔爆性能。此外，观察窗与壳体间采用胶粘接合面。产品的防爆标志为 Ex db ⅡC T4

Gb/Ex tb IIIC T130℃ Db 和 Ex db ⅡC T6 Gb/Ex tb IIIC T85℃ Db，防爆合格证号 CNEx21.5339X

和 CNEx21.5340X。
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 电动执行机构在正常工作时，其外壳表面温度不应超过 130℃/85℃（温度计法）。

 隔爆外壳紧固螺栓应保证抗拉强度≥800 MPa，屈服强度≥600 MPa。

 为防止螺栓自行松脱，保证隔爆外壳的隔爆性能，连接用的紧固螺栓都须装有防松弹簧垫圈。

 电动执行机构的引入装置（或电缆旋紧件）的隔爆性能等级应不低于 Ex db ⅡC T4 Gb/Ex tb

IIIC T130℃ Db 和 Ex db ⅡC T6 Gb/Ex tb IIIC T85℃ Db。

 罩盖上贴有“严禁带电开盖”标识，在电源接通时，罩盖不能打开。

 电动执行机构外壳明显处设有外接地螺栓，罩盖内设有内接地螺栓，并在接地螺栓附近设置接地

标志。

图 5 防爆结构示意图

①接插件的隔爆 ②接线部件的隔爆 ③行程轴的隔爆 ④旋转轴的隔爆

⑤控 ⑥罩制部件的隔爆 盖与下壳体的隔爆

①

②

④

⑤

⑥

隔爆结合面
ic≤0.15，L≥25

隔爆结合面
ic≤0.15，L≥25

ic≤0.15，L≥25
隔爆结合面

ic≤0.15，L≥25
隔爆结合面

③

隔爆结合面
ic≤0.15，L≥25

隔爆粘结面，结合长度≥10mm
此处涂平面密封硅胶

隔爆结合面
ic≤0.15，L≥25

隔爆粘结面，结合长度≥10mm
此处涂平面密封硅胶
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7、维修及保养

在对电动执行机构进行维修保养前，应采取必要的安全措施，以保证维修安全进行。

在维修过程中，主电路及各部分电路均应切断电源，并拆除电动执行机构上的电缆，周围带电部分零

件应予以隔离。

7.1 手动操作注意事项

手轮是用于手动开关阀门的，本电动执行机构的手/电切换为全自动结构，无需手切换即可进行手动操

作，转动手轮即可打开或关闭阀门，通电即为电动操作。

7.2 维护周期

一般情况下，通常三个月左右进行一次例行检查。

7.2.1 三个月运行周期

 检查规定的技术参数；

 检查电动执行机构的运行情况(如振动、噪音等)；

 检查紧固零件(如螺栓)是否松动；

 检查外观是否有油渗漏；

 检查输出运动部件的润滑情况。

7.2.2 三年运行周期

在第一次满三年运行周期时，更换减速箱内润滑剂并对电动执行机构进行全面的检查维护，应由具备

检修能力的工程技术人员承担此项工作。

7.2.3 八年运行周期

在使用约八年后，应进行如下工作：

更换齿轮(蜗轮、蜗杆箱)箱内的润滑剂，要按正确容量，不能过多，否则将会引起齿轮箱内温度异常升

高，并导致密封性能降低，应对润滑剂容量进行检查。
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附录 1：2SQ8T 系列电动执行机构用户接线图

外部电源U1端子

外部电源V1端子

外部电源W1端子

接地端子

开关量控制(公共端外供+，选配）

开关量控制(关)

开关量控制(开)

开关量控制(停)

开关量控制(紧急)

开关量控制(公共端内供24V-)

模拟量控制(信号反馈+)

模拟量控制(信号反馈-)

模拟量控制(信号给定+)

模拟量控制(信号给定-)

开关量输出信号1

开关量输出信号1

开关量输出信号2

开关量输出信号2

开关量输出信号3

开关量输出信号3

开关量输出信号4

开关量输出信号4

开关量输出信号5

开关量输出信号5

开关量输出信号6

开关量输出信号6

开关量输出信号7

开关量输出信号7

开关量输出信号8

开关量输出信号8

电机使能（选配）

防爆产品接线图
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总线

PROFIBUS（选配）

MODBUS（选配）

内部24V DC供电

外部24V DC供电

  关        开      停       紧急

  关        开       停       紧急
位置反馈    位置给定

输出1           输出2 

输出3                  输出4                 输出5                 输出6               输出7(选配)   输出8(选配)     电机使能(选配)

供电电源

380V AC型号

220V AC型号

L1      L2       L3      PE 

L         N                  PE 

（关行程到位）（开行程到位） （关转矩动作）（开转矩动作）（正在关运行）（正在开运行）

（总故障）    （远方）
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36

 电源接线

远程开关量
控制

采用三相380VAC电源供电                             采用单相220VAC电源供电

内部供电时，                 为相应的开关

信号，公共端      为内部电源信号-。 信号，公共端      为内部电源信号+。
外部供电时，                 为相应的开关

信号反馈 信号给定（调节型配置）

2A端   2B端   2A端   2B端

HART通信接口
（二线制，4-20mA+HART)

1A端   1B端   1A端   1B端

进线               出线                      进线                 出线     

A端      B端  
出线      出线  

A端      B端  
进线      进线  

远程
4-20mA 信号

PROFIBUS
总线控制
（可选配置）

HART
总线控制
（可选配置）

MODBUS
总线控制

（可选配置）

继电器输出
信号组合

控

制

模

式

通

用

接

线

说
明

24VDC+   24VDC-
备用电源 

继电器1（          ）
继电器2（          ）
继电器3（          ）
继电器4（          ）
继电器5（          ）
继电器6（          ）
继电器7（          ）
继电器8（          ）

任意组合                
                   
                
             
       
         
   

等共28种状态反馈

5

30 31

33 34

内部24VDC供电 选配：外部24VDC供电

45、46端子为HART总线外部24VDC

备用电源，当电动执行机构外部动力

电源断开时，此24VDC备用电源为

HART总线从站设备提供工作电源。

若执行机构为终端设备，需先匹

配终端电阻，将板件上的终端电

阻拨码开关由OFF切至ON！

若作为中间设备，按接线即可。

若电动执行机构为终端设备，需先匹配终

端电阻，将板件上的终端电阻拨码开关由

OFF切至ON！

若作为中间设备，按图连接48、49两路信

号和45、46两路信号。

1、在运行
3、远方 
5、总故障 
7、阀位故障
9、设定信号故障
11、关力矩动作
13、关向行程限位1 
15、中间位置1  

2、就地
4、电源缺相
6、电机过热
8、反馈信号断线
10、EEPROM故障
12、开力矩动作
14、开向行程限位
16、中间位置2

每一个继电器都可以选择
其中的任意一种信号以及
常开或常闭状态。
继电器触点容量：
5A/250VAC,5A/30VAC

接到执行机构的控制信号线必须屏蔽！因未按本产品接线要求所造成的损失，本公司概不承担
保修责任！

接线说明

导线截面  电源线：推荐1.5mm ，防爆产品≤6.0mm ，普通产品≤4.0mm
                     控制线：推荐0.5mm ，最大2.5mm

2                                                    2                                                    2
  
2                                  2
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附录2：2SQ8T系列电动执行机构主要技术参数及功能

环境温度
－20℃～＋70℃（CT4）
－20℃～＋60℃（CT6）
－40℃可特殊定制

环境湿度 ≤95%（＋25℃时）

防护等级 IP68（15 米，96h）

防爆标志
Ex dⅡC T4 Gb/Ex tD A21 T130℃ IP68（2.5m/72h）
Ex dⅡC T6 Gb/Ex tD A21 T85℃ IP68（2.5m/72h）

基本误差 ≤±1.0%

回差 ≤1.0%

转矩重复偏差 ≤±10%

位置重复偏差 ≤±1°

控制方式
脉冲式

维持式

工作制式 开关型 S2-10min；调节型 S5-10%，600c/h；

安全功能性 SIL3（1oo2）

电磁兼容等级 4级

主要电气参数

电 源
三相 380V AC 50Hz

单相 220V AC 50Hz

接插件

端子数 57芯/接线板

接 点
电源 660VAC/DC 25A

信号 250VAC/DC 16A

导线截面
电源 ≤4mm2，防爆产品≤6.0mm2

普通产品≤4.0mm2

信号 ≤2.5mm2

输入/输出信号

开关量输入

电压 24VDC±20%

电流 ≤10mA

脉冲宽度 >100ms（可调）
光电隔离 带反向电压保护

设定值输入
范围 4～20mA

输入阻抗 100Ω

开关量输出
输出方式 无源接点

容量 125VAC/30VDC 3A

位置反馈输出

范围 4～20mA

负载能力 ≤750Ω

线性度 ≤0.3%

控 制 死 区 0.5%～9.9%可调
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性能参数表

2SQ8T三相性能参数表

型号
输出转矩
（Nm）

输出转速
（r/min）

90°全行
程时间
（s）

手轮操
作力
（N）

手动速
比

电机功
率（W）

输出接口
GB/T12223

重量

2SQ8006T 63 1 15 30 65 40 F05 28kg

2SQ8012T 125 1 15 60 65 40 F07 28kg

2SQ8025T 250 1 15 120 65 40 F10 28kg

2SQ8050T 500 1 15 240 65 60 F10 28kg

2SQ8100T 1000 1 15 180 140 90 F12 43kg

2SQ8150T 1500 1 15 270 140 150 F12 43kg

2SQ8200T 2000 0.5 30 110 560 90 F16 80kg

2SQ8300T 3000 0.5 30 170 560 150 F16 80kg

2SQ8400T 4000 0.5 30 220 560 150 F16 80kg

2SQ8T单相性能参数表

型号
输出转矩
（Nm）

输出转速
（r/min）

90°全
行程时
间（s）

手轮操
作力
（N）

手动速
比

电机功
率（W）

输出接口
GB/T12223

重量

2SQ8006T 63 1 15 30 65 40 F05 28kg

2SQ8012T 125 1 15 60 65 40 F07 28kg

2SQ8025T 250 1 15 120 65 60 F10 28kg

2SQ8050T 500 1 15 90 140 90 F10 43kg

2SQ8100T 1000 1 15 180 140 150 F12 43kg

2SQ8150T 1500 1 15 270 140 150 F12 43kg

2SQ8200T 2000 0.5 30 110 560 150 F16 80kg

2SQ8300T 3000 0.25 60 170 560 150 F16 80kg

2SQ8400T 4000 0.125 120 220 560 150 F16 80kg
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附录3：2SQ8T系列电动执行机构可能的故障及解除办法

序号 故障名称 可能的故障内容 故障解除办法

1 EEPROM故障 电路板硬件故障 更换电路板，重新上电

2 电源缺相 输入电源缺相（三相电源） 检查输入电源回路

3 就地按键故障 有两个或三个按键同时按下 检查操作面板按键

4 远方按键故障 接收到两个或两个以上远程指令 检查远方接线

5 电机过热故障 电机温度过高，热保护动作
检查执行机构负载
电机是否缺相运行
检查热保护开关

6 开向转矩故障 开向转矩过大！
检查执行机构负载
检查编码器部件

7 关向转矩故障 关向转矩过大！
检查执行机构负载
检查编码器部件

8 阀位故障 电机已经动作，但在 5秒内阀位未变化
检查执行机构是否卡滞
检查编码器及其连接线
故障修复后请重新标定阀位

9 开向行程故障 开向转矩限位时行程到位 检查绝对编码器部件

10 关向行程故障 关向转矩限位时行程到位 检查绝对编码器部件

11 设定信号过低 设定值输入 4～20mA 过低 检查设定值输入回路

12 电机旋向反 开（关）指令时执行机构向关（开）向运行
检查输入电源
重新进行终端位置调试进行

13 请重新标定阀位 阀门圈数小于 3圈或出现阀位故障 进行终端位置调试
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附录 4：2SQ8T 系列电动执行机构型号说明

2SQ8T 系列电动执行机构型号码位定义如下：

码位 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

2 S 8 T — —

码位 1、2 系列类别
2S：系列类别

码位 3 输出转矩
Q：部分回转电动机构
J：角行程电动执行机构

码位 4 系列代码
8：系列代码

码位 5、6、7 输出转矩
006：63Nm
012：125Nm
025：250Nm
050：500Nm
100：1000Nm
150：1500Nm
200：2000Nm
300：3000Nm
400：4000Nm

码位 8 系列代码
T：系列代码

码位 9 90°全行程时间
C：15s
E：30s
F：60s
G：120s

码位 10 电源
0：三相 380V，50Hz
1：单相 220V，50Hz
9：其他电源

码位 11 连接形式
0：带支架，按企业标准
9：特殊接口
C：GB/T 12223 标准接口
D：GB/T 12223 去止口
E：GB/T 12223 实心轴
F：GB/T 12223 去止口实心轴

码位 12 电气接口
1：2-M25×1.5+M32×1.5
2：2-NPT1”+NPT1-1/2”
9：其他电气接口

码位 13 控制形式
S：开关型
R：调节型

码位 14 控制功能
0：标配（红外，无电池，6 路信号）
1：高配（蓝牙，带电池，8 路信号）
9：特殊定制（4G、5G）

码位 15 执行结构类别
0：普通型
d：隔爆型
t：外壳保护型

码位 16 总线
0：无
1：Profibus
2：Hart
3：Modbus
4：FF
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