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EA EAP系列

EA、EAP 新一代

绝对编码器、阀位不会丢失，可保证高精度、零磨损，长寿命，强抗干扰能力，无需电池支持。
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EAP/RG

EAP/RG
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EA EAP系列

EA、EAP

EAPL

EAP

EA

EAPL

220V、380V、415V、440V、460V。
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EA系列多转式智能型阀门电动装置型号规格   表1 

型号 输出转
速 rpm

额定转矩 
N.m

最大阀杆直径 
MM 

电机功率
kW 

额定电流 
Ａ 

法兰号
IS05210 丝 A

18 
24 
36 
48 

34 
34 
34 
34 

26(32) 0.13 0.65 F10 5 

18 
24 
36 
48 

81 
81 
81 
68 

26(32) 0.26 1.2 F10 10 

18 
24 

108 
108 26(32) 0.26 1.2 F10 10 

18 
24 
36 
48 

203 
203 
203 
203 

38(51) 0.81 2.1 F14 
可加侧手轮
（i=10:1） 20 

18 
24 
36 
48 

400 
400 
298 
244 

38(51) 1.3 3.3 F14 i=10:1） 30 

18 
24 
36 
48 

610 
610 
540 
474 

54(67) 2.06 5 F16 
可加侧手轮
（i=15:1） 50 

18 
24 
36 
48 

1020 
1020 
845 
680 

64(76) 2.14 5.5 
F25 可加侧手轮

（i=15:1） 60 

18 
24 

1490 
1490 

2.91 8.0 

36 
48 

1290 
1020 

70(83) 

4.41 11.8 

F25 
可加侧手轮
（i=15:1） 
（i=20:1） 

80 

18 
24 
36 
48 

2030 
2030 
1700 
1350 

70(83) 4.46 12.0 F30 i=15:1） 
（i=20:1） 

80 

3.27

3.27

1355 70(83) 13.98 35 F25 120 

3000 70(83) 5.81 14 F30 

可加侧手轮
（i=15:1） 
（i=45:1） 80

80

 5.21 95.5 0005 F35 

8000 

155 

4.41 11.8 F35 

 8.11 14.4 00001 F40 

 8.11 14.4 00021 F40 

16000 

175 

4.46 12 F40 

可加侧手轮
（i=15:1） 
（i=45:1） 

由于驱动轴套的磨损，故当直接安装在闸阀上时，建议运转速度不宜过快。 

144

3

4.5

可加侧手轮

可加侧手轮

24

12

EA10

EA12

EA18

EA20

EA25

EA35

EA70/IS40.1

EA70/IS40.2

EA70/IS40.3

EA70

EA40

EA90

EA91

EA95

EA70/IS35

EA70/IS35
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EAP10

EAP12

EAP20

EAP25

EAP35

EAP40

型号 
输出
转速 
rpm

额定转矩 
N.m

最大阀

MM 

轴 向 额
定 负 载
力 KN 

电机
功率
kW 

额定电流 
Ａ 

法兰号
IS05210 丝 A

18 
24
36
48

17 
17 
15.6 
13.6 

32 44 0.13 0.65 F10 5 

18 
24
36
48

34.0 
34.0 
30.0 
37.0 

32 44 0.26 1.2 F10 10 

18
24
36
48

81.0 
81.0 
68.0 
54.0 

51 100 0.81 2.1 F14 
可加侧手轮
（i=10:1） 

20 

18
24
36
48

152.0 
152.0 
129.0 
102.0 

51 100 0.96 3.3 
F14 可加侧手轮

（i=10:1） 
30 

18
24
36
48

271.0 
271.0 
253.0 
203.0 

54) 150 2.64 5.5 
F16 可加侧手轮

（i=15:1） 
50 

18
24
36
48

453 
453 
372 
300 

64(76) 220 2.14 5.5 F25 
可加侧手轮
（i=15:1） 

60 

18
24

596 
596 

220 2.91 8.0 

36
48

516 
408 

70(83) 

4.41 11.8 
F25 

可加侧手轮
（i=15:1） 
（i=20:1） 

80 

18
24
36
48

810 
810 
680 
540 

70(83) 334 4.46 12.0 F25 
可加侧手轮
（i=15:1） 
（i=20:1） 

80 

24 1200 70(83) 445 5.81 14 F30 80 

 5.21 95.5 0002 21

4.5 3200 

155 700 

4.41 11.8 

F35 

 8.11 14.4 0004 3

 8.11 14.4 0084 72.3

3.27 6400 

175 1100 

4.46 12 

F40 

可加侧手轮
（i=15:1） 
（i=45:1） 

80 

IK系列多转式智能调节型电动装置型号规格  表2

EAP70/IS35

EAP70/IS35

EAP70/IS40.1

EAP70/IS40.2

EAP70

EAP90

EAP95

EAP70/IS40.3
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EA/RG系列角行程智能型阀门电动装置规格型号   表3

序
号

电动装置型号 出轴力矩 行程时间 序号 执行机构型号 出轴力
矩 行程时间 

1 EA10/ RG3-40 

540 
5400
500 
430 

33 
25 
17 
13 

13 EA20 /RG6R-140 

6180 
6180 
5150 
4120 

116
88
58
44

2 
EA10/ RG3-70 

710 
710 
650 
570 

58 
44 
29 
22 

14 EA25/ RG7-60 

7012 

7012 

5920 

4670 

50
38 
25 
19 

3 EA12/ RG4-40 
1080 
1080 
970 
860 

33 
25 
17 
13 

15 EA35/ RG7-60 

----
14000 
9350 
9350 

----
38 
19 
13 

4 EA12/ RG4-70 

1420 
1420 
1280 
1130 

58 
44 
29 
22 

16 EA20 /RG7R-180 

10730
10730
8940
7154

150
113
75
56

5 
EA18/ RG4-4 0 1730 25 17 EA40/ RG8-60 

21420 
21420 
17745 
14280 
14280 

50
38
25
19
13

6 EA12 /RG5R-80 
1960
1960 
1770 
1570 

66 
50 
34 
25 

18 EA25 /RG8R-180 

20120 
20120 
16990 
13410 

150
113
75
56

7 EA18/ RG5-70 --- 
2270

--- 
44 19 EA70/ RG9-60 

31290 
31290 
27090 
21420 
21420 

50 
38 
25 
19 
13 

8 EA20/ RG5-40 

2600 
2600 
2170 
1730 

33 
25 
17 
13 

20 EA35 /RG9R-180 

38480 
38480 
36080 
28860 

150 
113 
75 
56 

9 EA12 /RG5R-120 

2910 
2910 
2620 
2330 

100 
75 
50 
38 

21 EA90/ RG9-60 

42630 
42630 
35700 
28455 
28455 

50 
38 
25 
19 
13 

22 EA40/ RG10R-180
48100 
48100 
38480 

56 
36 
28 10 EA20/ RG5-70 

4000 
4000 
4000 
4000 

58 
44 
29 
22 

23 EA95/ RG10-60 65000 38 

24 EA95/ RG12-80 80000 50 

25 EA90 /RG12R-120 100000 75 11

12

 EA20/ RG6-70 

3410 
3410 
2840 
2270 

58 
44 
29 
22 

26 EA95 /RG12R-120 120000 75 

27 EA95 /RG12R-160 130000 100 

EA18/ RG6R-140 4120 88 
28 EA95 /RG12R-180 155000 112.5 
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序
号 电动装置型号 电动装置型号出轴力矩 行程时间 序号 出轴力

矩 行程时间 

1 EAP 10/RG3-40 

225 
225 
210 
180 

33 
25 
17 
13 

12 EAP/RG6R -140 
---- -

1730 
---- 

88 

2 EAP 10/RG3-70 

300 
300 
270 
240 

58 
44 
29 
22 

13 EAP 20/RG6R-140 
2600 
2600 
2200 
1750 

116
88
58
44

3 EAP 12/RG4-40 

450 
450 
400 
360 

33 
25 
17 
13 

14 EAP 25/RG7-60 
3000 
3000 
2500 
2000 

50 
38 
25 
19 

4 EAP 12/RG4-70 

600 
600 
550 
475 

58 
44 
29 
22 

15 EAP 35/RG7-60 
5800 
3950 
3950 

38 
19 
13 

16 EAP 20/RG7R-180 4500 
4500 
3800 
3000 

150
113

 

75 
56

5 EAP 18/RG4-40 ---- 
725 

---- 
25 

17 EAP 40/RG8-60 8400 38 

18 EAP 25/RG8R-180 

8450
8450
7150
5650

150  
113  
75
56

6 EAP12/RG5R-80

825 
825 
740 
660 

66 
50 
34 
25 

19 EAP 70/RG9-60 12500 38

20 EAP 35/RG9R-180 

16200 
16200 
15200 
12200 

150
123
75
56

21 EAP 90/RG9-60 16000 38
7 EAP 18/RG5-70 ----- 

950 
---- 

44 

22 EAP 90/RG10-60 18000 38

8 EAP 20/RG5-40 

1100 
1100 
910 
725 

33 
25 
17 
13 

23 EAP40/RG10R-180
----

18250 
18250 
15400 

--- 
56 
36 
28 

24 EAP 95/RG10-60 26000 38

25 EAP 95/RG12-80 32000 50

75

 9 EAP12/RG5R-120

1200 
1200 
1100 
980 

100 
75 
50 
38 

26 EAP90/RG12R-120 40000 

10 EAP 20/RG5-70 1400 44 27 EAP95/RG12R-120  48000  75 

28 EAP95/RG12R-160 52000 100

11 EAP 20/RG6-70 

1440 
1440 
1200 
960 

58 
44 
29 
22 29 EAP95/RG12R-180 62000 112.5 

EA/RG 系列角行程智能调节型电动装置型号规格   表4
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EA/PL 系列直行程智能型调节型电动装置型号规格   表5

220VAC/50Hz 直行程电动装置出轴推力表      表7    kN

220VAC/50Hz 多回转执行器额定输出转矩表      表6    N.m

EAPL10

EAPL20

EAPL25 EAPL25

EAPL20

EAPL12电动装置型号

电动装置型号

电动装置型号

法兰型号 IS05210  01F 01F

螺杆直径/导程（mm）  5/62 5/62

最大行程（mm）  511 511

出轴速度（mm/s） 1.5 2 3 4 1.5 2 3 4

15.9 15.9 14.3 12.7

 

出轴推力 （kN） 7.94 7.94 7.3 6.35   

法兰型号 IS05210  41F 41F

螺杆直径/导程（mm）  51/83 6/63

最大行程（mm）  511 511

出轴速度（mm/s） 1.8 2.4 3.6 4.8 7.2 4.5 6.0 9.0 12 18 

出轴推力 （kN） 24.26 24.26 20.22 16.17 14.15 16.7 16.7 13.9 11.1 8.9 

法兰型号 IS05210  41F 41F

螺杆直径/导程（mm）  51/83 6/63

最大行程（mm）  511 511

出轴速度（mm/s） 1.8 2.4 3.6 4.8 7.2 4.5 6.0 9.0 12 18 

出轴推力 （kN） 45.49 45.49 38.41 30.33 30.33 31.3 31.3 26.4 20.85 20.85

              
型号 功率 W 输出 18 rpm 输出 24 rpm 输出 36 rpm 输出 48 rpm 

EA10

EA12

EA18

EA20

EA25

EA35

EAP10

EAP12

EAP18

EAP20

EAP25

EAP35

100  51 71 02 02

 71 02 42 72 021

 22 82 23 081

 36 18 18 18 073

 801 721 241 241 005

 741 481 232 252 0031

型号 功率 W 输出 18 rpm 输出 24 rpm 输出 36 rpm 输出 48 rpm 

100  52.6 0.7 3.8 3.8

120 11.2 11.2 8.3 7.0 

 1.9 6.11 3.31 081

370 33.7 33.7 33.7 26.3 

 54 35 1.95 1.95 005

1300 105 97 76.6 61 

智能型角行程电动装置是在EA、EAP多转式智能型电动装置的基础上，配套二级蜗轮蜗杆减速器组合而成。

四、工作原理
EA、EAP 系列智能型电动装置由三相伺服电动机驱动，通过蜗轮蜗杆减速，带动输出轴转动。在该减速箱中，具有手动/自

动切换机构。当切换手柄处于手动位置时，操作手轮，通过离合器带动输出轴转动。当电动操作执行器时，手动/自动切换机构
自动回落，离合器和蜗轮相啮合，由三相电动机驱动输出轴。同时在电动机驱动蜗杆轴上装有力矩传感器；在输出轴上通过伞齿
轮啮合将行程传输到位置传感器上。

多转式智能电动装置的智能控制器，接受标准模拟电流控制信号或开关控制信号，同时与阀位传感器的位置信号相比较，将
电动装置的输出轴定位于和输入信号相对应的位置上，完成定位控制，又可以根据连锁控制、两线控制或事件信号定位于控制系
统预先设置的位置，除非在运行过程中发生电动装置的输出轴转矩值大于额定转矩值或设定转矩值，否则电动装置的智能控制器
将满足控制系统的要求，发出正确的指令，触发三相固态继电器，使电动机接通三相电源，电动装置正常运行。

多回转智能型电动装置采用非侵入式设计，通过手持式遥控器即可对电动装置的参数、功能进行修正或组态设置。
IKML智能型电动装置是IKM多回转智能型电动装置的基础上，附加梯形螺母丝杆、法兰支架和调节型机构组合而成。将多回

转的转矩和转速转变成直线运动的行程和出轴推力。
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（一）EA、EAP系列多转式智能电动装置外形、安装尺寸：

EA、EAP

EA/EAP10/12/18

EA/EAP20

EA/EAP25

EA/EAP35

180

220

220

226

560

678

678

715

265

280

280

302

300

508

508

762
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EA

EA
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EA

EA70

EA91

EA90/95
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11

（二）EAPL直行程智能电动装置外形及安装尺寸

140

140

86
79
74

105

114

114

114
95

95

105

EAPL

EAPL

EAPL

EAPL
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( 三) 角行程智能电动装置的外形 尺寸、安装尺寸

EA10/RG3-40 
EAP10/RG3-40 
EA10/RG3-70 
EAP10/RG3-70

EA12/RG4-40 
EAP12/RG4-40 
EA12/RG4-70 
EAP12/RG4-70 
EAP18/RG4-40

EA18/RG5-70

EA20/RG5-40 
EAP20/RG5-40

EA20/RG6-70 
EAP20/RG6-70

EA25/RG7-60 
EAP25/RG7-60

EA35/RG7-60 
EAP35/RG7-60
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EA12/RG5R-80 
EAP12/RG5R-80 
EA12/RG5R-120 
EAP12/RG5R-120

EA18/MOW6R-140

EA20/RG6R-140 
EAP20/RG6R-140

EA20/RG7R-180 
EAP20/RG7G 180

EA25/RG8R-180 
EAP25/RG8R-180

EA35/RG9R-180 
EAP35/RG9R-180

EA40/RG10R-180

EA35/11R-360 
EAP35/RG11R-360

125 450 1406 986 180 715 762 365 260 52 x 230 972 406 250 F16 F40
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Φ300 Φ260 Φ12 Φ36 Φ14

Φ300 Φ260 Φ14 Φ37 Φ16

Φ300 Φ260 Φ14 Φ61 Φ20

Φ508 Φ260 Φ14 Φ61 Φ20

Φ508 Φ260 Φ14 Φ61 Φ30

Φ300 Φ286 Φ14 Φ61 Φ20

Φ300 Φ286 Φ14 Φ61 Φ30

Φ508 Φ286 Φ22 Φ61 Φ30

Φ762 Φ305 Φ22 Φ80 Φ30

Φ762 Φ305 Φ22 Φ80 Φ30

Φ762 Φ305 Φ22 Φ80 Φ30 35

Φ762 Φ365 Φ30 Φ125 Φ33

Φ830 Φ450 Φ33 Φ130 Φ40

Φ762 Φ365 Φ40 Φ160 Φ50

Φ300 Φ260 Φ14 Φ61 Φ30

Φ Φ Φ

EA10/RG3-40

EAP10M/RG3-40

EA10/RG3-70

EAP10-RG3-70

EA12/RG4-40

EAP12/RG4-40

EA12/RG4-70

EAP12-RG4-70

EAP18/RG4-70

EA18/RG5-70

EA20/RG5-40

EAP20/RG5-40

EA12/RG5R-80

EAP12/RG5R-80

EAP12-RG5R-120

EA20/RG6-70

EAP20/RG6-70

EA18/RG6R-140

EA20/RG6R-140

EAP20/RG6R-140

EA25/RG7-60

EAP25/RG7-60

EA35/RG7-60

EAP35/RG7-60

EA20/RG7R-180

EAP20/RG7R-180

EA25/RG8R-180

EAP25/RG8R-180

EA35/RG9R-180

EAP35/RG9R-180

EA40/RG10R-180

EA35/RG11R-180

EAP35/RG11R-180

EA12/RG5R-120
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A型
用于EA/IEAP10至

35

Z型
用于EA/EAP20至35型
适合于更大直径的阀杆

Z3型
用于EA/EAP20至35型

适合于更大直径和长度的阀杆

在电动装置安装之前，根据电动装置的外形尺寸，应选择管道合适的空间，便于安装人员接近和维修时方便。同时注意要留

有空间，以便调试、维修、维护时，可拆卸部件的移动。

电动装置不可倒置安装，参考电动装置的型号及重量，如有必要，可将电动装置吊起来，以便垂直或水平安装。

检查电动装置法兰安装尺寸，驱动轴套是否和阀门相吻合。否则从电动装置的底座上卸下驱动轴套，加工成阀门相配合的形

式，重新安装即可。

直行程、角行程智能型电动装置的连接安装的法兰端面尺寸均符合ISO5210标准，若有特殊要求，可垂询我厂技术部门或在

订购合同时注明。

多回转智能型电动装置的输出法兰端面的尺寸虽然符合ISO5210标准，但考虑到电动装置的输出轴受力情况，驱动连接部分

为推力型和非推力型。

多转式智能型电动装置的驱动连接EA、EAP系列执行机构有两种底座：EA/EAP10、12、18、20、25 和35 型的底座为可拆

卸式，而EA40、70、90、91和95 的底座为整体式。这两种底座均带有符合ISO5210标准的法兰和驱动轴套。

EA、EAP10、12、18、20、25和35型电动装置
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EA40、70、90、91和95型智能电动装置

A型 位置1
用于EA40、70和90

型

B1型
用于EA40、70和90型
带有更大的固定孔孔
和键槽符合ISO标准

B3型
用于EA40、70、90和91

型带固定孔
孔和键槽符合ISO标准

B4型
用于EA40、70、90和91型

实心驱动轴套，须由用户进行加工

A型 位置2
用于EA40、70、90和95

型

Z3型
适合于更大直径和长度的阀杆
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EA/EAP10/12/18 出轴连接
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EA/EAP20/25 出轴连接方式
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EA/EAP35 出轴连接方式
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EA40 出轴连接方式
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EA70 出轴连接方式
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EA90 出轴连接方式
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EA91 出轴连接方式

EA95 出轴连接方式
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R

+

开 关

此键用于进入设定界
面和返回上一级菜单

此键为上移键，用于
选择菜单中当前项目
的上一个项目

此键为打开键，用于
设定选择功能

此键为确认键，用于
进入设定子菜单，和
确认设定参数

此键为下移键，用于
选择菜单中当前项目
的下一个项目

此键为关闭键，用于
设定选择功能

七、智能型电动执行器调试

1、操作模式

1.1现场操作

执行器的电气罩上配有两个旋钮，一个是方式选择旋钮（红钮），一个是操作旋钮（黑钮）。若进行现场电动操作，需要将＂

红钮＂置于“现场”位置，然后用＂黑钮＂ 对执行器进行控制。

1.1.1 点动操作

将＂黑钮＂旋到“关闭”位置，并保持不动，此时执行器向关闭方向运动。一旦放开旋钮，旋钮会自动回到原始位置，关闭方

向的运动则马上停止；将＂黑钮＂旋到“打开”位置，并保持不动，此时执行器向打开方向运动。一旦放开旋钮，与关闭方向运动

类似，执行器的动作便马上停止。

1.1.2 保持操作

将＂黑钮＂旋到“关闭”位置，此时执行器向关闭方向运动。然后放开旋钮，旋钮会自动回到原始位置，但执行器向关闭方向

的运动仍会继续进行，直到停止动作的条件满足（如过力矩、到达关限位等）；将＂黑钮＂旋到“打开”位置的操控与关闭方向运

动类似。

1.2  现场停止

    当方式选择旋钮（红扭）置于“停止”位置时，执行器将禁止所有的电动操作（ESD超越“停止”除外。）

1.3远控操作

1.3.1远程开关量控制

进入远程开关量控制方式的条件：1、方式旋钮在“远方”位置；2、执行器接线盒上第25号端子上无电压输入。

1.3.2 远程模拟量控制

进入远程模拟量控制方式的条件：1、方式旋钮在“远方”位置；2、执行器接线盒上第25号端子上有电压输入；3、按

“工作参数设定”中的第2.4.4.3项，对用户发出的比例控制电流进行过重新标定。

2.1方式钮代表的按键： 

确认键：方式钮从“停止” 位置—>“现场” 位置，以下简称按下确认键；

返回键：方式钮从“停止” 位置—>“远方” 位置，以下简称按下返回键；

2.1.1操作钮代表的按键

下移键：操作钮—>“关闭” 位置，以下简称按下下移键； 

加键：操作钮—>“打开” 位置，以下简称按下加键；

2.2液晶显示

该执行器上配有一点阵图行式液晶显示屏。其布局有Ⅰ区、Ⅱ区、Ⅲ区。

Ⅰ区为阀位显示区，以阀位开度百分比的形式实时显示当前阀位值；II区为控制方

式显示区；

III区为运动状态和报警信息显示区；（见后面的：“报警信息”）； 

当进入工作参数设定的菜单时，液晶显示屏将统一使用Ⅰ区、Ⅱ区、Ⅲ区。

2、执行器的工作参数设置
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2.3系统上电自检

执行器上电后，执行器的控制系统首先对指令、程序区、数据区和A/D转换功能依次进行自检。如果自检均正常，LCD液晶显

示器的阀位显示区显示出当前阀位开度的百分数，报警区的内容被清除。若自检时某一项不正常，报警区将一直显示该项的不正常

代码，控制系统不接受任何操作，等待处理。

执行器上电初始化后，整个液晶显示画面以大字体显示阀门开度的百分数。在阀位极限位置处，阀门开度的显示模拟蝶阀图形

方式显示（见下图）。

2.4工作参数设定

注意1：在进行菜单操作时，如果用户在1分钟内没有按键操作，显示将自动返回到非设定画面。此外，在进行各菜单操作后，

应使用返回键直至退出设定画面，回到工作状态画面，方可在电机转动时看到非设定画面时的阀位开度百分数。

注意2：在进入菜单操作后，首次显示的最终设定项或首次显示的最终设定值是上次设定后的存储值，用户可利用此特点查看

以前的设定值。

2.4.1进入菜单

将方式钮放在“现场”位置，按手持式设定器上的“上移键、下移键、停止键/返回键、确

认键”中的任意一键可进入工作设定菜单。或将方式钮放在“停止”位置，操作钮放在“打开”

位置并保持3S钟以上，控制系统进入工作设定主菜单画面。

如果用户已经设置了密码，则显示屏首先进入密码输入菜单，要求用户输入正确的密码， 

防止未经授权的人员更改执行器已经设置好的参数。若密码设为0则直接跳过密码输入菜单，进

入工作设定菜单。

如果输入的密码不对，按“确认键”后，会显示“密码错误”，两秒后消失，用户可重新输入密码。

注意：为了后面叙述和显示的方便，用”【 】”括起来表示选中的菜单，在液晶画面的菜单显示中，被选中的项是以反显方式

（即黑底白字）指示光标所在位置；没被选中的项以常规方式（即白底黑字）显示。

2.4.2 基本设置菜单

在【1】号菜单中，用“上移键”“下移键”选择所需的项，然后按“确认键”，则显示会进入相应的子菜单如上图所示。基

本设置【2】号菜单中共有9个设定选项，即“关闭方向”、“开位确认”、“关闭确定”、 “现场控制”、 “关位保护”、“开
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2.4.2.1 关闭方向

在【2】号菜单中，选定“关闭方向”项后，该行的右边将显示以前的设定值（“顺时针”或“逆时针”）。按一下“返回

键”则退回到上一级菜单，不会改变以前的设定值。用户可以利用该特点来查询以前的设定值（以下类同，不再屡述）。用

“加”、“减”键键可使设定值在“顺时针”和“逆时针”之间切换。用“确认”键保存选定的设定值。

2.4.2.2 关位确认

限位设定的顺序是无限制的，用户可以先设关位再设开位，也可以先设开位再设关位。

在 【 2 】 号 菜 单 中 ， 选 定 “ 关 位 确 认 ” 项 后 ， 该 行 的 右 边 将 显 示 绝 对 编 码 器 输 出 的 代 表 当 前 位 置 编 码 的 万 分 比 值

（0~10000）。可用手动方式将阀门转动到关限位处；也可将方式钮放在“现场”位置，按手持式设定器上的打开键/关闭键或通过

操作钮用电动方式将阀门转动到关限位处。再按一下“确认键”后，液晶屏上方的红色指示灯会闪动2下后再点亮，表示执行器已

经将该位置标定为关限位。若按“确认键”前按了“返回键”，则不设定关限位，并退回到上一级菜单。

2.4.2.3开位确认

在 【 2 】 号 菜 单 中 ， 选 定 “ 开 位 确 认 ” 项 后 ， 该 行 的 右 边 将 显 示 绝 对 编 码 器 输 出 的 代 表 当 前 位 置 编 码 的 万 分 比 值

（0~10000）。可用手动方式将阀门转动到开限位处；也可将方式钮放在“现场”位置，按手持式设定器上的打开键/关闭键或通过

操作钮用电动方式将阀门转动到开限位处。再按“确认键”后，这时液晶屏上方的绿色指示灯会闪动2下后再点亮，表示执行器已

经将该位置标定为开限位。若按 “确认键”前按了返回键”，则不设定开限位，并退回到上一级菜单。

注1：万分比值0和10000分别为绝对编码器的最大编码值和最小编码值，二者是重合的。设定开、关限位过程中全程可以经过

此重合点，但应保证全行程不超出绝对编码器所代表的范围。

注2：若设定一端限位后还需设定另一端限位时，应不退出原设定项，并运行到另一端限位处后，再进入另一端的设定项进行

确认，否则会出现“堵转”报警错误。

2.4.2.4 现场控制

在【2】号菜单中，选定“现场控制”项后，该行的右边将显示以前的设定值（“点动”或“保持”）。用“加”、“减”键

可使设定值在“点动”和“保持”之间切换。用“确认键”保存选定的设定值。

2.4.2.5关位保护

在【2】号菜单中，选定“关位保护”项后，该行的右边将显示以前的设定值（“限位”或“转矩”）。用“加”、“减”键

可使设定值在“限位”和“转矩”之间切换。用“确认键”保存选定的设定值

2.4.2.6开位保护

在【2】号菜单中，选定“开位保护”项后，该行的右边将显示以前的设定值（“限位”或“转矩”）。用“加”、“减”键

可使设定值在“限位”和“转矩”之间切换。用“确认键”保存选定的设定值

2.4.2.7关过矩值

在【2】号菜单中，选定“关过矩值”项后，该行的右边将显示以前的设定值（额定转矩的百分比）。用“加”、“减”键可

使设定值在“30％~100％ 范围内变化。用“确认键”保存选定的设定值

2.4.2.8开过矩值

在【2】号菜单中，选定“开过矩值”项后，该行的右边将显示以前的设定值（额定转矩的百分比）。用“加”、“减”键可

使设定值在“30％~100％ 范围内变化。用“确认键”保存选定的设定值

2.4.2.9 回到出厂设置

若在菜单设置过程中将参数设乱了，可用此项来恢复除行程中的“开位”“关位”和“关闭方向”参数外的出厂设置值。

2.4.3 反馈设置菜单

在【1】号菜单中，选定“反馈设置”项并按“确

认键”后，进入【8】号菜单。如右图所示。 

2.4.3.1 位反电流

执行器将当前所在的位置以4mA~20mA电流的

形式发给中控室。当用户认为发送的4mA~20mA

电流不准时，可以使用该功能加以校准。

在【8】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“位反电流”项并按“确认键”后屏幕显示【9】号菜单的内容。

位保护”、“关过矩值”、“开过矩值”、和“回到出厂设置”。
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SX(X=1、2、3、4)是一组磁保持型输出开关（电源掉电后其开关状态不改变）用于指示阀门的状态。它可选择在下述状态项

中的某项发生时其开关是闭合还是断开。这些状态是：关到位、开到位、关过矩、开过矩、过矩、正在关、正在开、正在运行、中

间位置。

在【8】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“标配触点”项并按“确认键”后屏幕显示【10】号菜单的内容。

用“上移键”或“下移键”可选择需要的状态项，用“加”、“减”键可选择开关是闭合还是断开，满足要求后的“确认键”

保存所选定的内容。

若选择“中间位置”项，并按“确认键”后屏幕显示【11】号菜单的内容，要求客户设置具体的中间位置和达到该位置后相应

的开关是闭合还是断开。先用“下移键”选中“≥X X ％”项，该项显示以前设定的值，符号“≥”的含义为大于且等于。用

“加”、“减”键可在1％~99％范围内选择所需的值，满足要求后“确认键”保存所选定的内容。再用“下移键”选中屏幕的最后

一行，用“加”、“减”键可选择开关是闭合还是断开，满足要求后用“确认键”保存所选定的内容。

2.4.3.3 报警扩展

“报警扩展”指的是报警触点除具有：“电源缺相”、“电机过热”、“ESD有

效”、“模拟控制信号丢失”、“远方开关同在”、“在菜单设置中”和“自检故障”外

还需要包含的报警项。

2.4.3.1.1 校准电流低端

在【9】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“校准电流低端”项后，该行的

右边将显示以前设定的值，这时执行器强行反馈0％阀位所对应的电流值（4mA）以供用

户检测。若认为反馈的4mA电流不准确，用户可以按“加”、“减”键来调整执行器反馈

的电流值，满足要求后用“确认键”保存所做的改变。

2.4.3.1.2 校准电流高端

在【9】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“校准电流高端”项后，该行的

右边将显示以前设定的值，这时执行器强行反馈100％阀位所对应的电流值（20mA）以供

用户检测。若认为反馈的20mA电流不准确，用户可以按“加”、“减”键来调整执行器

反馈的电流值，满足要求后用“确认键”保存所做的改变。

2.4.3.1.3 低端电流阀位

在【9】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“低端电流阀位”项后，该行的右边将显示以前设定的值（全开或全

关），表示反馈的低端电流值（4mA）代表的阀位值（全开/全关）。选定所需的值后，用“确认键”保存所做的修改。

“低端电流阀位”项选定后，反馈的高端电流值（20mA）代表的阀位值也随之确定，且与低端电流对应的阀位开度是互斥

的。如“低端电流阀位”项选定“全关”，则高端电流代表的阀位值为“全开”。

2.4.3.2 标配触点
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在【8】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“报警扩展”项并按“确认键”后屏幕显示【19】号菜单的内容。

用“上移键”或“下移键”可选择需要设置的选项，用“加”、“减”减可选择允许还是禁止，“允许”指报警触点包含所选

项，“禁止”指报警触点不包含所选项，满足要求后用“确认键”保存所选定的内容。

2.4.3.4 扩展触点

RX (X=1、2、3、4)是一组非保持型输出开关（电源掉电后其开关状态可能发生改变）用于指示阀门的状态。它可选择在下述

状态项与标配触点完全一样。

用“上移键”或“下移键”可选择需要的状态项，用“加”、“减”键可选择开关是闭合还是断开，满足要求后的“确认键”

保存所选定的内容。

2.4.4 高级设置菜单

 在【1】号菜单中，选定“高级设置”项并按“确认键”后进入【3】号菜单。如下图所示

2.4.4.1 ESD设置

在【3】号菜单中，用“上移键“或“下移键”选中“ESD控制”项后，

该行的右边将显示以前的设定值（“禁止”或“允许”）。“禁止”表示禁止

ESD控制。“允许”表示允许ESD控制功能。用“加”、“减”键选择所需的

值，用“确认键”保存选定的修改，当选择允许并按“确认键”后屏幕显示

【6】号菜单的内容。

2.4.4.1.1 ESD动位

ESD：是指紧急情况下（即执行器测到ESD 控制信号端子上出现ESD 有

效信号时）执行器所在的执行的动作。有3种ESD动作：（“全关”或“全

开”和“保位”）。

在【6】号菜单中，用“上移键“或“下移键”选定“ESD动位”项后，

该行的右边将显示以前的设定值（“全关”或“全开”或“禁动”）用

“加”、“减”键选择所需要的值，用“确认键”保存选定的修改。

2.4.4.1.2 ESD有效电平

执行器ESD控制信号端子上输入的信号可以两种电平值：无电压信号称为

低电平，有电压信号称为高电平。

在【6】号菜单中，用“下移键”选定“ESD有效电平”项后，该行的右

边将显示以前的设定值（“低”或“高”）。用“加”或“减”键选择所需的

值，用“确认键”保存选定的修改。

2.4.4.1.3 ESD超越过热

ESD超越过热指的是即使出现了“电机过热”报警也要执行ESD控制动作，否则，停止执行ESD控制动作。

在【6】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选定“ESD超越过热”项后，该行的右边将显示以前的设定值（“是”或

“否”）。用“加”、“减”键选择所需的值，用“确认键”保存选定的修改。

2.4.4.1.4 ESD超越停止

ESD超越停止指的是即使方式钮处于“停止”位置也要执行ESD控制动作，否则，停止执行ESD控制动作。

在【6】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选定“ESD超越停止”项后，该行的右边将显示以前的设定值（“是”或

“否”）。用“加”、“减”键选择所需的值，用“确认键”保存选定的修改。

2.4.4.1.5 ESD超越间断

ESD超越间断指的是即使方式钮处于“间断停运”位置段ESD控制仍以“不间断”方式动作，否则， ESD动作在已设定的“间

断运行”位置段按照“间断运行”方式动作。

在【6】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选定“ESD超越间断”项后，该行的右边将显示以前的设定值（“是”或

“否”）。用“加”、“减”键选择所需的值，用“确认键”保存选定的修改。



29

EA EAP系列

2.4.4.2显示方式

在【3】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“显示方式”项后，该行的右边将显示以前的设定值（“倒显”或“正

显”）。用“加”、“减”键选择所需的值，用“确认键”保存选定的修改。

2.4.3. 电流标定

在【3】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“电流标定”项并按“确认键”后

屏幕显示【4】号菜单的内容。

当用户送给执行器的4mA～20mA电流与执行器以前的标定值有差别时，可用此项功能

对用户发出的电流进行重新标定，使执行器和用户的4mA～20mA电流发送设备具有相同的

测度标准，以提高执行器控制的准确度。

为了叙述方便，定义4mA为信号低端（简称低信），20mA为信号高端（简称高信）。

低信标定：在【4】号菜单中，用 “下移键”选中“标定低信”项后，该行的右边将显示执行器采集到的控制电流值（mA）；

此时用户可给执行器发送控制电流的低端信号，并且等到电流稳定后按“确认键”保存所采集到电流值的。

高信标定：在【4】号菜单中，用 “下移键”选中“标定高信”项后，该行的右边将显示执行器采集到的控制电流值（mA）；

此时用户可给执行器发送控制电流的高端信号，并且等到电流稳定后按“确认键”保存所采集到的电流值。

在任何时候用户都可用控制电流标定菜单来查询用户发出的电流值，但在控制电流信号未标定之前，查询到的值是不准确的。

2.4.4.4调节设置

在【3】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“调节设置”项并按“确认

键”后屏幕显示【5】号菜单的内容。

2.4.4.4.1 调节死区

死区的意义：该功能在远方自动控制方式有效。在这种控制方式下，执行器根

据控制电流计算出用户希望的阀位值，再将该值与当前的阀位值进行比较，如果差

值的绝对值大于死区值，执行器才开始动作，使当前的阀位向目标阀位靠近。如果

当前的阀位与用户希望的阀位之差的绝对值在死区范围之内，则执行器停止动作。

设定适当的死区可以防止执行器在给定的阀位附近振荡。

在【5】号菜单中，用“下移键”选定“调节死区”项后，该行的右边将显示以前的设定值（0.1%～9.9%）或者“自适

应”。用户可以使用“加”或“减”键来改变死区值。选定所需的死区值后，用“确认键”保存所做的修改。

2.4.4.4.2 低信阀位

    低信阀位：在远方电流控制方式下，低端信号(4mA电流)对应的阀位开度值。

在【5】号菜单中，用“下移键”选定“低信阀位”项后，该行的右边将显示以前的设定值“全关”或“全开”。用户可以使

用“加”、“减”键来改变选择。选定所需的值后，用“确认键”保存所做的修改。

注：高端电流和低端电流对应的阀位开度值是互斥的。比如，当设定低端电流对应阀位全关时，高端电流自动对应为阀位全

开。反之，设定低端电流对应阀位全开时，高端电流自动对应为阀位全关。

2.4.3.2.3 丢信动位

丢信：当执行器工作在远方自动控制方式、且控制电流小于低端电流的1/2时，执行器认为控制信号丢失，简称为丢信。

丢信动位：丢信动位定义了在发生丢信时执行器应运行到的位置。该项有“保位”、“全关”、“全开”3个可选值。其中

“保位”指的是保持原位。

在【5】号菜单中，用“下移键”选定“丢信动位”项后，该行的右边将显示以前的设定值（“保位”或“全关”或“全

开”）。用“加”或“减”键选择所需的值，用“确认键”保存选定的修改。

2.4.4.4.4 刹车制动

刹车制动指的是执行器运动到目标位置后，再进行一次短暂的反向转动，以抵消执行器运动的惯性，达到提高控制精度的目

的。

在【5】号菜单中，用“下移键”选中“刹车制动”项后，该行的右边将显示以前设定的执行器反向转动的时间值（mS）。

用“加”、“减”键可在0～50mS时间范围内选择所需的值（0mS表示无刹车制动），用“确认键”保存所做的修改。           



30

EA EAP系列

2.4.4.5  间断运行

间断运行是指执行器的运动过程不是连续的，而且是走走停停。此项操作是针对那些需要在阀门打开或关闭过程中间隙动作而

设置的。间断运行允许执行器以脉动方式执行关/开动作，这样便有效地增加了行程时间，以防止液压冲击和流体喘振。

若该项选择为“禁止”，则执行器的运行过程是正常的连续运行过程；若选择为“允许”则显示进入【15】号菜单，用户根据

需要间断运行的情况对【15】号菜单中的各子项进行设定。

2.4.4.5.1 开向始位

开向始位是指执行器在开方向运行过程中开启“间断运行”的开始位置，用“加”或

“减”键在0-100%的开度值范围内选择所需的值，用“确认键”保存所做的修改。

2.4.4.5.2 开向终位

开向终位是指执行器在开方向运行过程中终止“间断运行”的结束位置，用“加”或

“减”键在0-100%的开度值范围内选择所需的值，（注：开向终位必须大于开向始位）用

“确认键”保存所做的修改。

2.4.4.5.3 开/关向动程

开/关向动程是指执行器在开方向执行“间断运行”操作中的每个间断运行期间所需要运

行的行程值（开、关向动程的设定值可以不一样）。用“加”、“减”键在1-100％的开度值范围内选择所需的值，用“确认键”

保存所做的修改。

2.4.4.5.4 开/关向停时

开/关向停时是指执行器在开方向执行“间断运行”操作中的每个间断停动期间所需要的时间值（开、关向停时的设定值可以不

一样）。用“加”、“减”键在1-100秒的范围内选择所需的值，用“确认键”保存所做的修改。

2.4.4.5.5 关向始位

关向始位是指执行器在关方向运行过程中开启“间断运行”的开始位置，用“加”、“减”键在0-100%的开度值范围内选择

所需的值，用“确认键”保存所做的修改。

2.4.4.5.6 关向终位

关向终位是指执行器在关方向运行过程中终止“间断运行”的结束位置，用“加”、 “减”键在0-100% 的开度值范围内选择

所需的值，（注：关向终位必须大于关向始位）用“确认键”保存所做的修改。

2.4.4.6 两线控制

两线控制是指执行器接受远方两线电动操作时的工作方式。“有信开，无信关”是指中控室与执行器的连接线上有电压信号时

执行器进行打开操作；连接上无电压信号时执行器进行关闭操作。“有信关，无信开”是指中控室与执行器的连线上有电压信号时

执行器进行关闭操作；连线上无电压信号时执行器进行打开操作。若“两线设置”选择为“否”，则两线控制无效。

在【3】号菜单中，用“上移键”、“下移键”选中“两线控制”项后，屏幕右侧出现“禁止”或“允许”，若该项选择为

“禁止”，则执行器禁止两线操作；若选择“允许”，表示允许两线控制功能。用“加”、

“减”键选择所需的值，用“确认键”保存选定的修改，当选择允许并按“确认键”后屏幕

显示【16】号菜单的内容。用户根据需要两线控制的情况对【16】号菜单的各子项进行设

定。

2.4.4.7 密码设置

密码设置用于设置用户从正常操作状态进入设定菜单时输入的密码，此密码用于防止未经授权的人员修改执行器设置好的参

数。

在【3】号菜单中，用“上移键”、“下移键”选中“密码设置”项后，该行的右边将显示以前设置的密码，用“加”、

“减”键选择所需的值，用“确认键”保存选定的修改。

注：当密码设置为零时，表示无密码，下次进菜单时可直接进入，无须输入密码。
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2.4.4.8 部件更换

在【3】号菜单中，用“上移键”、“下移键”选中“部件更换”项并按“确认键”

后屏幕显示【18】号菜单的内容。

2.4.4.8.1 读取参数

执行器具有数据备份功能，当更换执行器主控板后，在【18】号菜单中，用“上移

键”、“下移键”选中“读取参数”项并按“确认键”后，可将执行器行程等信息读取到

主控板而无需重新设定限位。

2.4.4.8.2 下传参数

当执行器更换阀位编码器后，阀位编码器中无执行器以前设置的参数。为防止以后更换主板后取读数据时造成数据错误，须将

执行器主控板上的数据备份到阀位编码器中，在【18】号菜单中，用“上移键”、“下移键”选中“下传参数”项并按“确认键”

后，可将执行器主板上的数据备份到编码器中。

2.4.5 信号查询菜单

在【1】号菜单中，选定“信号查询”项并按“确认键”后进入【13】号菜单，如下图所示。

2.4.5.1 旋钮信号

在【13】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“旋钮信号”项并按“确认键”后屏幕显示【20】号菜单的内容。

2.4.5.1.1 方式旋钮位置

在【20】号菜单中，用“上移键”、“下移键”选中“方式旋钮”项后，该行的右边将显示“方式旋钮”所在的位置。用户可

以对方式旋钮所处的位置进行查询：

当方式旋钮（红钮）在“停止”位置时，【20】菜单中“方式钮位置”项的右边显示“停止”为正常，否则为不正常；

当方式旋钮（红钮）在“现场”位置时，【20】菜单中“方式钮位置”项的右边显示“现场”为正常，否则为不正常；

当方式旋钮（红钮）在“远方”位置时，【20】菜单中“方式钮位置”项的右边显示“远方”为正常，否则为不正常。

注：在该项中，用方式旋钮进行“返回” 操作不起作用。

2.4.5.1.2操作旋钮位置

在【20】号菜单中，用“上移键”或“下移键”选中“操作旋钮位置”项后，该行的

右边将显示“操作旋钮”所在的位置。用户可对操作旋钮所处的位置进行查询：

当操作旋钮（黑钮）在“打开”位置时，【20】菜单中“操作钮位置”项的右边显示

“打开”为正常，否则为不正常；

当操作旋钮（黑钮）在“关闭”位置时，【20】菜单中“操作钮位置”项的右边显示

“关闭”为正常，否则为不正常；

当操作旋钮（黑钮）在“空位”位置时，【20】菜单中“操作钮位置”项的右边显示

“空位”为正常，否则为不正常。

注：在该项中，用操作旋钮进行“下移” 操作或查询“关闭”位置时屏幕均先显示“关闭”一秒钟后移到下

一项。

2.4.5.2远方信号

在【13】号菜单中，用“上移键”、“下移键”选中“远方信号”项并按“确认键”后屏幕显示【21】号菜单的内容。
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2.4.5.2.1远方打开信号

在【21】号菜单中，选中“远方打开信号”项后，该行的右边将显示该信号“有”还是“无”。用户由此可知该信号的状态。

2.4.5.2.2远方关闭信号

在【21】号菜单中，选中“远方关闭信号”项后，该行的右边将显示该信号“有”还是“无”。用户由此可知该信号的状态。

2.4.5.2.3远方保持信号

在【21】号菜单中，选中“远方保持信号”项后，该行的右边将显示该信号“有”还是“无”。用户由此可知该信号的状态。

2.4.5.2.4远方自动信号

在【21】号菜单中，选中“远方自动信号”项后，该行的右边将显示该信号“有”还是“无”。用户由此可知该信号的状态。

2.4.5.2.5远方ESD信号

在【21】号菜单中，选中“远方ESD信号”项后，该行的右边将根据“ESD设置”中的有效信号来显示该信号“有”还是

“无”。用户由此可知该信号的状态。

2.4.5.2.6控制电流

在【21】号菜单中，选中“控制电流”项后，该行的右边将显示执行器采集到的控制电流值（mA）。用户由此可知该信号是

否正常。

2.4.5.3 转矩显示

在【13】号菜单中，选中“转矩显示”项后，该行的右边将显示以前的设定值 “是”或否”。若选定“是”，执行器在正常

的电动运转过程中，（非设定画面）屏幕的下方将实现显示当前转矩，（额定转矩的百分比）。用“加”、“减”键选择所需的

值，用“确认键”保存选定的修改。

2.4.5.4 出厂查询

出厂查询项用于制造商出厂前对执行器的设置和运行数据的查询，未对用户开放。

2.5出厂缺省设定（用户没有特殊指定时的设定） 

关闭方向：   顺时针 两线控制：   禁止

现场控制：   点动 用户密码：   0

关位保护：   限位 S1开关：    关到位闭合

开位保护：   限位 S2开关：    关到位断开

关过矩值：   70% S3开关：    开到位闭合

开过矩值：   70% S4开关：    开到位断开

ESD控制：    禁止 R1开关：    关过矩闭合

显示方式：   正显 R2开关：    开过矩闭合

 调节死区：   1 % R3开关：    关过矩断开

低信阀位：   全关 R4开关：    开到位断开

丢信动位：   保位 报警扩展包含开向过矩：禁止（不包含）

刹车制动：   0ms (无刹车制动)           报警扩展包含关向过矩：禁止（不包含）

低端电流阀位：   全关 报警扩展包含不在远方：禁止（不包含）

间断运行：   禁止

3、报警信息
1、报警区显示“指令出错”时，表示控制执行器内部的指令出错，并使报警继电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”端

闭合，可通过复位或断电后重新上电来解决。若仍不能解决，请与供应商联系； 

2、报警区显示“程序出错”时，表示控制执行器内部的程序区出错，并使报警继电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”

端闭合，可通过复位或断电后重新上电来解决。若仍不能解决，请与供应商联系； 

3、报警区显示“数据出错”时，表示控制执行器内部的数据区出错，并使报警继电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”

端闭合，可通过复位或断电后重新上电来解决。若仍不能解决，请与供应商联系； 
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4、报警区显示“A/D出错”时，表示控制执行器内部的A/D出错，并使报警继电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”端闭

合，可通过复位或断电后重新上电来解决。若仍不能解决，请与供应商联系； 

5、报警区显示“关阀过矩”时，表示在关阀过程中，执行器承受的转矩值超过额定值，此时执行器将停止电机转动， 并建立

标志禁止向关方向动作。向开方向动作一小段距离或重新设定“关过矩值”均可清除关阀过矩标志。

6、报警区显示“开阀过矩”时，表示在开阀过程中，执行器承受的转矩值超过额定值，此时执行器将停止电机转动， 并建立

标志禁止向开方向动作。向关方向动作一小段距离或重新设定“开过矩值”均可清除开阀过矩标志。

7、报警区显示“电源缺相”时，表示执行器检测到电源缺相，此时执行器将停止电机转动，并使报警继电器的“MONI-NC”

端与“MONI-COM”端闭合；

8、报警区显示“信号丢失”时，表示输入执行器的4mA～20mA控制电流信号已丢失，执行器将按“调节设置”中的第3项

“丢信动作”设定值进行动作，并使报警继电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”端闭合；

9、报警区显示“远开远关同在”时，表示执行器同时收到远方关闭和远方打开两信号，执行器将停止电机转动，并使监视继

电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”端闭合；

10、报警区显示“转向错误”时，表示执行器转动过程中检测到阀位的变化不正确时（可能是转动方向错误，或绝对编码器有

问题），执行器将停止电机转动。

11、报警区显示“阀位出错”时，表示执行器转动过程中检测不到阀位的变化（可能是未挂上电动挡，或绝对编码器有问

题），执行器将停止电机转动。 

12、报警区显示“ESD关阀”时，表示执行器正在进行ESD关阀操作，并使报警继电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”

端闭合； 

13、报警区显示“ESD开阀”时，表示执行器正在进行ESD开阀操作，并使报警继电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”

端闭合；

14、报警区显示“ESD有效”时，表示执行器的ESD控制信号还存在，试图对执行器的其它电动操作，无论是就地操作还是远

程操作均无效，并使报警继电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”端闭合；

15、报警区显示“电机过热”时，表示执行器的电机温度过高，此时执行器将停止电机转动。试图对执行器的其它电动操作，

无论是就地操作还是远程操作均无效（ESD操作除外），并使报警继电器的“MONI-NC”端与“MONI-COM”端闭合。

16、报警区显示“电机堵转”时，当执行器在全关位置并向开方向动作时，5-10秒钟内检测不到阀位的变化则报警此消息，

同时执行器将停止电机转动，此报警表明阀门可能有卡住现象或执行器输出转矩与所配阀门不符合。

17、报警区显示“电流标定错”时，表示对控制电流的标定不正确，须重新标定，同时也将此项内容恢复为出厂设置。

注：在无报警状态时，报警继电器的“MONI-NO”端与“MONI-COM”端闭合，而“MONI-NC”端与“MONI-COM”端

断开。

4、电气接线图

4. 1接线端子序号说明

4.1.1 接线盘示意图

EA/EAP系列多转式智能型阀门电动装置的外部接线采用压线端子，该种端子可以可靠压接0.8~2.5mm2导线，且操作方便，

接线盘的接线序号的如下图所示：
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4.1.2 接线端子序号说明

注：1. **：对单相执行器而言，1、2号端子接110Vac或220Vac，3号端子空闲，

2.表中输出触点容量均为5A/250Va或5A/30Vdc.

3.带*号的内容为可选项，订货时须申明。
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4.2 EA/EAP智能型电动执行器内部接线图

注：如需扩展更多状态指示触点或总线控制及特殊控制要求，请与供应商或本公司联系。
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4.3 EA/EAP智能型电动执行器控制接线图

 4.3.1远方开关量（手动）控制

对于使用执行器内部提供24Vdc的低压控制，外部连线见图3-1、图3-2和图3-3。小圈中的数字为接线端子号。

若使用外部24V直流电压或220V交流电压实现三线控制，外部连线见如图3-4、图3-5、图3-6所示。

注：使用外部220V交流电压控制，其零线接21号端子，使用外部24V直流电压控制，其负端接29号端子。

若将执行器两线控制设置“有信开，无信关”时，则可实现两线控制完成“有信号开，无信号关”的功能；若将执行器两线控

制设置“有信关，无信开”时，则可实现或两线控制完成“有信号关，无信号开”的功能。外部连线见图3-7、图3-8、图3-9和图

3-10。
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4. 3.3 ESD控制

接线盒上第12号端子为“ESD控制”信号端子。ESD控制的外部连线见图3-11、图3-12。

若使用外部20V直流电压或220V交流电压实现控制，外部连线见如图3-13，图3-14 所示。

注：使用外部220V交流电压控制，其零线接21号端子，使用外部24V直流电压控制，其负端接29号端子。

4.3.4可选远方模拟量（自动）控制

执行器可接受4～20mA模拟信号控制，输入信号的连线接入接线盒的第27和第28号端子即可（订货时须明确说明）。常规模

拟量控制接线见图3-15.对于远方手动、自动切换控制的外部连线见图3-16。若使用外部24V直流电压或220V交流电压实现控制，

外部连线见图3-17所示。

注：使用外部220V交流电压控制，其零线接21号端子，使用外部24V直流电压控制，其负端接29号端子。
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4.4可选位置反馈信号

执行器可提供4～20mA位置反馈信号，从接线盒的第13和第14号端子输出（订货时须明确说明）。允许最大外部负载为750

Ω，精度为0.5%。见图3-18.

4.5 S1-S4状态反馈

执行器可提供一组SX（X=1、2、3、4）磁保持型的输出干触点，从接线盒的第4号端子至第11号端子输出，用于将阀门的状

态反馈给中控室。SX输出触点所代表的阀门的状态的可以是关到位、开到位、关过矩、开过矩、过矩、正在开、正在关、正在运

行、中间位置的任意一种，并且触点现场可组态，可选择在上诉状态中的某项发生时其开关是闭合还是断开。

4.6 R1-R4状态反馈

执行器提供一组RX（X=1、2、3、4）非保持型的输出干触点，从接线盒的第17号端子至第20号端子和接线盒的第33号端子至

36号端子输出（订货时须明确说明），用于将阀门的状态反馈给中控室。输出触点所代表的阀门的状态可以是关到位、开到位、关

过矩、开过矩、过矩、正在开、正在关、正在运行、中间位置的任意一种，并且触点现场可组织，可选择在上诉状态中的某项发生

时其开关是闭合还是断开。
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4.7 报警信息反馈

执行器提供一个MONI非保持型的报警输出干触点，从接线盒的第30号端子至第32号端子输出，用于将执行

器的各种报警信息反馈给中控室。正常情况下报警继电器得到激励使接线盒的第31号端子和第32号端子接通。

当电源缺相、电机过热、远方打开和远方关闭信号同时存在、远方模拟信号丢失、ESD信号存在、执行器正在进

行工作参数设定、执行器内部故障和报警触点设置包含的报警状态出现时，都将使报警继电器的“MONI-NC”

与端子“MONI-COM“端闭合，且接线盒的第30号端子和第32号端子接通，第31号端子和第32号端子断开。

4.8 远方状态反馈

执行器提供一个非保持型输出干触点，从接线盒的第15号端子和第16号端子输出，用于将执行器的方式钮状

态反馈给中控室。当方式钮置于“远方”位置时第15号端子和第16号端子接通，反之断开。也可根据订货要求

设置为方式钮置于“远方”位置第15号端子和第16号端子断开，反之接通。

 注：本手册如因产品改进而发生更变，恕不另行通知。
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