Baureihe GPSA’

Baureihe GPSA™ - Regelantriebe fiir die
Prozesssteuerung

Rotork Process Controls kiindigt einen von Grund auf verbesserten
Regelantrieb mit einer Mensch-Maschinen-Schnittstelle (MMS) in einem
explosionssicheren Gehduse an. Bisher haben Prozesssysteme fiir

ein komplettes System zusatzliche externe und teure Bedienfelder,
Verkabelung und eine umfassende Installation erfordert.

Nicht langer. Mit GPSA™ ist alles in einem integrierten Paket enthalten.
Eine zweizeilige 16 Zeichen umfassende VFD-Anzeige

und non-intrusive Drehschalter stellen die MMS des Stellantriebs

dar. Diese bietet Benutzerzugriff fiir Beobachtung und Anderung

von Parametern sowie Stellungsrtickmeldung.

Ein Feedback-Signal wird Uber einen 4-20-mA-Transmitter bereitgestellt.

Zusatzlicher 10 ist ebenfalls im Standardpaket verfugbar.
e Hohe Zuverlassigkeit fur Wartungsfreiheit und niedrige
Gesamtbetriebskosten.

e In beliebiger Position montierbar, ermdglicht Anpassung
an Umgebung ohne zusatzliche Kosten.

e Diagnosefunktionen fir problemlose performance.

* Robuste Konstruktion fir andauernde dauerhafte zuverlaBig
heit auch unter schwierigsten Bedingungen.
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Merkmale:

Manuelle und elektrische lokale
Steuerungen.

Non Setup.

Integrierter Prozess-Regler.

Lokale Positions- und Diagnoseanzeige.
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Baureihe GPSA"

Die ultimative Losung in der Prozess
Regelung

Die GPSA™-Baureihe sind hochprazise Linear- sowie
Dreh-Regelantriebe fiir die Prozesstechnik.

Der GPSA™ ist ein hochpraziser Linearstellantrieb. Er kann
Uber die Hublange von 1,38 Zoll bei einer Geschwindigkeit
von bis zu 0,13 Zoll pro Sekunde 200 Ibs. (900 N) Kraft
erzeugen. Bei einer Geschwindigkeit von 0,25 Zoll pro
Sekunde kann der Stellantrieb 100 Ibs. (450 N) Schubwirkung
erzeugen.

Der GPSA™-Drehantrieb besitzt ein maximales
Abtriebsmoment von 40 Nm bei einer Abtriebsdrehzahl von
0,7 U/min. Bei einem Drehmoment von ca. 10 Nm betragt
die zugehdrige Abtriebsdrehzahl 3,15 U/min. Die Antriebe
decken einen Stellwegbereich von 10° bis 20 U/Hub ab.

Bisherige Steuerungen
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Regelantrieb

Prozess-Regler

Er kann bis zu drei Eingangssignale nutzen; diese sind
unabhangig voneinander entweder fur Strom (4-20 mA)

oder Spannung (1-5 V) zur Steuerung konfigurierbar. Es sind
zwei potential getrennte Rickmelde kontakte verfugbar, die
fur Betrieb als SchlieBer (NO) oder Offner (NC) konfiguriert
werden kénnen. Der Stellantrieb bietet drei Ausgangsrelais,
die hinsichtlich Trigger und Betrieb als SchlieBer oder Offner
konfiguriert werden kénnen. Ein analoges stellungs-Feedback-
Signal wird Uber einen 4-20-mA-Transmitter bereitgestellt.

Eine zweizeilige 16 Zeichen umfassende VFD-Anzeige und
Drehschalter stellen die Mensch-Maschinen-Schnittstelle
(MMS) des Stellantriebs dar.Diese bietet Benutzerzugriff fur
Beobachtung und Anderung von veranderbaren Parametern
sowie Datenfeedback.
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GPSA™ Regelantrieb




Kosteneinsparung durch Systemintegration

Durch Integration der prozessnahen Steuerungen und des
Prozess-Controllers in das Gehduse des GPSA™, hat Rotork
sowohl zwei bedeutende Kostenverursacher eliminiert als auch
Leitungskanal-, Verdrahtungs-, Leitungsabschluss- und
Lohnkosten verringert.

Bedeutende Kosteneinsparungen

e Elimination der externen Steuerstellen.

e Elimination der SPS.

e Elimination mehrerer Schaltschranke.

e Weniger Leitungsabschlisse und Kandle.
e Weniger Raumbedarf.

e \ereinfachte Installation, Inbetriebnahme und
Kostenreduktion.

e Erweiterte Wartung und Diagnose.

Programmierbare Ausgangscharakteristik zur
kompensation fiir unterschiedliche Armaturen
kennlinien.

Ausgangscharakteristik
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Antrieb-Features:

e Non-Intrusive und
Kalibrierung

e Integrierter Prozess-Regler

e Ortssteuerstelle

e Hand Notbetatigung

e Diagnosefunktionen

e Kontinuierlicher Regelbetrieb
e Kennlinien anpassung

e Eingangssignaldampfung

* Konfigurationsspeicher

e Explosionsschutz

e Wechselspannung

Lo e Konfigurierbare Ausgangsrelais
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Stellungs-Sollwert
Technische Daten
Modell| Wechsel-| Motor-| DC Gehaduse- |Maximale| Geschw. | Minimale | Geschw. Hub Hand Betriebs- |Gewicht
spannung| Type Zertifizierung | Stellkraft bei Stellkraft bei Lange / |Notbet- Temp. Ibs.
Drehmoment| Max. |Drehmoment Min. Drehung | atigung (kg)
GPSA™ 120/240 Schritt- Y IP65 200 Ibs. 0,13 Zoll/s 100 lbs. 0,25 Zoll/s 1,375 " Ja -4 bis +150°F 16
Linearan- motor ATEX (anhéngig) (890 N) 3,3mm/s (445N) (6,35 mm/s) (35 mm) (-20 bis +65° C) (7,25)
triebe FM (anhéangig)
GPSA™ 120/240 Schritt- Y IP65 350 Zoll.Ibs. 0,7 Zoll/s 85 Zoll.lbs. 3,15 Zoll/s  10° bis 20 Ja -4 bis +150° F 16
Drehan- motor ATEX (anhéngig) (40 Nm) 1,78 mm/s (10 Nm) (80 mm/s)  Windungen (-20 bis +65° C) (7,25)

triebe FM (anhéangig)
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Als Teil des Prozesses der laufenden Produktentwicklung behélt sich
Rotork das Recht vor, Spezifikationen ohne vorherige Ankiindigung
zu erganzen und zu &ndern. Verdffentlichte Daten sind Anderungen
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Process COrltrOIS 150 9001:2000 Fotork Controls Ltd, Bath, GB Fir die neuesten Freigaben besuchen Sie unsere Website unter:

Rotork Process Controls, Milwaukee, USA
www.rotork.com

UK-Hauptverwaltung USA-Hauptverwaltung Deutschland-Hauptverwaltung Controls

Rotork Controls Limited Rotork Process Controls Rotork Controls (Deutschland) GmbH Elektrische Stellantriebe und Steuerungssysteme
tel Bath 01225 733200 tel Milwaukee (414) 461 9200 tel Hilden +49 2103 95876

fax 01225 333467 fax (414) 461 1024 fax +49 2103 54090 FIUId svstem

email mail@rotork.co.uk  email rpcinfo@rotork.com email info@rotork.de Fluidkraft-Stellantriebe und Steuerungssysteme

Gears

Getriebegehéuse und Getriebeoperatoren

Eine vollstandige Liste unseres weltweiten
Verkaufs- und Servicenetzwerks finden Sie e o A G
auf unserer Website unter:

Site Services

Der Name Rotork ist eine eingetragene Marke.

WWW. roto r k . CO m Rotork anerkennt alle emgetragenen'!\/larl‘(en.

Veroffentlicht und erzeugt in GroBbritannien
durch Rotork Controls Limited. POWPL0409




