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Los actuadores Rotork se han utilizado por todo el
mundo desde hace mas de 50 afios. En todo este
tiempo Rotork ha crecido hasta convertirse en el
lider de la industria de automatizacién de valvulas.
Rotork posee centros de produccion, de servicios,
oficinas y representantes en todo el mundo, que le
permiten ofrecer soluciones y servicios globales.

En sus 50 afos desde la fundacién de la empresa, Rotork se ha
hecho famosa por su excelencia en el campo de las valvulas,
compuertas de esclusa y accionamiento de amortiguadores
para las industrias del petréleo, el gas, la energia, el agua y el
tratamiento de residuos, de todo el mundo.

Debemos nuestro éxito a un enfoque totalmente centrado en la calidad
durante todas las fases y a todos los niveles operativos de Rotork.

Desde las fases iniciales de investigacion, especificacion y disefio,
pasando por la seleccion de los materiales, la fabricacién y los
ensayos, hasta la puesta en marcha y los servicios de postventa no
aceptamos nada mas que lo mejor.
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La parte central de nuestra empresa la constituye una fuerza de trabajo
excepcional y altamente preparada, compuesta por innovadores
ingenieros, técnicos y personal de apoyo. Cada cual desempefa un papel
muy importante en el mantenimiento de la incomparable reputacion de
Rotork en cuanto a calidad, fiabilidad y servicios de atencion al cliente.

La familia de productos Rotork incluye ademas actuadores
neumaticos, hidraulicos y electro-hidraulicos, asi como una amplia
gama cajas de engranajes y accesorios para valvulas. Los sistemas de
control digitales disefiados a medida de Rotork ofrecen las mejores
funcionalidades del mercado y todos nuestros actuadores son
adaptables a los diferentes sistemas de control digitales.

Rotork. Lideres establecidos en tecnologia de accionamiento de vélvulas.
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Este catalogo proporciona un completo resumen

de las aplicaciones y las funciones asociadas de los
actuadores de valvulas de control Rotork CVA, tanto
lineales (CVL) como de cuarto de vuelta (CVQ).

Para obtener informacion acerca de los actuadores CVAy la
explicacién de sus caracteristicas, consulte la Seccion 1. Para
leer las especificaciones técnicas detalladas y los datos de
rendimiento, consulte la Seccion 2.

La gama CVA, basada en el éxito histérico de las tecnologias
innovadoras de Rotork, ofrece un método preciso y con
una alta capacidad de respuesta para la automatizacion

de valvulas de control, sin la complejidad y los altos costes
asociados a los suministros neumaticos. Debido a un
enfoque cada vez més dirigido a la reduccién de los costes
de produccion y el aumento de la eficiencia, se busca un
preciso control del producto a través de los conductos. Con
unas cifras de resolucién mejores al 0,1% y la capacidad

de eliminar el rebasamiento de la posicién, la gama CVA
de Rotork ayudan a maximizar la calidad del producto y la
capacidad de la planta.
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Para poder poner en practica la filosofia de “sellado de por
vida” de Rotork, todas la configuraciones y calibraciones

se realizan de manera no intrusiva mediante una PDA con
Bluetooth® (no proporcionada) equipada con el software de
descarga gratuita Rotork Enlight, con lo que no se requiere
el acceso al compartimento electrénico principal durante

la puesta en marcha. Ademas, el compartimento terminal
estd sellado de manera independiente para minimizar la
penetracion de humedad durante la instalacion.

Control Valve
Actuator
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Gama de actuadores CVA
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Actuadores CVA lineales y de cuarto de vuelta

La gama CVA de Rotork ofrece una variedad de tamafos
apropiados para la mayoria de las aplicaciones de valvulas

de control lineales y de cuarto de vuelta que requieren un
posicionamiento preciso. Ofrece a los usuarios finales un gran
rendimiento, calidad de construccién y valor general.

Puesta en marcha simplificada

La gama CVA de Rotork proporciona una puesta en marcha
sencilla, segura y no intrusiva mediante el uso de una PDA
con Bluetooth® o un comunicador de campo genérico.

Se pueden establecer los limites del actuador mediante el
asistente de configuracién rapida, que permite delimitar el
final de carrera del mismo.

Analisis de procesos

El usuario recibe una exhaustiva informacién del rendimiento
de las vélvulas de control a través del registrador de datos
integrado. Las posiciones de las vélvulas, los tiempos de
parada, los valores de carga etc., se almacenan para la
realizacion de andlisis de procesos detallados. Esto permite al
software de gestion de activos y de mantenimiento predictivo
recoger datos valiosos para mantener la disponibilidad y la
eficacia de la planta.

Caracteristicas
e Suministro eléctrico monofase o de corriente continua.

e Accionamiento lineal (CVL).
e Accionamiento de cuarto de vuelta (CVQ).
e Registrador de datos a bordo incluido como estandar.

e  Compatible con Bluetooth® para configuracién / control
local y diagnosticos.

e Control de posicion preciso y repetible que utiliza sefal
de 4-20mA.

e Opciones de comunicacion digital, incluyendo HART® y
Foundation Fieldbus.

e Medicion de empuje / par directo con fines de proteccion
y de supervision.

e  Caracterizaciéon de entrada de control escalable.

e Opcion de posicion de fallo configurable, con tecnologia
de supercapacitores.

e Entradas de control de seguridad intrinseca y salidas de
retroalimentacién opcionales.

e Servicio de modulacion continuo y sin restricciones — S9.

e (Cajas de proteccion estancas al agua IP68 'y
antideflagrante.

e Anulacién manual opcional.
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Caracteristicas de configuracion avanzada G

Ajuste y configuracion Tl

[ |Pocket Enlight & of 0939 €3

Todas la configuraciones y calibraciones se realizan
de manera no intrusiva mediante una PDA con
Bluetooth®, equipada con el software Rotork
Enlight (Fig. 1), que puede descargarse de manera
gratuita desde nuestro sitio web www.rotork.com

Cada actuador de la gama se muestra de manera individual
en la PDA. Una vez seleccionado el actuador adecuado el LED
del actuador se encendera de color azul. '

Asistente de configuracion rapida

El limite de final de carrera se puede establecer
automaticamente utilizando el asistente de configuracion

rapida en la PDA (Fig. 2). Durante el proceso del asistente Transferming data, please walt......
de configuracién, el actuador CVA llega hasta el limite de

la valvula y sigue hasta que encuentra resistencia, después |File Setup Contral Diagnostic Help ﬂlh
retrocede ligeramente y se asienta en el punto donde se ha

establecido el limite. Este proceso se repite a continuacion en Figura 1

la direccion inversa. Durante el procedimiento de instalacion I

rapida, la fuerza aplicada puede limitarse a la duracion de {7 |Pocket Enlight & g ousT 3

la configuracion. Una vez completada, la fuerza operativa
puede ajustarse a los requisitos de un proceso. Durante la
configuracién, se muestra la carga medida real (Fig. 3).

Cuando la autocalibracion finaliza, el recorrido de la vélvula
aparece en la pantalla de la PDA.
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Caracteristicas de diseno avanzado

Fiabilidad
Existen numerosas funcionalidades avanzadas que ayudan a
conseguir que el producto sea fiable, entre ellas:

e Latecnologia Dual Sensor™, que utiliza dos sensores

de posicion independientes para minimizar el efecto cyces [RUN] ST0R)

retroactivo y los errores de posicién.

e El motor sin escobillas de corriente continua, altamente
fiable, que permite un servicio de modulacién continuo y
sin restricciones — S9.

R

e Un tren de engranajes sencillo, eficiente y duradero, con

la lubricacion necesaria para toda su vida util y disefiado a i G
para servicios arduos de valvulas de control. E gt .

e Eldoble sellado de Rotork (IP68) aplicado a la gama Gf\ £516870318 | Rum Test

CVA, para propqroonar la proteccién necesaria en los File Setup Control Di tic Help EI"
entornos mas exigentes.

Rendimiento Ensayo de cambio de escaldn en la PDA

La respuesta que aparece mas abajo muestra el bajo tiempo
muerto (0,075 seqg.) y la alta resolucién de los actuadores
CVA. Con un cambio de escalén del 2%, el tiempo que tarda
el CVA en moverse un 1,7% es 0,175 segundos (T86b) sin
rebasar el punto establecido.

Respuesta al escalén de los actuadores Rotork CVA
T86b = 0,175 seg.
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Posicion de fallo

EI CVA puede configurarse para realizar una de las cuatro siguientes
acciones de posicion de fallo, en caso de un corte del suministro eléctrico.
El generador de reserva opcional consta de una serie de “Supercapacitores”
que son capaces de almacenar suficiente energia para llevar a cabo las
acciones que se indican a continuacion. Los capacitores se recargan siempre
que se restaura el suministro eléctrico, en menos de un minuto.

A diferencia de otras tecnologias recargables, los supercapacitores no sufren
del efecto 'memoria’ cuando se cargan/descargan muchas veces.

Posicion de
espera

El actuador permanece en la posicion en
la que se encuentra.

Limite abierto

El actuador se mueve a la posicion
establecida como limite abierto.

El actuador se mueve a la posiciéon
establecida como limite cerrado.

Limite cerrado

Posicion — El actuador se mueve a una posicion
intermedia preprogramada.
Rigidez

Los actuadores CVA han sido especificamente disefiados para
proporcionar un mecanismo impulsor de salida resistente o “rigido” para
que las alteraciones del proceso no tengan o apenas incidan en la posicion
de la vélvula. Sélo los “verdaderos” cambios de demanda del sistema de
control provocan respuestas de posicionamiento de las valvulas.

En contraste, los actuadores de vélvulas de control neumaticos tienen un
disefio elastico o “suave” dadas las caracteristicas de su medio operativo
comprimible. Las alteraciones del proceso suelen provocar deflexion en
la valvula. EI consecuente cambio de posicion “forzado” requiere una
respuesta del sistema de control, ademas del control necesario para
mantener la estabilidad del proceso. La inestabilidad de control puede
resultar en una reduccion de la calidad de control o del rendimiento.

La gama CVA puede soportar fuerzas de retroceso de hasta el 125% de
la fuerza de salida nominal, antes de que se produzca ninguna deflexion
significativa. En el caso de sobretensiones, el control de la posicién de la
vélvula se mantiene mejor y por tanto la calidad del proceso y el rendimiento.

También esta disponible un mecanismo de blogueo por solenoide
opcional, que bloquea el actuador en la posicién establecida, cuando se
produce un corte de suministro eléctrico. El bloqueo soporta fuerzas de
retroceso de hasta un 300% del empuje/par nominal de la unidad.

Seguridad intrinseca

La demanda de 4-20mA y las sefiales de retroalimentacion pueden
proporcionarse como seguridad intrinseca [ia] opcional. Esto constituye

el nivel mas alto, cuando se requiere que el equipo permanezca
intrinsecamente seguro ante la presencia de dos fallos. Es apropiado

para la mayorfa de los entornos explosivos o para sistemas de seguridad
intrinseca existentes. La aprobacion de seguridad intrinseca es Unicamente
aplicable a las conexiones de entrada/salida del cliente, por tanto el
actuador sigue teniendo que cumplir los requisitos y aprobaciones
pertinentes para entornos peligrosos. Para més detalles sobre las
aprobaciones de antideflagrante, consulte la seccion 6.2, pagina 25.

Lideres establecidos en tecnologia de accionamiento de valvulas




Ingenieria avanzada

Actuador lineal

CVL

1 Tecnologia Dual Sensor™

Para conseguir una resolucién del 0,1%, se utilizan dos
sensores de posicion independientes que eliminan el efecto
retroactivo y de inercia en los engranajes. Los sensores son
codificadores magnéticos rotatorios de 12 bits, uno en la
salida del motor y el otro cerca del eje de salida del actuador.

2 Interfaz de usuario

TLa interfaz de configuracion de usuario primaria es mediante
una PDA con Bluetooth® (no proporcionada) equipada con el
software de descarga gratuita Rotork Enlight. Ademas, cada
actuador tiene un LED de estado tricolor ubicado en la parte
superior del selector rotatorio.

3 Generador/Suministro eléctrico de reserva

Dentro de cada actuador de CA hay una fuente de
alimentacién conmutada (“switch mode”), que acepta un
rango de tensiones de entrada de 100V-240V CA 50/60Hz.
También puede suministrarse una fuente de CC de 24V
opcional. Para la realizacion de acciones en la posiciéon de
fallo en caso de corte del suministro eléctrico, el actuador
CVA puede equiparse con un generador de reserva opcional,
compuesto por ‘supercapacitores’. El generador de reserva
permitird al actuador moverse a una posicion predeterminada
en caso de fallo eléctrico.

4 Motor sin escobillas de corriente continta

La gama CVA utiliza un motor sin escobillas de corriente
continua nominal de alta eficiencia. Permite un
funcionamiento sin mantenimiento con un servicio de
modulacién continuo y sin restricciones.
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Actuador de
cuarto de vuelta

cvQ

5 Impulsor manual

Puede suministrarse un mecanismo impulsor manual con
los actuadores tanto lineales como de cuarto de vuelta que
permite la operacion manual de la valvula.

6 Compartimento terminal — Doble sellado

El compartimento terminal de “doble sellado” proporciona una
interfaz eléctrica compacta para la indicacién de la alimentacion,
el control y la retroalimentacion. Como estandar, se
proporcionan cuatro entradas de cable con puntos de conexién
a tierra internos y externos. Los circuitos de control e indicacion
pueden suministrarse con certificado de seguridad intrinseca. El
doble sellado es importante ya que el compartimento terminal
se separa mediante un sello estanco al agua del resto del
actuador. Incluso si no se coloca la tapa durante la instalacion
o si las entradas de cable no son adecuadamente selladas, el
actuador seguird estando completamente protegido.

7 Tren de engranajes

Una transmisién por engranaje de dientes rectos sencilla pero
duradera, de alta eficiencia, lubricada de por vida y con una
fiabilidad demostrada

8 Mecanismo anti-retroceso

La construccion estandar de la gama CVA es capaz de resistir
cualquier retroceso de la valvula hasta a un 125% de la fuerza
nominal. Para aplicaciones en la que en caso de fallo del
suministro eléctrico se requiere un aumento de la capacidad
de la “posicion de fallo”, hay disponible un mecanismo de
blogueo por solenoide opcional.

9 Impulsor de salida

Para los actuadores CVQ la base se ajusta a lo establecido
en las normas MSS SP-101 o ISO 5211. Los CVL pueden
adaptarse para que se adecuen al tipo de valvula.

Lideres establecidos en tecnologia de accionamiento de valvulas




Control y supervisidon

En entornos de procesos exigentes es importante
disponer de flexibilidad de control para cumplir
los requisitos de control del disefio asi como los
requisitos operativos. Los nuevos actuadores

CVA de Rotork ofrecen una completa gama de
opciones de control que pueden personalizarse
para cumplir los requisitos de control del proceso.

Los actuadores CVA estandar proporcionan control analégico de 4-20mA
y retroalimentacién de posicién. Adicionalmente, existen opciones para la
interactuacion con controles de red HART® o Foundation Fieldbus.

La configuracién de la gama CVA se hace de manera no intrusiva
utilizando comunicaciones inaldmbricas por Bluetooth® entre el
actuador y la PDA equipada con el software Enlight - descarga gratuita
en www.rotork.com

Ademas de los pardmetros de entrada/salida, el usuario puede
configurar las 6rdenes de apertura/cierre o accién a tomar en caso de
corte eléctrico, asf como la caracterizacién de entrada de las vélvulas
con caracteristicas de flujo no lineal. También se pueden establecer
parametros independientes de apertura/cierre para fuerzas de empuje/
par aplicadas y acciones de asiento de las vélvulas. Por Gltimo, se
proporciona un contacto configurable que indica la disponibilidad,
posicion, etc., como estandar.

Modos de funcionamiento

La gama CVA tiene 3 modos de funcionamiento disponibles, que se
seleccionan mediante el selector rotatorio en la parte superior del actuador.
El selector es no intrusivo, utiliza sensores de efecto hall y puede bloquearse
en la posicion deseada. En el centro del selector hay un indicador LED
tricolor (verde, azul y rojo) que se utiliza para indicar el estado:

e Verde - En funcionamiento.
e Azul - Comunicaciones por bluetooth.
* Rojo - Estado de alarma.

En los manuales de instalacién y mantenimiento de la gama CVA, P170E
(Lineales) y P175E (Cuarto de vuelta), se proporcionan mas detalles sobre el
LED de indicacion de estado.

El selector de modo de funcionamiento tiene 3 posiciones:

e “En marcha” (Run): Es el modo normal de funcionamiento del
actuador. El actuador responde a la sefial de demanda del proceso
que se utiliza para el control.

e "Parado” (Stop): Se impide la operacion eléctrica incluyendo la
posicion de fallo.

e "Comprobacién” (Test): Se trata de una auto-comprobacién
realizada por el actuador para evaluar sus capacidades de control
de salida independientemente del sistema de control externo. El
proceso de auto-evaluacion realiza una serie de rutinas de escalén
y de ciclo basadas en la Ultima posicion de demanda. Una vez
finalizado, se muestran los resultados y puede volver a seleccionarse
el modo “Run”. Si no necesita esta funcion de comprobacion, puede
deshabilitarla utilizando el software Enlight. En la comprobacién, se
miden los siguientes parametros:

Tiempo muerto; T86* = Tiempo de respuesta de escalén; Tiempo
de establecimiento; Fuerza media en cada direccién del recorrido;
Velocidad de recorrido maxima; Friccion de la véalvula.

Basandose en los resultados, el LED parpadeara durante 10 segundos

en VERDE si “todos los pardmetros se encuentran dentro de los limites
aceptables” o en ROJO si “uno o més pardmetros se encuentran fuera de
los limites aceptables”. El software Enlight puede utilizarse para interrogar
al actuador acerca de los detalles de los resultados de la comprobacién.

Control de valvula

Puede establecerse el recorrido utilizando la funcién de “configuracion
rapida” cuando el actuador se mueve automaticamente para abrir/cerrar
los topes de las valvulas y establecer las posiciones de limite. También esta
disponible la configuracion manual para aplicaciones de recorrido limitado.

Los siguientes parametros pueden ser configurados por el usuario:

e Recorrido — CVL: Disponible hasta el maximo definido por su
tamano. (Consulte la seccion de rendimiento 1.1, en la pagina 18). La
resolucion maxima se consigue con el recorrido mecanico maximo
del CVL.

e Recorrido — CVQ: Hasta 90° +10°. La resolucién maxima se
consigue con una rotacion de 90°.

e Direccién para el cierre: En los CVL extension o retraccion. En
los CVQ en sentido de las agujas del reloj o en el sentido contrario.

e Accién de parada de la valvula: Limite — se mueve a una
posicion o fuerza limite establecida — asienta la vélvula a una fuerza
establecida por el usuario.

e Limitacion del empuje/par: 40% y 100% del empuje/par
nominal del actuador.

e Velocidad de salida: La velocidad se controla automaticamente
como una funcién de la distancia del recorrido a la posicion de
demanda. Cuanto mayor sea el error y mayor la distancia, mas rapida
serd la operacion. Cuando se acerca a la posicion de demanda, el
motor es controlado para decelerar y moverse lentamente hasta la
posicién de demanda, evitando asf su rebasamiento. El pardmetro
de velocidad viene establecido por defecto para un rendimiento
optimo, no obstante, puede ajustarse la velocidad cuando sea
necesario en un rango del 5% al 100%.

*Para leer la definicion completa de T86 consulte la pagina 27.

rotoric

Process Controls




W\

Control Vaive
Actuator

£ |Pocket Enlight & £ 10:06 €

MOV Tag

[Sales Support CVA |
Shaﬁ Action

[Extend To Close -|
Close Stop Cpen Stop
[Thrust -|  |Limit -|

| cewpsetTngs ]
C\}\ 7516870218 | Yalve Actions

File Setup Control Diagnostic Help B3|«

Valve Actions

;'E;:;' Packet Enlight - s 1048 g
0% 100%
Demand ma [ 4.00 | S8BT [20.00 | SET|
easured Demend ma - 3

O 100%
Feedhack ma| 4.00 | |20.00 |

Measured Feedback mA

Demand Deadband %
Demard Damping (ms)
4-20mA Output

| sewoserTvgs
Input/ Dutput
(nE=EmEmEn] T gaup
File Setup Control Diagnostic Help E51|+

4-20mA Setup

Packet Enlight o g 1007 €3

Pawer FaiLre Mode
Power Falure Go To Posttion (%)[_0_|
Power Falure Delay (secs) [5 ]

s f St o[ To P 7]
Loss Of Signal Go To Peation (% S0 |
Loss Of sgndl Delay (secs)  [(5 |

(W [=16870318 ] Fail Mades

File Setup Control Disgnostic Help FE1|~

Fail Modes Setup

Control 4-20mA

Se proporciona un control de bucle optoaislado de 4-20mA;
opcionalmente puede proporcionarse una entrada de seguridad
intrinseca. Hay disponible una funcién configurable por el usuario, que
permite establecer una relacion no lineal entre la sefal de demanda

y la posicion de demanda del actuador. Esta configuracion se utiliza
normalmente para caracterizar la respuesta de la valvula - consulte la
caracterizacion de entrada en la pagina 12.

Especificaciones:

e Resolucion: Cambio minimo en la sefal de demanda requerido
para garantizar respuesta: >0,1% del rango de sefial de entrada.

e Linealidad: <0,5% a escala completa.

e Seguridad intrinseca opcional: Puede proporcionarse un
circuito de bucle de 4-20mA para Seguridad Intrinseca “ia” (2
fallos independientes). Las terminales de entrada estan separadas y
protegidas con una cubierta.

Pardmetros de usuario:
e Seleccion de rango: 4-20mA o 20-4mA, recorrido méaximo o parcial.

e Banda muerta de demanda: 0% - 10% en incrementos de 0,1%.

e Amortiguamiento de demanda: DiseAado para reducir la
respuesta a la sefial de demanda, ruido o inestabilidad.

e Acciéon de perdida de sefial: Cerrado, Posicién de Espera o
Abierto. El umbral de “sefal perdida” es de <2mA.

e Caracterizacion: Es lineal por defecto, pre-configurada. Las
caracteristicas de porcentaje igual y de apertura rapida pueden
seleccionarse y son configurables por el usuario; variedad de
caracterizacién de 21 puntos.

Retroalimentacion 4-20mA

Se proporciona una salida de bucle optoaislada de 4-20mA para
informacion del usuario; opcionalmente puede proporcionarse una salida
de seguridad intrinseca. Esta puede configurarse para proporcionar

la posicion de la valvula o la medicién de las fuerzas de empuje/par
aplicadas. Hay disponible una funcién configurable por el usuario, que
permite establecer una salida no lineal en paralelo con la forma de control
caracterizada — consulte la caracterizacién de entrada en la pagina 12.

Especificaciones:

e Resolucion: Cambio minimo en la posicion/fempuje requerido para
cambio en la sefal de retroalimentacion: >0,1% a escala completa.

e Linealidad: <0,5% a escala completa.

e Seguridad intrinseca opcional: Puede proporcionarse un
circuito de bucle de 4-20mA para Seguridad Intrinseca “ia” (2
fallos independientes). Las terminales de entrada estan separadas y
protegidas con una cubierta.

Pardmetros de usuario:
e Seleccion de rango: 4-20mA o 20-4mA - escalas automaticas
para establecer limites.

e Caracterizacion: On/Off (encendido/apagado). Cuando se
selecciona “on” la sefial de retroalimentacion aplicara la misma
caracterizacién que la establecida para el control.
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Control y supervisidon

Caracterizacion de entrada

Muchas vélvulas de control tienen caracteristicas de flujo no lineal que
requieren una salida no lineal como respuesta a una entrada lineal.
Como estandar, la salida de los CVA puede caracterizarse para cumplir
los requisitos del proceso utilizando el software Rotork Enlight. Hay tres
caracteristicas preestablecidas que pueden seleccionarse en un cuadro
desplegable; lineal (predeterminada); porcentaje igual y apertura rapida.

>

Posicién de demanda (%)
| Posicion de demanda (%)

Sefial de demanda (°’A>)
Entrada lineal

Sefal de demanda (%)
Entrada de porcentaje igual

>
>

Posicién de demanda (%)
Posicién de demanda (%)

Senal de demanda ("’A:)

Entrada personalizada

| Senal de demanda (°’A>)

Entrada de apertura rapida

Graéficos de caracterizacion de entrada

Ademés puede establecerse una “funcion de transferencia” no lineal
personalizada por el usuario entre la sefial de demanda y la posicién de la
valvula. Esto se consigue introduciendo 21 posiciones de vélvula con sus
correspondientes valores de sefial de demanda. La interpolacién entre los
valores introducidos es lineal.

b % S0 75 00
Temand Shgnal B

Valve Characherktc Mode
[cimesr | [tnput oty -.-|

%

Gﬂ 7516870310 |Characterizatin
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Caracterizacion de entrada

Relé indicador de estado

Se proporciona un relé configurable por el usuario, unipolar, libre de
potencial, normalmente de contacto abierto para indicar el estado y
la disponibilidad. A continuacion se muestra una lista de pardmetros
configurados. El contacto ha sido clasificado en 8A/120V CA / 30V CC.

Funcion Descripcion

Disponibilidad

Activo cuando el actuador CVA puede
controlarse remotamente.

- El actuador esta en modo remoto.

- El actuador no tiene fallos que puedan impedir
Su operacion.

Fallo

Activo cuando hay algun fallo detectable en el
actuador o la vélvula.

Limite abierto

Activo cuando el actuador se encuentra en la
posicion completamente abierta.

Limite cerrado

Activo cuando el actuador se encuentra en la
posicién completamente cerrada.

Limite de fuerza
de apertura excedido

Activo cuando el actuador ha alcanzado el
limite de fuerza de apertura establecido.

Limite de fuerza
de cierre excedido

Activo cuando el actuador ha alcanzado el
limite de fuerza de cierre establecido.

Limite de fuerza
excedido

Activo cuando el actuador ha alcanzado el
limite de fuerza operativa de apertura
o cierre establecido.

Posicion de fallo

Activo cuando el actuador esta realizando una
accion en la posicion de fallo.

Posicion
intermedia

Activo cuando el actuador pasa la posicién
intermedia. Cualquier posicién a una resolucion del
1% y en la direccién de cierre o apertura.
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COMMUNICATION PROTOCOL

HART®

HART® (transductor remoto direccionable de alta velocidad) es un
protocolo de comunicacion basado en el estandar de comunicacion
telefonica Bell 202 y utiliza el principio FSK (codificacién por cambio
de frecuencia). La sefal consta de dos partes, un bucle de corriente
de 4-20mA analogico y una sefal de frecuencia variable digital
superimpuesta - ver Fig. 4.

Tradicionalmente el bucle de 4-20mA se utiliza para el control

y la sefal digital superimpuesta para la retroalimentacion y la
configuracion. La gama CVA utiliza las sefales de este modo. La
configuracion y operacion de la sefal de 4-20mA es igual que la del
control de 4-20mA estandar. La configuracion y retroalimentacion
utilizando una sefial digital HART® se consigue utilizando el servidor
conectado al accionador para seleccionar los parametros necesarios.

La mayorfa de los pardmetros configurables por el usuario de la
gama CVA pueden establecerse con el protocolo de comunicacion
HART®. Ademas de los anteriores, pueden ajustarse los siguientes
parametros HART®: -

e FEtiqueta HART®.
e Direccion.
e |D del dispositivo.

e (Codigo de fecha.

] ] ] ] ] ] ] ] ] ]
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 V. (R A S A A A
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
T A Y
1 1 1 1 1 1 1 1 1 b
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 dlgltal
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1 [} |
1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 ! I
1 1 1 1 [}
1 1 ) ! 1
1 ) 1 w |
1 J 1 wqm 1™ 1
1 1 1 1 1
I 1 U yiqm 1V ugm | 1 1
I 1 [P 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 U ey 140" 1 1 1 1 1 1 1
o 1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 L~
Poor 0 bbb M sedial
P 0 0 4 0 1 1 analdgica
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
4mA- e A
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
e e

> Hora

Figura 4. Principio FSK (fuente: HART®)

M

FOUNDATION

Estandar Foundation Fieldbus

El estandar Foundation Fieldbus se ha convertido en uno de los mas
comunmente aceptados para los sistemas de control de procesos.
Su caracteristica principal es su capacidad para distribuir el control,
fuera del Sistema de Control Distribuido central. La tarjeta de
interfaz del protocolo Foundation Fieldbus de Rotork se conecta
directamente en el sistema de bus de campo Foundation H1
estandar. Los bloques de funcion integrados en el médulo abarcan
el control y la supervision de la valvula y el actuador.

Utilizando los archivos de descripcion del dispositivo certificados, la
tarjeta de interfaz de Foundation Fieldbus es sencilla y facil de usar.
Su capacidad para proporcionar una extensa retroalimentacién del
actuador en un solo bloque de entrada asi como informacién de
diagnéstico del sistema, hace que Rotork sea la primera elecciéon
para el uso con un sistema Foundation Fieldbus.

e Interoperabilidad certificada con Foundation ITK.
e Cumple totalmente con la norma IEC61158-2.
*  Incluye capacidad Link Master y LAS.

*  Aprobacion HIST independiente por los proveedores de SCD
mas importantes.

e (apacidad total de campo H1.
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Soporte de por vida

Rotork entiende las necesidades de soporte de respaldo de sus clientes.
Los costes y penalizaciones del tiempo de inactividad de la planta, el
retraso de la puesta en marcha y el mantenimiento inapropiado son
demasiado altos para no permitir un soporte ineficiente.

Gracias a las comunicaciones por Bluetooth® y del registrador de datos
a bordo, la gama CVA ofrece la posibilidad de proporcionar un soporte
completo del producto, asi como su andlisis y configuracién. Gracias

al inigualable servicio de Rotork en todo el mundo, siempre tendra el
consejo experto a mano.

Diagnésticos remotos - Bluetooth®

La gama CVA utiliza comunicaciones por Bluetooth® para un
intercambiar datos con la PDA de manera no intrusiva, rapida y
segura. La configuracion del actuador puede analizarse y modificarse
facilmente por este medio. Como todos los actuadores CVA incluyen
un registrador de datos a bordo, pueden descargarse datos operativos
como perfiles de par de la valvula, eventos y estadisticas del actuador
para una investigacion detallada. Tras el andlisis, todos los cambios

en la configuracion del actuador pueden ser transmitidos de nuevo al
actuador.

Enlight Pocket

El software Enlight para la PDA es una interfaz de usuario gréfica

que permite configurar el actuador y revisar, analizar y reconfigurar

la informacién del registrador de datos. Esta aplicacién visualmente
interactiva es un programa auténomo, que se ejecuta en Microsoft
Windows Mobile O/S. Sus controles intuitivos hacen que el analisis de
datos del actuador sea sencillo y répido.

Alternativamente, pueden cargarse los datos del actuador y luego
descargarlos en un ordenador.

Ayuda online de Rotork

Rotork cuenta con una extensa red de servicios mundial que lo
proporcionara el soporte local necesario donde quiera que se encuentre.
Los técnicos cualificados de Rotork que trabajan para nuestra red de
oficinas y centros de excelencia estan disponibles para ofrecer asistencia
inmediata. Para contactar con Rotork, visite www.rotork.com

Diagnosticos de valvulas

Los actuadores cuentan con un registrador de datos que ayuda a detectar
los problemas potenciales de la valvula antes de que se produzca un fallo.
El registrador de datos almacena datos operativos relativos a la posicion y
carga de la valvula, que pueden supervisarse periédicamente.

Normalmente, tras la instalacién, se registra una “instantanea” del
actuador y la valvula para su posterior comparacion. La comparacién
puede realizarse a nivel de analisis humano o de alarma automética.

Parametros del registrador de datos
Los parametros que se muestran a continuacion se registran en la

memoria no volatil del registrador de datos. Algunos de estos parametros
pueden analizarse con el software Pocket Enlight, no obstante, puede
realizarse un analisis mas detallado en un ordenador de sobremesa.
Datos registrados por el registrador de datos

e Tiempos de parada y perfiles de fuerzas.

e Mediciones de empuje minimo y maximo a cada 1% del recorrido.
e Perfiles de referencia de las fuerzas.

e NUmero de cambios de direccién (contador de ciclos).

e Distancia de recorrido total acumulada

e Registro de eventos.

e Temperatura del actuador.

Datos de diagnéstico

e Ensayos de respuesta dinamica.

e Ensayos de cambio de escalén

e Estimacién de energia del generador de reserva.
e Diagnoésticos internos.

e Registro de cambio de configuracién.

e Numero de operaciones de posicion de fallo.
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Registro del tiempo de parada

El tiempo total acumulado invertido en cada porcion del 1%

del recorrido queda registrado en el registrador de datos.

Estos datos proporcionan una informacion esencial relativa al
dimensionamiento de la vélvula, el ajuste del bucle de control y la
estabilidad del proceso.

) =0 100 10 Por ejemplo, una valvula dimensionada en base a un requisito
Bostion % especifico del proceso para proporcionar un control éptimo, que
[]owed Timehes — [ JClose Theust % se encuentra en una posicién aproximada del 50%, debe de tener
— [J%en Thuwst % [REREIN idealmente una caracteristica de tiempo de parada como se indica
Downl R en el grafico siguiente. Los desplazamientos hacia las posiciones
E Distance Travelied (Ft) de apertura o cierre pueden indicar un sobre-dimensionamiento
224 Mo, of Drecton Changes

o infra-dimensionamiento de la vélvula o que las condiciones del

| aesioeesR proceso se encuentran fuera de la especificacion disefiada. Una
Gﬁ 516670318 Datalogger caracteristica amplia puede confirmar una flexibilidad de proceso

ignificativa o indicar inestabilidad. Emparejado con otros datos
File Setup Control Diagnostic Help E51|« signi A ,
1 | de proceso, el tiempo de parada de la valvula puede proporcionar
Vista del registrador de datos con la PDA informacién util para mejorar la eficiencia y la produccion.

Puede registrarse un perfil de parada de referencia poco después
de la instalacién del actuador para después utilizarlo en la
comprobacion del dimensionamiento y la estabilidad. Este perfil
podré utilizarse en todas las comparaciones futuras.

Grafico del tiempo de parada

4500
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Especificaciones del actuador G
Las siguientes paginas contienen los detalles del rendimiento y 1 Resumenes de rendimiento p18
las especificaciones de la gama de actuadores CVA de Rotork. 11 Rendimiento mecanico p18
Por favor, utilice la siguiente tabla de contenidos que le 1.2 Consumo eléctrico de los CVA p19
facilitara el acceso a la informacién que necesite. 13 Rendimiento de control de posicionamiento p19

1.4 Rendimiento de retroalimentacion de posiciéon p19

Especificaciones estandar - CVLy CVQ

2 Especificaciones estandar p20

Introduccion p20
2.1 Hoja de datos de consulta p21
3 Dimensiones generales de los CVA p22

de Tamafo 2

4 Dimensiones generales de los CVA p23
de Tamaiio 3

5 Especificaciones de disefio p24
5.1 Especificacion de servicio p24
5.2 Vida del disefio p24
5.3 Vibracién, choque y ruido p24
5.4 Temperatura operativa p24
6 Cajas de proteccion certificadas para p25
entornos peligros y no peligrosos
6.1 Cajas de proteccién para entornos p25
no peligrosos
6.2 Cajas de proteccion para entornos peligrosos  p25
7 Normas regulatorias p27
8 Acabado de pintura p27
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1 Resumenes de rendimiento
1.1 Rendimiento mecanico

Abajo se detalla la fuerza nominal (de empuje o par) para
cada tamano de actuador. La fuerza minima permitida es
un 40% de la maxima nominal. La tolerancia de tiempo
operativo es de +/-10%.

La mediciones de fuerza tienen una precision de +/-5% de la
fuerza nominal unitaria.

Actuador lineal CVL

Newtons - mm - mm/segundo

CVL Empuje min.

Empuje nominal*  Recorrido max.

La gama CVA es capaz de resistir fuerzas de retroceso

de la vélvula de hasta el 125% de la fuerza nominal sin
movimiento. Existe un mecanismo de blogueo opcional evita
las fuerzas de retroceso hasta un 300% de la fuerza nominal.
Todos los actuadores CVA vienen calibrados de fabrica.

Velocidad Tiempo de recorrido total
(seg.)

50 ____ :

2224

1780 4448

2669 6672

*Corresponde a un parametro del sensor de empuje de 100%. El empuje minimo corresponde a un parametro del sensor de empuje de 40%.

Actuador de cuarto de vuelta CVQ

Nm
caQ Par min. Par nominal*
54.2 135.5
108.4 271

Tiempo operativo

*Corresponde a un pardmetro del sensor de par de 100%. El par minimo corresponde a un parametro del sensor de par de 40%.

Nota: Ajuste de parada mecanica: +/-5°.

(110]((3

Process Controls




W\

Control Vaive
Actuator

1.2 Consumo eléctrico de los CVA

La gama CVA ha sido disefiada para ser altamente eficiente con un
consumo de energia muy bajo.

El bajo consumo de energfa durante la modulacién (2Hz continuos,
ensayo de ciclos 2%) se consigue gracias a la energia inercial del
motor que se convierte en energia eléctrica y se almacena. Esta
energia puede utilizarse posteriormente para acelerar el motor en
la direccién contraria.

Estado del actuador Potencia a
110V CA (W)
Fijo 4.7
En movimiento - Sin carga 12.8
En movimiento - 50% de carga 26.2
En movimiento - Carga completa* 321
SAI cargandose (Pico de potencia) 58.2
2Hz continuo, ensayo de ciclos 2% 171

- Carga completa*

* La carga completa equivale al 90% del empuje nominal.

1.3 Rendimiento de control de posicionamiento

El siguiente rendimiento de control de posicionamiento se
basa en un sistema de control de 4-20mA con un actuador
CVA funcionando a maximo recorrido, velocidad nominal

Si se cuanta con la opcion del generador de energia de reserva,

los supercapacitores se cargaran en encendido. El LED parpadeara
durante la carga y se inhibird la operacién durante la misma.

El tiempo de carga varia dependiendo del tamaro. Para los
actuadores CVL500 el tiempo de carga oscila entre 30 segundos y

1 minuto. A continuacion, se muestran los datos de consumo de los
actuadores CVL500. Para ver los detalles completos de consumo de
energia de toda la gama CVA, consulte la publicacién P130E.

Factor de potencia Potencia a Factor de potencia
a 110V CA 230V CA (W) a 230V CA
0.56 5.3 0.33
0.63 14.7 0.44
0.66 29.3 0.55
0.66 32.1 0.56
0.69 55.0 0.63
0.53 17.5 0.45

y fuerza constante, con un minimo de banda muerta y
una caracteristica lineal de demanda/vélvula. La resolucion
se define como: Cambio minimo en la senal de entrada
requerido para garantizar respuesta.

Control 4-20mA - Posicionamiento: % rango de seial de demanda

Resolucion >0.1%

Linealidad <0.5%

1.4 Rendimiento de retroalimentacion de posicion

El siguiente rendimiento de retroalimentacion de posicién se
basa en un actuador CVA funcionando a maximo recorrido
con una caracteristica lineal establecida.

La calibracion de la retroalimentaciéon es automatica para las
posiciones limites establecidas. La resolucion se define como:
Cambio minimo en la posicion/empuje requerido para cambio
en la senal de retroalimentacion.

Retroalimentacién 4-20mA - % rango de senal de retroalimentacion

Resolucion >0.1%

Linealidad <0.5%

El rendimiento final se determinara por el proceso, la valvula y el sistema de control.
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2 Introduccion

La gama de actuadores independientes CVA ha sido
disenada para satisfacer unos propdsitos especificos

y construida para operar eléctrica y remotamente las
valvulas de control. Constan de un motor eléctrico,
engranajes de reduccion, controlador de motor con
limitacion de empuje/par, controles l6gicos electrénicos

y funcionalidades de supervision y estan protegidos por
una caja con doble sellado estanca al agua. También hay
disponibles cajas de proteccién certificadas para entornos
clasificados como peligrosos de acuerdo con los requisitos
nacionales e internacionales pertinentes.

Todos los parametros de empuje/par y de posicion, asi
como la configuracion del adaptador, se realizan mediante
un dispositivo no intrusivo con Bluetooth®, normalmente
una PDA (no proporcionada).

El software para la PDA con Bluetooth® puede descargarse
gratuitamente desde www.rotork.com

Los requisitos de caja de proteccién y las opciones
seleccionadas deben especificarse en las consultas.

Por ejemplo la hoja de datos de consulta de la pagina
21 proporciona un resumen de la informacion basica
necesaria de referencia.

En el caso de que exista un proyecto, marco o
especificacién de trabajo aplicable, Rotork lo analizara
en detalle.

No es necesario que especifique el tipo o el tamano del
actuador; Rotork le proporcionara la solucion mas rentable
basandose en la informacién facilitada.
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2.1 Hoja de datos de consulta

Pagina

18

24

18

18

18

24-26

19

25

10-13

Requisito

Tipo de valvula

Ciclo de servicio

Tiempo operativo

Asiento de par/empuje
Modulacion de par/empuje
Rango de temperatura

Suministro eléctrico

Posicion de fallo en caso de
corte de suministro eléctrico

Entrada/salida de
seguridad intrinseca

Caja de proteccion

Indicacién/control remoto

Anulacion manual

Interruptores externos
Indicacion de posicion externa

Topworks

Opciones

De cuarto de vuelta
Lineal

Inicios / horas de modulacion
(°-in-mm/seg.)

Nm (in-lbs) / N (lbsf)
Nm (in-lbs) / N (lbsf)
Normal y baja

1-fase —Voltios —Hz
cC

No requerido
Cerrado

Posicion de espera
Abierto

% intermedio

Si

No

Entorno no peligroso
Entorno peligroso
4-20mA

HART

Foundation Fieldbus
Si

No

Especificar
Especificar

Especificar

Detalle

° Rotacion

Longitud de recorrido (in/mm)

Especificar el nUmero o “continua”
Especificar

Especificar

Especificar

Consulte las paginas 24-26 para mas informacion
Especificar

Sélo 24 voltios de CC

IP / Clasificacion Nema
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3 Dimensiones generales de los CVA de Tamaiio 2

> 227.50

8.95"
157.! 155. .00*
6.52050 6.51535'10 ?01 g? | —— Indicador de estado y

comunicaciones bluetooth

CVL500

70.00%
2.75"

—4 entradas de cable M25
- 3/4" NPT (alternativa imperial)

r\.] ® Etiqueta
principal
| \O— S g

249.50
9.82"
=l
]
\

I

S
—
©
=

178
0.07"

37.50
1.47!

o °
S bl o=
[ = e
% B 80.00 Tierra I8 Cara de montaje o
EAERENE 315" - de la valvula
TNE S g externa
A9 ERN | 54.90/54.98
—ulg * Mg t 2161/2.164"
° ] Diametro de la guia de la base
ox
3%
N2 M16x 1.5p
_ 5/8" UNC (alternativa imperial)
o=
Sa
o
R
o
Sa
o
N
AGUJEROS DE MONTAJE - 4 L
M8.00 x 1.25p x 18dp
5/16" UNC x 3/4"dp (alternativa imperial)
EQUIDISTANTE EN 70.00 (2.75") PCD
136.50 177.00 30.00
CcVvQ1200 o 537" 6.97" 1.18"*
S 86.00 142.00
53N 11900 339" 559"
469" | — Indicador de estado y
r y comunicaciones bluetooth
_——4entradas de cable M25
3/4" NPT (alternativa imperial)
1 T [ | I 1 1
—r = I — :
% % % ® [ q & 7% Etiqueta
= principal

32230
12.69"
)
2
/\2
80.00
3.15"
S
o=t
S
=1
o

110.50
4.35"

Topes mecénicos

Tierra externa

Coj:;ete in:pulsz?lli retenido E :\’Aasgxulfz"‘;; %20,00 enroscado completo, Cara de montaje de la valvula
mediante 4 tornillos con 5/16" UNC x 3/4" enroscado completo (alternativa imperial)
tuerca M5 = { En 70.00 (2.75") PCD
=8
SO
L
CVQ1200 — detalles de brida
s, Ref. de montaje
28
MSS SP-101 FAO7
ISO 05211 FO7

NOTAS: Las dimensiones con "*" indican que tienen un margen de espacio para retirar la cubierta. Peso de la unidad CVL500 aproximado 14kg (31lbs). Peso de la unidad CVL1200 aproximado 14kg (31Ibs).
La interfaz proporcionada para el montaje del actuador en la valvula debera ajustarse a unas buenas practicas de ingenierfa, asegurando las tolerancias adecuadas, area de enroscado, pares de apriete,
tamarnos, materiales y tolerancias de forma
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*
CVL1000 s: 160.00 190.80 30.00
EE 630" ‘ 751" RN i 11 B729
y .
| —— Indicador de estado y
CVL1500 comunicaciones bluetooth
4 entradas de cable M25
3/4" NPT (alternativa imperial)
T i
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B ® m Etiqueta
N — . "
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o=
n <
HEG A
S 5 }
g2 o e Tierra externa Cara de montaje
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NOTAS: Las dimensiones con "*" indican que tienen un margen de espacio para retirar la cubierta. Peso de la unidad CVL1500 aproximado 20kg (44lbs). Peso de la unidad CVL2400 aproximado 20kg (44lbs).
La interfaz proporcionada para el montaje del actuador en la valvula debera ajustarse a unas buenas practicas de ingenierfa, asegurando las tolerancias adecuadas, area de enroscado, pares de apriete,
tamarnos, materiales y tolerancias de forma.
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Especificaciones estandar

5 Especificaciones de disefio

5.1 Especificacion de servicio

Clasificacion de servicio Tipo de actuador Especificacion

Modulacién CVL/CVQ S9 - Servicio con carga no periddica y variaciones de velocidad,
proporcionando una modulacién continua y sin restricciones.

5.2 Vida del diseino

Clasificacion de servicio Tipo de actuador Tamano Especificacion de vida del disefio minima
Millones de recorridos de 1% Millones de recorridos de 10%
a ciclos de carga de 75% a ciclos de carga de 100%
CVL500 40 20
Modulacién CVL CVL1000 12 6
CVL1500 12 6
cVvQ 1200 16 8
Modulacién cvQ
CVQ 2400 12 6

5.3 Vibracién, choque y ruido

Los actuadores CVA son apropiados para aplicaciones en las que el grado de vibracién y choque no supere lo siguiente:

Tipo Nivel

Vibraciéon inducida

de la planta Vibracién total de 1g rms en el rango de frecuencia de 10 a 1000Hz.

Choque Aceleracion punta de 5g.

Seismos Aceleracion de 2g en un rango de frecuencia de 1 a 50Hz si se opera durante el evento o inmediatamente después.

Aceleracion de 5g en un rango de frecuencia de 1 a 50Hz si s6lo se requiere mantener la integridad estructural.
Ruido emitido Ensayos independientes han demostrado que el ruido generado a 1m no excede los 61db(A).

Los niveles medidos son los presentes en la interfaz de montaje del actuador. Ha de tenerse en cuenta que los efectos de la vibracion son acumulativos y por
tanto un actuador sometido a altos niveles podra tener una vida Gtil reducida.

5.4 Temperatura operativa

Los actuadores CVA pueden operar en los rangos de temperatura ambiente que se indican abajo. Consulte la seccién 6.2 para ver las restricciones
de temperatura operativa en entornos peligrosos. Para temperaturas fuera de este rango, por favor contacte con Rotork. Antes de la instalacion,
los actuadores deberan almacenarse en un lugar seco con una temperatura ambiente que no exceda el rango de -60° a +80°C (-76°F a +176°F).

Tipo de actuador Temperatura normal* Opcion de baja temperatura*

CVL/QvQ -30°C a +70°C (-22°F a +158°F) -40°C a +60°C (-40°F a +140°F)

*La certificacion de entornos peligrosos determina el rango de temperatura operativa permisible. Consultar seccion 6.
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6 Cajas de proteccion certificadas para entornos
peligros y no peligrosos

Todas las cajas protectoras de los actuadores CVA, para entornos
peligrosos o no peligrosos, son estancas al agua de acuerdo con
la norma IP68/NEMA 4 & 6.

Gracias al ajuste y puesta en marcha mediante comunicaciones
inaldmbricas Bluetooth®, no es necesario retirar las cubiertas, de
tal modo que la caja sellada de fabrica permanece hermética para
proteger los componentes internos de por vida. El compartimento
terminal esta separado de las otras dreas mediante un doble

6.1 Cajas de proteccion para entornos no peligrosos

WT: Normas de estanqueidad al agua

Norma Especificacion

BS EN 60529 (1992) IP68 — 7metros / 72 hrs.
NEMA (US) 4y6

CSA (Canadian) 4y 4X

6.2 Cajas de proteccion para entornos peligrosos

Temperatura normal

-30°C a +70°C (-22°F a +158°F)
-30°C a +70°C (-22°F a +158°F)

-30°C a +70°C (-22°F a +158°F)

sellado de Rotork, de modo que se mantiene la estanqueidad

al agua incluso durante la conexion cuando se retira la tapa.

Los actuadores CVA estan disponibles con las siguientes cajas
de proteccion, para las que se indica los rangos de temperatura
operativa. Cuando se indican temperaturas opcionales, pueden
ser necesarios cambios en los componentes del actuador y por
tanto debera especificarse la temperatura operativa requerida.
También hay disponibles cajas con aprobaciones para entornos
peligrosos y certificadas de acuerdo a ciertas normas nacionales;
consultelo con Rotork.

Opcion de baja temperatura

-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)
-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)

-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)

Los actuadores de la gama CVA han sido construidos de acuerdo con la siguiente normativa:

Directiva europea para entornos peligrosos — ATEX

Directiva/Norma

Especificacion Temperatura normal

11 2GD Exd [ia] 1B T4 -20°C a +60°C (-4°F a +140°F)
11 2GD Exd [ia] IC T4 -20°C a +60°C (-4°F a +140°F)
112GD Exde [ia] IIB T4 -20°C a +60°C (-4°F a +140°F)
11 2GD Exde [ia] IC T4 -20°C a +60°C (-4°F a +140°F)

Directiva internacional para entornos peligrosos IECEx

Directive/Standard Rating Standard Temperature

IECEx Exd [ia] 1B T4 -20°C a +60°C (-4°F a +140°F)
IECEx Exd [ia] IC T4 -20°C a +60°C (-4°F a +140°F)
IECEX Exde [ia] IIB T4 -20°C a +60°C (-4°F a +140°F)
IECEx Exde [ia] IC T4 -20°C a +60°C (-4°F a +140°F)

Nota: La interfaz de seguridad intrinseca [ia] es un extra opcional.

Opcion de baja temperatura

-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)
-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)
-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)

-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)

Low Temp Option

-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)
-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)
-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)

-40°C a +60°C (-40°F a +140°F)

Lideres establecidos en tecnologia de accionamiento de valvulas
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6.2 Cajas de proteccion para entornos peligrosos

Directiva estadounidense para entornos peligrosos - Antideflagrante con aprobacién FM (Factory Mutual), segiin NEC Articulo 500

Clase Division Grupo Temperatura normal Opcién de baja temperatura
! 1 D -20°C a +60°C -40°C a +60°C

I 1 E.FG (-4°F a +140°F) (-40°F a +140°F)

! i B¢ D -20°C a +60°C -40°C a +60°C

I 1 E,FG (-4°F a +140°F) (-40°F a +140°F)

Directiva canadiense para entornos peligrosos - Antideflagrante con aprobaciéon CSA EP (Canadian Standards Association), segun NEC Articulo 500

Clase Division Grupo Temperatura normal Opcion de baja temperatura
J i GD -20°C a +60°C -40°C a +60°C

0 1 EEG (-4°F a +140°F) (-40°F a +140°F)

' U L) -20°C a +60°C -40°C a +60°C

0 1 EFEG (-4°F a +140°F) (-40°F a +140°F)
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7 Normas regulatorias

El cumplimiento de las siguientes directivas de la Comunidad Econdémica Europea otorga a los actuadores de la gama CVA la
marca CE de acuerdo con lo previsto en la Directiva sobre Maquinaria.

Directiva Aplicable a Referencia

Compatibilidad electromagnética Inmunidad y emisiones de 2004/108/EC por aplicacion de BS EN 61326-1:2006
(EMQ) energia electromagnética

Baja tension (LV) Seguridad eléctrica 2006/95/EC por aplicacién de BS EN 601010-1:2001
Maquinaria* Seguridad del producto Los actuadores siguen lo previsto en la Directiva sobre

Maquinaria (98/37/EC) corregida por 98/79/EC.

Los actuadores CVA no deben ponerse en servicio hasta
que el equipo sobre el que se monten haya sido declarado
conforme con lo previsto en la Directiva sobre Maquinaria
de la Comunidad Econémica Europea 98/37/ECy 98/79/EC*

Residuos de los equipos eléctricos Exentos del &mbito
(WEE) de la directiva

*Los actuadores no estan clasificados como maquinas dentro del &mbito de la directiva sobre maquinaria.
Contacte con Rotork si necesita una copia de nuestra Declaracion de Conformidad y Cumplimiento.

8 Acabado de pintura

El acabado de pintura estandar es el RAL5010 (azul) revestido de polvo de poliéster de acuerdo con la especificaciéon RS237 de
Rotork. Existen otros colores y acabados opcionales, por favor pédngase en contacto con nosotros para mas informacion.

Notas

Definicion de T86:

ISA-75.25.01-2000 (R2006) — Procedimiento de ensayo para medicion de la respuesta de la vélvula de control a cambios de
escalén. (Anteriormente ANSI/ISA-75.25.01-2000)

Se define como:

3.28 Tiempo de respuesta a escalon (T86):

Intervalo de tiempo entre el inicio de un cambio de escalén en la sefial de entrada y el momento en el que la respuesta dinamica (de/

actuador y la valvula) alcanza el 86,5% de su valor de estado de estabilidad total. El tiempo de respuesta al escalon incluye el tiempo muerto
anterior a la respuesta dindmica. El T86b (tiempo de respuesta base) es el mayor T861 (retraccion/apertura) o 862 T862 (extension/cierre)

Lideres establecidos en tecnologia de accionamiento de valvulas
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