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Os actuadores Rotork sao
fornecidos

B Testados em bancada e a nivel de
performance

B Binario de saida configurado
para o valor maximo, salvo
especifi cacdo contraria

B Entradas de cabos com tampas
de plastico para proteccao
durante o transporte

B Com kit de comissionamento

B Com diagrama de cablagem

O tipo de actuador estd indicado na

chapa de identificagdo em ago inox, no
seu exterior.

Saude e seguranca

Este manual foi produzido para
orientar o utilizador a instalar, operar,
ajustar e inspeccionar o actuador de
valvulas do tipo AQ.

A instalacdo eléctrica, manutencéo e
utilizacdo destes actuadores deve ser
feita de acordo com as normas e
legislacdo em vigor, nomeadamente
com a 15?2 edicdo das directivas IEE
sobre ligacdes eléctricas. O utilizador
devera portanto familiarizar-se com
estas e outras normas e/ou directivas
relacionadas com a seguranca na
utilizacdo deste tipo de equipamentos.

A instalacdo mecanica deve ser
realizada de acordo com as instrucdes
constantes neste manual, e também de
acordo com as normas e directivas
respeitantes a seguranca e de acordo
com os codigos de boas praticas.

Caso este actuador tenha indicado na
sua chapa de identificacdo que é
adequado para areas classificadas,
deverdo ser cumpridas as normas,
directivas e demais regras em vigor
para este tipo de instalacdes. A
instalacdo eléctrica, manutencao e

utilizacdo destes actuadores deve ser
efectuada de acordo com a norma
BS5345 parte 1: 1976 e BS5345 parte 3:
1979.

Qualquer reparagdo ou inspecc¢do aos
actuadores devera ser feita de acordo
com estas normas, e em circunstancia
alguma deverao ser feitas
modifica¢des ou alteragdes aos
mesmos, dado que poderiam invalidar
as suas homologag¢bes, nomeadamente
a antideflagrante.

Estes actuadores sao homologados
para areas de atmosfera
potencialmente explosivas zona 1 e
zona 2 somente, e ndo deverao ser
instalados em atmosferas com gases
do grupo IIC, ou com temperatura de
ignicao inferior a 135°C, excepto
indicagdo contraria na chapa de
identificacdo do actuador. Qualquer
instrumento de teste ou diagnéstico
que se utilize devera ter a mesma
homologacao.

E proibido acesso & compartimentos
com condutores eléctricos sob tenséo,
em areas classificadas sem a devida
autorizacao especial de trabalho
emitida pelas entidades que

supervisionam a seguranca nas 2
instalacdes. Caso contrario, a
alimentacao dos actuadores deve ser
desligada e estes removidos para uma
area nao classificada para reparacao
ou intervencéo.

Apenas pessoas devidamente
qualificadas deveréo ser autorizadas a
instalar, efectuar manutengao ou
qualquer reparagao nos actuadores
Rotork, e estes trabalhos deverao ser
sempre feitos de acordo com as
instrugdes contidas neste manual. Essas
pessoas deverao estar familiarizadas
com todas as normas, directivas e
demais requisitos previamente
referidos para estes tipos de trabalhos.
Caso sejam necessarias mais
informagdes e orientagdes sobre
instalacdo, manutencao e utilizacao
seguras dos actuadores AQ, estas serdo
fornecidas a pedido dos interessados.



Fig.1
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1. Identificacdo das partes
do actuador

1. Fémea de acoplamento

As fémeas de acoplamento sdo fornecidas
virgens para torneamento pelo cliente, de
forma a garantir uma perfeita adaptacdo ao
veio da valvula a operar. Estas sdo seguras por
um parafuso de fixacao.

2. Alavanca de operagao manual

3. Volante

O volante utiliza-se para operar a vélvula
manualmente e é necessario accionar
previamente a alavanca de opera¢do manual
para acoplar a saida do actuador ao volante.
4. Batentes mecanicos

Sao utilizados dois parafusos como batentes
mecanicos, para limitar fisicamente o curso da
valvula a 90° +/- 5°.

5. Tampa superior

A tampa roscada do actuador ¢é feita de liga de
aluminio, tem uma janela para visualizagdo da
posicao da valvula, e esta selada por meio de
uma junta térica. Para maior seguranga, esta
tampa é mantida em posicdo por um parafuso.
6. Entradas de cabos

O compartimentos de terminais dispdes de
duas entradas de cabos para alimentagéo e
sinalizagdo/comando.

7. Tampa do compartimento de terminais

8. Chapa de identificacdo

(Ver fig. 1)

*assuming valve is
clockwise to close

Fig.2



2. Montagem do actuador

2.1 Fémea de acoplamento

Para remover a fémea de acoplamento
do actuador, é necessario desapertar o
parafuso de fixacdo da mesma.
Determinar seguidamente a posicao
do veio na posicdo totalmente aberta.
Frezar a fémea de acoplamento de
acordo com essa posi¢ao. Montar
novamente a fémea de acoplamento e
aperta-la com o parafuso de fixacdo.

2.2 Montagem do actuador na
valvula

Fixe o actuador na valvula apertando

os quatro parafusos de fixacdo da

base.

Verifique que a ranhura na base do
actuador nao esta obstruida. Esta
ranhura destina-se a garantir a
proteccdo do actuador em caso de
fuga de produto pelo veio da valvula.
Verifique que os 4 parafusos de
fixacdo estdo correctamente
apertados.

3. Ligacoes eléctricas

Entradas de cabos

Remova a tampa do compartimento
de terminais, desapertando os quatro
parafusos.

Remova as tampas de plastico e monte
os bucins adequados aos cabos a
serem ligados.

Entradas de cabos nao utilizadas
deverao ser tapadas com tampas
metalicas.

Ter em atencdo que nos actuadores
com homologagao antideflagrante, os
bucins, reducdes e tampas também
deverao se-lo.

Ligacoes de cabos

Ligue os cabos de alimentacao,
comando e sinalizacdo aos terminais
apropriados (consultar esquema de
cablagem enviado com o actuador).
Volte a por a tampa, apos sua correcta
lubrificacdo e verificando que a junta
térica estd na posicdo correcta.
Apertar os quatro parafusos da tampa.



4. Ajustes operacionais

AVISO !

Nao se deve em circunstancia alguma
operar o actuador electricamente com a
tampa superior aberta, em areas
classificadas e sem uma autorizacdo de
trabalho especial para o efeito.

4.1 Ajuste dos batentes mecanicos

Os actuadores AQ foram concebidos
para parar por binario contra os seus
batentes mecanicos. Estes devem

portanto ser devidamente ajustados.

Ajuste dos batentes mecanicos

Os batentes mecanicos de abertura e
fecho foram projectados para permitir
um curso de cerca de 90°, e devem ser
ajustados para se adaptarem a operagao
da valvula.

Puxe a alavanca de operagdo manual na
direccao do volante. A saida do actuador
estd agora em modo de operacdo
manual.

Batente de abertura

Apos ter desapertado o batente de
abertura, ponha a vélvula na posicdo
totalmente aberta. Aperte agora o

parafuso e a porca do batente de
abertura.

Batente de fecho

Apos ter desapertado o batente de
fecho, ponha a valvula na posicao
totalmente fechada. Aperte agora o
parafuso e porca do batente de fecho.
Apos estas operacdes, os batentes de fim
de curso estao ajustados.

4.2 Ajuste do binario

(Fig. 3)

Retire a tampa superior, desapertando o
seu parafuso de seguranca e rodando
em seguida a tampa no sentido anti-
horério.

O binario de abertura nédo é ajustavel,
estd previamente regulado para o
maximo.

O binério de fecho é ajustavel de 30%
até 100% do nominal. O binario
nominal estd indicado na chapa de
identificacdo. Para aumentar o binario,
girar o respectivo potenciometro
“torque”, na placa principal do
actuador, no sentido horario e para
diminuir, gire em sentido oposto.

Ajuste de

binario de
fecho e de
velocidade

Interruptores
auxiliares

Fins de curso
(se montados)

Fig.3

Folomatic/CPT

2l

Motor

Fusiveis

Placa principal

Lampada




Nota: O LED vermelho na placa
principal estara aceso quando o
actuador tiver parado por torque, em
qualquer sentido.

4.3 Ajuste da velocidade

(Fig.3)

A gama de tempos de operagao esta
inscrita na chapa de identificacdo do
actuador, e pode ser ajustada dentro
deste intervalo, rodando o
potenciémetro respectivo na placa
principal do actuador. Rodar o
potenciémetro no sentido horério
para aumentar a velocidade.

4.4 Ajuste dos interruptores auxiliares
(Fig.4)

Os actuadores AQ possuem 2
interruptores (micro-switches)
ajustaveis independentemente para
fornecer indicacdo remota de fins de
curso. Estes interruptores sdo operados
por cames. Estas cames sdo ajustadas
angularmente nos dois sentidos, apos
desloca-las axialmente. O interruptor
de cima é o de abertura e o de baixo o
de fecho.

Interruptor auxiliar de fecho
(actuadores que fecham no sentido
horario)

Colocar o actuador na posigao de
valvula fechada. Para ajustar a came
do interruptor de fecho, (a de baixo)
puxa-la para cima e roda-la no sentido

horario de forma a que o interruptor
seja apenas accionado.

Interruptor auxiliar de abertura
(actuadores que fecham no sentido
horério)

Levar o actuador a posi¢ao de valvula

aberta Para ajustar a came do
interruptor de abertura, (a de cima)
empurra-la para baixo e rodé-la no
sentido anti-horario até que o
interruptor seja apenas accionado.

Interruptor auxiliar de fecho
(actuadores que fecham no sentido
anti-horario)

Colocar o actuador na posicao de
vélvula fechada. Para ajustar a came
do interruptor de fecho, (a de baixo)
puxa-la para cima e roda-la no sentido
anti-horario de forma a que o
interruptor seja apenas accionado.

Interruptor auxiliar de abertura
(actuadores que fecham no sentido
anti-horario)

Levar o actuador a posicao de valvula
aberta

Para ajustar a came do interruptor de
abertura, (a de cima) empurra-la para
baixo e roda-la no sentido horario de
forma a que o interruptor seja apenas
accionado.



4.5 Indicador local de posicao

Para ajustar o “quadrante” de
indicacao local de posicao, levar o
actuador a posigao totalmente aberta.
Retirar em seguida a tampa e ajustar o
“quadrante” de forma a que a porc¢ao
de acrilico vermelho fique no centro
da janela da tampa, por cima da
lampada e aperte o parafuso de
fixagdo.

Reposicao da tampa

Antes de voltar a pér a tampa superior
no seu lugar, verificar estado da junta
tdrica (o-ring) e substituir se
necessario. Lubrificar a rosca da
tampa. Apertar a tampa a mao e em
seguida o parafuso de fixacao.

4.6 Op¢oes de comando

Os oito interruptores (DIL switches) na
placa principal permitem configurar
alguns parametros relativos aos
comandos do actuador, de acordo com
a tabela abaixo.

Interruptor ON OFF

ESD ESD activado  Sem ESD

TBY By-pass ao By-pass ao
termostato terméstato
activado inactivo

P1 Ambos “On”  Ambos “Off”

P2 Prioridade Prioridade
para fechar para abrir
Outra combinacao:
ficar parado - “stayput”

ESD Accdo ESD é  Acgdo ESD é
fechar valvula  abrir valvula

A Fecho sentido Fecho sentido
horério anti-horario

PTR Comando Comando
local do tipo  local do tipo
“mantido” “push-to-run”

Falha Accdo em Sem ac¢do
caso de falha em caso de
(se opgao falha
instalada)

5. Verificacoes finais

Antes operar o actuador
electricamente, verificar que os
batentes mecanicos estdo devidamente
apertados, que a tampa do
compartimento de terminais esta no
seu lugar e devidamente apertada,
assim como a tampa superior, com o
parafuso de fixacao apertado.

Verificar as indicacdes locais de
posicao, fins de curso aberto e
fechado, através da janela da tampa
superior. Vermelho corresponde a
vélvula aberta e verde valvula fechada.

6. Resolucao de 7
problemas

A vélvula nao fecha totalmente.
i) Causa provavel: batente mecanico
de fecho mal
ajustado

reajustar batente
de fecho

Acgao:

ii) Causa provavel: binario
insuficiente
aumentar o binario
de fecho

Acgao:

iii) Causa provavel: valvula obstruida
Acgao: Inspeccionar e
desobstruir a
vélvula

O actuador roda mas a valvula ndo
abre/fecha

Causa provavel: Alavanca de operacdo
manual presa com cadeado na posi¢ao
de operagao manual

Acgao: remover cadeado

Actuador néo arranca
Causa provavel: fusivel fundido
Accao: verificar fusiveis



7. Extras opcionais
(ver Diagrama de cablagem do actuador)

7.1 Estacao de comando local

(Ver figura 5)

Este modulo consiste num selector
rotativo de 3 posicoes local / stop /
remoto bloqueavel com cadeado e
num comando com mola abrir / fechar.

Para comando local

Colocar o selector de posicao na
posicao de comando local, como
indicado na figura 5.

Para dar um comando local de fecho,
rodar o selector abrir / fechar no
sentido horério.

Para dar um comando de abertura,
rodar o mesmo selector no sentido
anti-horario.

Caso seja necessario parar a operagao

a operacao de abertura ou fecho,
rodar o selector local / stop / remoto
para a posi¢ao stop (ponta para cima).

Operagdo remota

Para operar o actuador a distancia,
colocar o selector local / stop / remoto
na posicdo remoto (rodar totalmente
no sentido anti-horario).

7.2 Interruptores de fim de curso
(Ver figura 6)

Procedimento de ajuste

Apos ter ajustado os batentes
mecanicos, ajustar os interruptores de
fim de curso para que o actuador pare
sem esforco um pouco antes de atingir
os batentes.

Actuadores que fecham no sentido
horario: Interruptores de Fim de Curso
da posicao fechada (CLS)

e

Actuadores que fecham no sentido
anti-horario: Interruptores de Fim de
Curso da posi¢ao aberta (OLS)

Por o actuador em accionamento
manual (accionar embraiagem - ver
4.1). Girar o volante no sentido
horério até atingir o batente

mecanico. Localizar a segunda came
de baixo. Levantar a came e roda-la no
sentido horério até sentir o interruptor
accionado. Soltar a came, o interruptor
de fim de curso estad programado.

Actuadores que fecham no sentido
horério: Interruptores de Fim de Curso
da posicao aberta (OLS)

e

Actuadores que fecham no sentido
anti-horario: Interruptores de Fim de
Curso da posicao fechada (CLS)

P6r o actuador em accionamento
manual (accionar embraiagem - ver
4.1). Girar o volante no sentido anti-
horario até atingir o batente
mecanico. Localizar a came de cima.
Pressionar a came para baixo e roda-la
no sentido anti-horario até sentir o
interruptor accionado. Soltar a came, o
interruptor de fim de curso esta
programado

Nota: Os interruptores auxiliares (OAS
e CAS) deverao ser ajustados de modo
a serem accionados antes do
accionamento dos interruptores de fim
de curso de modo a assegurar uma

correcta indicacdo (ver 4.4)

Verificacdo dos interruptores de fim
de curso.

Accionar electricamente o actuador
até a posicao fechada. O LED vermelho
nao deve estar aceso. Caso o LED
esteja aceso, o interruptor de fim de
curso da posicao fechada esta mal
programada (o actuador para por
binario ao atingir o batente mecanico).

Accionar electricamente o actuador
até a posicao aberta. O LED vermelho
nao deve estar aceso. Caso o LED
esteja aceso, o interruptor de fim de
curso da posicao aberta esta mal
programada (o actuador para por
binario ao atingir o batente mecanico).

Caso seja necessario ajustar o
interruptor de fim de curso de uma s6
posicao, ajustar apenas o interruptor
da posicdo necessaria. Assegurar que
na posi¢cao oposta a came do
interruptor de fim de curso néo é
accionada (o LED devera estar aceso
indicando que o actuador parou por
binéario na mesma direccéo).



7.3 Interruptores adicionais de fim
de curso (fig. 6)

Existem quatro interruptores auxiliares
adicionais incorporados no mecanismo.
Cada um pode ser ajustado de modo
independente e para ser accionado em
qualquer posi¢do ao longo do curso do
actuador/valvula. Ver o esquema de
ligacdes eléctricas (WD) ou seguir as
instrucdes do cliente/fabricante da
vélvula para a defini¢do das posi¢des
de accionamento destes interruptores.

Procedimento de ajuste

Posicionar a vélvula na posicao em que
se deseja accionar o interruptor.
Localizar a came de baixo (1AS4).
Levantar e roda-la até a posicdo de
accionamento do interruptor e soltar a
came. O interruptor estd programado.
Repetir esta operacdo até estarem
programados os interruptores necessarios:

32 Came - IAS3 - baixar e rodar a came
22 Came - IAS2 - levantar e rodar a
came

12 Came (cima) - IAS1 - carregar e
rodar a came

T 1AS 2 1AS S IASE

7.4 Velocidade a 2 tempos

O actuador é fornecido com uma fun¢ao
que permite programar uma operagao
lenta, de modo a permitir uma velocidade
inferior junto a posicao de valvula
fechada. Esta op¢éo serve para prevenir
choques hidraulicos nas condutas.

Procedimento de ajuste

Fechar a valvula até a posicdo que
onde deseja que se inicie a velocidade
lenta. Localizar a came de baixo dos
interruptores auxiliares adicionais.
Rodar a came no sentido horério (para
actuadores que fecham no sentido
horario) ou anti-horario (para
actuadores de fecham no sentido anti-
horario) até accionar o respectivo
interruptor. A programacao esta feita.

Para Testar

Abrir totalmente a valvula. Accionar
um comando de fecho ao actuador - o
actuador ird fechar conforme a
velocidade programada. (Ver 4.3)

Na posicdo em que o interruptor é
accionado, o actuador passa a fechar
em velocidade lenta até a posicao de
valvula fechada.



Nota: Abrindo a partir da posicao de
valvula fechada, o actuador funcionara
na velocidade normal programada.

7.5 Potenciometro

O potenciémetro é utilizado para o
feedback da sua posicao e pode ser
ligado a um instrumento tipo
voltimetro.

Programacao

Operar o actuador até a posicdo de
valvula fechada. Girar a porca (roda
dentada) que segura o potenciémetro
até solta-lo. Girar o potenciometro até
obter aproximadamente 50 Ohms na
leitura da resisténcia entre os
terminais 23 e 32 (terminais 23 e 14
para os actuadores que fechem em
sentido anti-horario)

Fixar o Potenciometro girando a porca
no sentido anti-horéario. O
potenciémetro estd ajustado.

7.6 Indicador de posicao 4-20 mA CPT
(Curent Position Transmitter)(fig. 7)

O CPT fornece uma indica¢ao continua
da posicao da valvula, depois de
programados os seus limites,
permitindo ainda o ajuste do “zero” e
do “fundo de escala”.

Ligacoes eléctricas

1. A tensdo utilizada para o CPT pode
ser a tensao interna do actuador ou
uma tensdo externa, conforme
previamente especificado. Ver o
diagrama de cablagem (Wiring
Diagram) do actuador.

2. Verificar se a valvula fecha no
sentido horéario ou anti-horario.

Configuragdo do CPT

1. Direcgdo do Sinal.

Localizar os dois “Links” J7 localizados
na fig. 7

a. Para valvulas com fecho no sentido
horario e sinal minimo correspondente
a valvula fechada

e

para valvulas com fecho no sentido
anti-horario e sinal minimo
correspondente a valvula aberta.

Links J7

Os “Links” J7 devem estar colocados
na posicao paralela a extremidade da
placa

b. Para valvulas com fecho no sentido
horério e sinal minimo correspondente
a vélvula aberta
e
Para valvulas com fecho no sentido
anti-horario e sinal minimo
correspondente a valvula fechada.

Os “Links” J7 devem estar colocados

na posicdo perpendicular a
extremidade da placa

Folomatic 10

2. Por a vélvula na posicdo de fim de
curso correspondente ao sinal minimo

Localizar a ficha 2 (SKT2) na placa CPT
Folomatic e remover o respectivo
conector. Os pinos estdo marcados de
1 a 6. Utilizando um ohmimetro, testar
entre os pinos apropriados (ver tabela
abaixo). Rodar potenciometro como
descrito na seccdo 7.5, até obter uma
leitura de cerca de 50 ohms. Bloquear
o potenciémetro e voltar a ligar o
conector a ficha 2.



Sentido de fecho e Pinos Ohms

indicagao pretendidos

Sentido de fecho

horério e sinal minimo

na posicao fechada

ou 4e5 50
Sentido de fecho

anti-horario e sinal

minimo na posicao aberta

Sentido de fecho

horério e sinal minimo

na posi¢ao aberta

ou 4eb6 50
Sentido de fecho

anti-horério e sinal

minimo na posi¢do fechada

3 Ajustar o potenciometro “zero” do
CPT de forma a obter o sinal minimo.

4 Levar a valvula a posicao de sinal
maximo

5 Ajustar o potenciometro “span” do
CPT de forma a obter o sinal maximo
6 Posicionar a valvua novamente na
posi¢ao de sinal minimo e verificar o
sinal. Caso seja necessario, reajusta-lo.

7.7 Posicionador analégico
Folomatic (fig. 7)

Ajustes de Zero / Span / Temporizador /
“Deadband” (banda morta)

O médulo de controle proporcional
Folomatic posiciona a valvula de
acordo com um sinal analégico
recebido. Os valores limite desse sinal
sdo ajustados através dos
potenciémetros Zero e Span. Verificar
o diagrama de cablagem fornecido
com o actuador e instrucées do cliente
para ajustes desses potencidémetros.

Quando o selector Local / Stop /
Remoto esta na posigdo “Local”, o
actuador funciona da forma classica
através do comando Open (abrir) /
Stop / Close (fechar). Deve portanto
ser escolhida inicialmente a posi¢do de
accionamento “Local”.

Nota: o folomatic do actuador AQ
inclui uma funcédo de 2 velocidades,
para permitir ao actuador operar a
uma velocidade mais reduzida quando
se aproxima do posicionamento
desejado.

Esta fun¢do evitara que a posicao
pretendida seja ultrapassada por
inércia, permitindo desta forma definir
um valor mais baixo para a banda
morta.

De referir que quando o actuador é
operado localmente com um sinal de
posicionamento analdgico presente, a
velocidade do actuador diminui antes
de chegar a essa posicao para voltar a
acelerar uma vez ultrapassada essa
posicdo.

Esse facto é normal, indicando ao
operador a posicdo pretendida pelo
posicionador analégico.

Ajustes do folomatic

1 Determinar se a vélvula fecha no
sentido horario ou anti-horario assim
como a posicdo correspondente ao
sinal minimo (valvula aberta ou
fechada).

Utilizando a Fig. 7, localizar os
interruptores 1 e 2 na placa
Folomatic/CPT, e seleccionar do
seguinte modo:

11

a. Valvulas que fecham no sentido
horario
Se pretender que o sinal minimo
corresponda a valvula fechada, o
interruptor SW1 deve estar com a
patilha seleccionada na direccdo da
extremidade da placa, e SW2 com a
patilha seleccionada na direccdo do
centro da placa.

Se pretender que o sinal minimo
corresponda a valvula aberta, o
interruptor SW1 deve estar com a
patilha seleccionada na direc¢do do
centro da placa, e SW2 com a patilha
seleccionada na direc¢do da
extremidade da placa.

b. Valvulas que fecham no sentido
anti-horario

Se pretender que o sinal minimo

corresponda a valvula fechada, o

interruptor SW1 e SW2 devem estar

com a patilha seleccionada na direccao

do centro da placa.

Se pretender que o sinal minimo
corresponda a valvula aberta, o
interruptor SW1 e SW2 devem estar
com a patilha seleccionada na direc¢do



da extremidade da placa.

2. Determinar o tipo de sinal a
utilizar. Ver fig. 7 e identificar os
micro-interruptores (1-8) na placa do
Folomatic. Com o auxilio da tabela 1
do Apéndice, configurar os micro-
interruptores de acordo com o tipo de
tensdo ou corrente a utilizar.

Nota: Apenas se especificado de outro
modo juntamente com a encomenda,
a configuracdo standard do actuador
considera que o Folomatic ira
funcionar com um sinal na gama dos
4-20mA.

3. Quando se utiliza um sinal de 4-
20mA, é possivel programar o
actuador para “ ficar parado” ou
“posicionar-se numa determinada
posicao” (fim de curso aberta ou
fechada), em caso de falha do sinal de
comando 4-20mA.

O micro-interruptor 1 do Folomatic
devera estar seleccionado na posigao
“on" (Ver tabela 1 do Apéndice).

Para os micro-interruptores 3 e 4
considerar as seguintes programacdes:
Se ambos estdo seleccionados “on”, o

actuador vai posicionar-se no fim de
curso fechado em caso de falha do
sinal. Se ambos estdo “off”, o actuador
vai posicionar-se no fim de curso
aberto em caso de falha do sinal. Se
um esta seleccionado “on” e outro
“off”, o actuador “ficara parado” em
caso de falha do sinal.

4. Confirmar as seguintes ligacoes
eléctricas nos terminais do actuador.

a. Sinal de corrente ou tensdo nos
terminais 9 (-VE) e 12 (+VE) ou,
alternativamente

b. Sinal do potenciémetro do cliente
nos terminais 9, 12 (variavel) e 18

5. Com os comandos locais, posicionar
a vélvula no fim de curso
correspondente ao sinal minimo.

Localizar a ficha 2 (SK2) na placa
Folomatic e retira-la. Os contactos da
ficha estdo numerados de 1 a 6.
Utilizando um Ohmimetro, testar as
leituras nos contactos (conforme
quadro abaixo). Girar o corpo do
potenciémetro como descrito na
seccao 7.5 até medir

aproximadamente 50 Ohms. Fixar o
potenciémetro. Ligar a ficha 2 na
placa do Folomatic.

Sentido de fecho e Pinos Ohms

indicagao pretendidos

Sentido de fecho

horario e sinal minimo

na posicao fechada

ou 3el 50
Sentido de fecho

anti-horario e sinal

minimo na posicdo aberta

Sentido de fecho

horério e sinal minimo

na posicao aberta

ou 3e2 50
Sentido de fecho

anti-horario e sina

minimo na posicdo fechada

Nota: Se o potenciometro foi
previamente programado para o CPT,
nao é necessario repetir a
programacao para o Folomatic.

6. Aplicar o sinal de entrada de valor
minimo

7. Localizar o regulador do “Zero” e
roda-lo até que o indicador verde
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(caso a valvula esteja na posicao
fechada) ou o indicador vermelho
(caso a valvula esteja na posicdo
aberta), da placa acenda (intermitente
ou permanente). O movimento no
sentido horario do ajuste do “Zero”
acendera o indicador correspondente.

8. Posicionar a valvula no sentido
oposto (correspondente ao sinal
maximo) utilizando os comandos locais.

9. Aplicar o sinal de entrada de valor
maximo.

10. Localizar o ajuste de fim de escala -
“Span” e roda-lo até que o indicador
vermelho (caso a valvula esteja na
posicao aberta) ou o indicador verde
(caso a valvula esteja na posicdo
fechada), da placa acenda
(intermitente ou permanente). O
movimento no sentido anti-horario do
regulador do “Span” acendera o
indicador correspondente.

11. No selector Local/Stop/Remoto
seleccionar o controle “Remoto”. A
actuador ja esta disponivel para
controle via Folomatic em todo o curso
para a aplicacdo do sinal maximo.



Ajuste do “Deadband” e do “Motion
Inhibit Timer”

Os mecanismos de controle do
“"Deadband” e do “Motion Inhibit
Timer"” sdo potenciémetros de 10
voltas munidos de um sistema que
evita que potenciémetro seja forcado
ao tentar rodar para além do seu
limite mecanico.

Ambos os potenciometros sao
fornecidos de fabrica na posicao do
valor minimo (extremidade quando se
gira no sentido anti-horério),
permitindo os ajustes do “Zero” e do
“Span”.

Ajuste do “Deadband” - Banda morta
Caso o actuador responda
desnecessariamente a pequenas
flutuagdes do sinal, é necessario
aumentar a banda morta, girando o
controle do “Deadband” no sentido
horério. Se necessita de uma maior
sensibilidade do actuador ao sinal,
girar o controle do “Deadband” no
sentido anti-horario.

Efeito “Procura” - verificar que,
quando o actuador se move na

direc¢do do sinal maximo, este
somente para quando é atingido o
equilibrio entre o sinal de entrada e o
“feedback” da posicdo do actuador.
Caso isto ndo se verifique e pelo
contrério o actuaddor continuar “a
procura” da posicao correspondente
ao sinal de controle, é necessario
aumentar o valor da Banda morta.

Ajuste do “Motion Inhibt Timer” -
Temporizador Inibidor de Movimento
A funcdo “Motion Inhibt Timer” existe
para evitar que o actuador responda a
flutuacdes de sinal demasiado
frequentes, sendo a média do sinal um
valor constante.. Este temporizador
deve ser ajustado para que o tempo
de inibicdo do movimento (tempo em
que o actuador ndo responde a
variagoes de sinal) do actuador seja o
maximo aceitavel para a aplicagdo em
causa.

Deste modo, o tempo de vida do
actuador é maximizado, pois
eliminam-se movimentag¢des
desnecessarias.

Os indicadores luminosos vermelho e

verde que se situam na placa, indicam
uma alteracao no estado do sinal.

Vermelho aceso = na direc¢do de abertura
Verde aceso = na direccdo de fecho

Se algum estes indicadores piscar,
significa que houve uma alteracdo do
sinal de comando e que o movimento
se encontra “retido” (Inibido) por um
determinado tempo, impossibilitando
a operacao do actuador. Este tempo
de inibicdo do movimento é
programavel de 2 a 40 segundos. Para
aumentar o tempo de inibi¢do é
necessario rodar o mecanismo de
controle no sentido horério.

Fechar a tampa de cima, assegurando-
se que a junta torica esta
correctamente posicionada e apertar o
parafuso de fixacao.
Testes Finais
Ver seccao 4
7.8 Bateria de backup (Battery

Pack Failsafe).
Instalacdo e comissionamento

conforme descrito acima no livro de
instrugoes.
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Ap6s terminar a instalacéo e o
comissionamento em campo:

1 Desligar a alimentacdo AC

2 Retirar tampa superior.

3 Programar os micro-interruptores 1, 2, 5
e 8 na Placa Principal do modo desejado.

Nota: As actuadores sdo programadas

para, em caso de falha de alimentacao

fechar (fail close) a saida de fabrica.

Falha de Alimentagao

Acgdo em caso de
SW1 SW2 SW5 SW8

ON ON ON ON

Fechar

Abrir ON ON OFF ON

Permanecer parada ON ON ON OFF
em Local ou

comando Remoto

4 Retirar tampa do compartimento da
bateria. Ligar ficha a Placa. Voltar a
fechar a tampa, assegurando-se que a
extremidade do tubo de ventilacao se
encontra virada para baixo. Retirar a
tampa plastica do tubo de ventilagdo.

5 Ligar alimentagdo AC. O actuador
estd pronto para funcionar com tensao



AC e efectuar a ac¢do programada em
caso de falha de alimentacao AC.

ATENCAO: Uma bateria potente
fornece tensdo DC aos terminais 24 e
22. Deverao ser tomadas medidas de
precaucao para nao efectuar um curto-
circuito nestes terminais.

8 Lubrificacao

Os actuadores da série AQ saem de
fabrica com a caixa de engrenagens
com 6leo DEXRON Il mais 20% de
parafina, para funcionar em ambientes
de -22° F (-30°C) a 160° F (70°C)

Em caso de substituicdo, devera ser
utilizado o mesmo dleo. No entanto a
adicao de 20% de parafina somente
devera ser considerada para a
utilizacdo em ambientes onde a
temperatura frequentemente desce
abaixo dos -4° F (-20°C).

Capacidade do dleo
AQ100/300
1.5 pints / 855 cc.

AQ800
2.5 Pints / 1.425 cc.
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Appendix 1 15

Programacédo dos micro-interruptores do Folomatic conforme da gama do valores de tensdo / corrente

Gama SWi1 SW2 SW3 SW4

(%]
5

SW6

(%]
3
(%]
=
o0

QO off

osma QO 0O O L 0O O 0O O @ o
) @ offion

0-10mA O O O . O O ‘ O SW1 Off - Em_ caso de falha d'e~sinal, o

o20ma O O O @ O @ @ O fim e curso correspondente 30 sinal
minimo do posicionador

4-20mA O O O . O ‘ ‘ O SW1 On - Em caso de falha de sinal, o

g TSN ic3o d

sma O O O © @ @ @ O fim de cureo programada nos micro.
interruptores 3 e 4 da placa principal

0-5V O O O O O O O O par)a o “Série AQ" (ou 6 e 7 no “Série
Q).

otiv O 0O @ O 0O 0O 0O O

o2v QO @ 0O O 0O 0O 0O O
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