rotoric

Controls

Seria AwT
Instrukgcja instalacji i konserwacgji

/\ Niniejszy podrecznik zawiera istotne
informacje na temat bezpieczenstwa.
Przed przystapieniem do instalacji prosze
dopilnowag, by zostat on doktadnie
przeczytany i zrozumiany.

Numer publikacji E370PL
Data wydania 05/06



Niniejszy podrecznik zawiera instrukcje na temat:
* Reecznej i elektrycznej (lokalnej i zdalnej) obstugi.
* Przygotowania i zamontowania siftownika na zaworze.

* Pézniejszego rozruchu i regulacji wytacznikéw krancowych i
momentowych dla zapewnienia prawidtowej pracy zaworu.

* Rozruchu i regulacji ustawien sitownika dla zapewnienia
zgodnosci z obowigzujacymi w danym miejscu eksploatacji
wymaganiami odnos$nie sterowania i sygnalizacji.

* Konserwacji — wykrywania i usuwania usterek.

* Sprzedazy i serwisu.
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Bezpieczenstwo i
higiena pracy

Dzieki niniejszemu podrecznikowi
wykwalifikowany uzytkownik ma wiedzie¢,
jak zainstalowac¢, obstugiwac, regulowac i
kontrolowac¢ prace sitownikéw zaworowych
Rotork serii AWT.

Instalacja elektryczna, konserwacja i
obstuga tych sitownikéw powinna by¢
zgodna z obowigzujgcym dla okreslonego
miejsca eksploatacji ustawodawstwem
danego kraju i przepisami prawnymi
dotyczacymi bezpiecznej eksploatacji tego
typu urzadzen.

W przypadku Wielkiej Brytanii zastosowanie
maja ,Przepisy dotyczace elektrycznosci

W miejscu pracy”z 1989 r. oraz zalecenia
podane w odpowiednim wydaniu,,Przepiséw
instalacyjnych” Stowarzyszenia Elektrykdw.
Oprécz tego uzytkownik powinien by¢ w petni
$wiadomy swoich obowiazkdéw wynikajacych
z ustawy o bezpieczenstwie i higienie pracy z
1974 r. W przypadku Stanéw Zjednoczonych
zastosowanie ma NFPA70 krajowego kodeksu
elektrycznego.

Instalacje mechaniczna nalezy wykonac
zgodnie z opisem podanym w podreczniku,
a takze zgodnie z odpowiednimi normami,
np. zgodnie z przepisami technicznymi
Brytyjskiego Biura Normalizacyjnego.
Instalacje, konserwacje i naprawe

sitownikéw Rotork mozna powierzac
wylgcznie osobom, ktére swoje kwalifikacje

uzyskaty poprzez szkolenie lub w

praktyce. Podejmowane czynnosci muszg
by¢ wykonywane zgodnie z instrukcjami
podanymi w podreczniku.Uzytkownik i osoby
obstugujace przedmiotowe urzadzenia musza
znac swoje obowigzki wynikajace z przepiséw
ustawowych dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy w miejscu pracy.

A OSTRZEZENIE: Jesli chodzi o obstuge
sitownikéw elektrycznych Rotork przy
pomocy pokretta, to do poruszenia
pokretta przy zamykaniu lub otwieraniu
zaworu w zadnym wypadku nie powinno
sie uzywac dodatkowych mechanizméw
dzwigniowych, takich jak klucze do
zaworow lub klucze ptaskie, poniewaz
moze to spowodowac uszkodzenie
zaworu i/lub sitownika lub zablokowanie
zaworu w potozeniu gniazdowym/tylno-
gniazdowym.

1.1 Temperatura silnika

Przy nadmiernej eksploatacji powierzchnia
silnika moze osiggna¢ temperature 132 °C
(270 °F).

Uzytkownik musi ewentualnie upewnic sie,
czy sitownik jest odpowiednio zabezpieczony

przed oddziatywaniem srodowiska roboczego.

W razie gdyby potrzebne byly dodatkowe
informacje i wytyczne odnosnie bezpiecznej
eksploatacji sitownikéw Rotork serii AWT,
prosze skontaktowac sie z Rotork.

Przechowywanie

Jedli sitownika nie mozna zainstalowa¢ od
razu, to dopoki nie bedzie sie gotowym

na podtfaczenie kabli zasilajgcych nalezy
przechowywac go w suchym miejscu. Jesli
sitownik musi zostac zainstalowany, ale nie
mozna podfaczy¢ do niego kabli, to plastikowe
zadlepki wlotéw kabla przejsciowego

zaleca sie zastapi¢ metalowymi zaslepkami
uszczelnionymi tasma PTFE.

Podwajnie uszczelniana konstrukcja Rotork
zachowa wewnetrzne elementy elektryczne
w idealnym stanie, o ile nie bedzie sie w nig
ingerowac.

Rotork nie moze bra¢ odpowiedzialnosci za
pogorszenie parametréw eksploatacyjnych,
gdy zdjete zostang ostony.

Przed opuszczeniem fabryki kazdy sitownik
Rotork zostat w petni przetestowany, tak by
zapewni¢ bezproblemowg eksploatacje na
wiele lat, pod warunkiem jednak, ze zostanie
on prawidtowo zainstalowany, uruchomiony i
uszczelniony.

Sitowniki AWT

3.1 Sitowniki Syncroset

Kazdy standardowy sitownik Syncroset sktada

sie z czterech podstawowych podzespotéw:

1. Silnika.

2. Wypetnionej olejem przektadni
slimakowej z pokrettem i mechanizmem
wysprzegajacym.

3. Mechanizmu wylacznika krarnicowego
imomentowego.

4. Skrzynki zaciskowej.

Uzytkownik musi zapewnic¢ styczniki
nawrotne silnika i zwigzane z nimi
urzadzenia sterujace.

Rys.3.0  Sitownik AWT Syncroset ze
standardowym uszczelnieniem




Rys. 3.1 Sitownik AWT Syncroset z lokalnym
uktadem sterowania i podwdjnym

uszczelnieniem

Jako dodatkowe wyposazenie sitowniki
Syncroset moga posiadac lokalny uktad
terowania.

Uwaga: Sitowniki Syncroset od 40A do 95A
zawsze posiadajg podwdjne uszczelnienie.

Rys. 3.2 Sitownik AWT Syncroset z podwdjnym
uszczelnieniem

Rys. 3.3 Sitownik AWT Syncroset

3.2 Sitowniki Syncropak

Kazdy standardowy Syncropak sktada sie z

czterech podstawowych podzespotow:

1. Motor.

1. Silnika.

2. Wypetnionej olejem przektadni slimakowej
z pokrettem i mechanizmem
wysprzegajacym.

3. Mechanizmu wytacznika kraricowego i
momentowego.

4. Wbudowanego rozrusznika wraz ze
zwigzanymi z nim urzadzeniami
sterujacymi i podwojnie uszczelniong
skrzynka zaciskowa.

Obstuga sitownika
serii Awt

4.1 Obstuga reczna

Odnosnie zasad korzystania z pokretta
- patrz ostrzezenie w rozdziale 1.0
»Bezpieczenstwo i higiena pracy” na
stronie 3.

Aby uruchomi¢ naped pokretta, wcisnac
dzwignie Hand/Auto w potozenie Hand i

poruszy¢ pokrettem w celu wiaczenia sprzegta.

Gdy dZzwignia zostanie teraz zwolniona,
powrdci do swojego pierwotnego potozenia.
Pokretto pozostanie sprzegniete do czasu
uruchomienia elektrycznego sterowania
pokrettem, kiedy to automatycznie sie
wysprzegli i powrdci do napedu silnika. W
razie potrzeby dZzwignie Hand/Auto mozna
unieruchomi¢ w jednym z dwéch potozen
przy pomocy ktédki z wrzecigdzem 6,5 mm.

Rys.4.0  Obstuga reczna

4.2 Obstuga elektryczna - sitownik
Syncroset

W przypadku wszystkich sitownikéw
Syncroset kluczowe znaczenie ma
upewnienie sie przed uruchomieniem
zaworu przy pomocy sitownika, ze
podiaczenie zlaczy elektrycznych do
urzadzen sterujacych i rotacja faz sa
prawidtowe (patrz rozdziat 12).

W podstawowym sitowniku Syncroset nie

ma zamontowanych na nim lokalnych
przeftacznikéw otwarcia/zamkniecia lub
lokalnego/zdalnego sterowania. Sterowanie

w takim przypadku odbywac sie bedzie za
posrednictwem urzadzen sterujacych zdalnych
w stosunku do sitownika.

4.3 Obstuga elektryczna - sitownik
Syncroset z lokalnym sterowaniem
przyciskowym

Przy pomocy czarnego przetacznika mozna

wybrac sterowanie lokalne, sterowanie zdalne

lub zatrzymanie. W przypadku wybrania
zatrzymania nalezy zwroci¢ uwage na to, ze
przetacznik przekreca sie i automatycznie
weciska czerwony przycisk w potozenie
zatrzymania.



Obstuga sitownika serii
Awt -cd.

Czerwony przycisk na pokrywie rozrusznika
posiada dwie funkcje: zatrzymanie poprzez
nacisniecie i uruchomienie poprzez
przekrecenie - w jednym z dwéch kierunkach.

Rys. 4.1 Przyciski sterujqce sitownika Syncroset

4.4 Obstuga elektryczna - sitownik
Syncropak

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania jest zgodne z
wybitym na tabliczce znamionowej sitownika.
Whaczyc zasilanie. Nie ma koniecznosci
sprawdzania rotacji faz.

4.5 Wybor trybu
lokalnego/zatrzymania/zdalnego
-sitownik Syncropak

Czerwony przefacznik umozliwia wybor
lokalnego lub zdalnego trybu sterowania, z
mozliwoscig zablokowania tego ustawienia
ktodka z wrzecigdzem 6,5 mm.

Gdy przetacznik jest zablokowany w potozeniu
lokalnego lub zdalnego trybu sterowania,
funkcja zatrzymania jest wciagz dostepna.
Aby zapobiec elektrycznemu uruchomieniu
przez lokalny lub zdalny uktad sterowania,
przetacznik mozna réwniez zablokowac w
potozeniu zatrzymania.

Rys. 4.2 Uktad sterowania sitownika Syncropak

4.6 Lokalny ukiad sterowania -
sitownik Syncropak

Gdy czerwony przetacznik jest skierowany
w strone lokalnego ukfadu sterowania (w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara), sasiedni czarny przycisk mozna
przekreci¢ w celu wybrania otwarcia

lub zamkniecia. Aby skorzystac z funkgji
zatrzymania, przekreci¢ czerwony przycisk
w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara.

4.7 Uklad zdalnego sterowania -
sitownik Syncropak

Przekreci¢ czerwony przetacznik w potozenie
zdalnego ukfadu sterowania (w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara).
Powoduje to umozliwienie zdalnego
sterowania tylko w zakresie otwierania i
zamykania, przy czym z funkgji lokalnego
zatrzymania mozna nadal skorzysta¢ poprzez
przekrecenie czerwonego przycisku w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara.

4.8 Sygnalizacja potozenia zaworu

Potozenie zaworu jest sygnalizowane
mechanicznie przy pomocy wskazéwki
zgodnie ze szczeg6towym opisem podanym
na rysunku 4.3 i 4.4. Prosze zwrdci¢ uwage
na to, ze w czasie przesuwania sie zaworu

wskazowka pozostaje w potozeniu srodkowym.
W przypadku zainstalowania potencjometru
»Add-on-Pak’, ruch wskazéwki pomiedzy
potozeniem zamkniecia a otwarcia jest ciggty.

Sitowniki typu Syncropak zapewniaja réwniez
podséwietlong sygnalizacje pokrywy (przy
wiaczonym napieciu sieciowym) w sposob
przedstawiony na rysunku 4.4

Potozenie Wskaznik Symbol
zaworu (Syncropak)

Otwarte Czerwony

Posrednie Biaty

Zamknigte  Zielony

Rys. 4.4 Sygnalizacja potoZenia zaworu



Przygotowanie panewki

napedu

5.1 Od 10A do 35A - podstawa
oporowa typu AiZ

Wyjmowanie panewki napedu do obrébki

Obrdcic sitownik na bok, wyja¢ dwie sruby
z tbem walcowym przymocowujace ptyte
podstawy do podstawy oporowej, wyjac
panewke napedu wraz z zespotem fozyska.
Przed przystapieniem do obrébki panewki
napedu, wyjac z niej w nastepujacy sposdb
tozysko oporowe:
1. Odszukac i poluzowac¢ dwie Sruby
dociskowe w stalowym pierscieniu
ustalajacym tozyska.

2. Odkrecic¢ pierscien ustalajacy tozyska
od panewki napedu, zsuna¢ tozysko z
panewki napedu. Trzymac pierécier
ustalajacy i fozysko w bezpiecznym,
czystym miejscu, tak by mozna byto je
w kazdej chwili ponownie zamontowac.

3. Dopasowac skrawaniem panewke napedu
do trzpienia zaworu, pamietajac o
zachowaniu duzego rozstawu gwintu
pod zawory z trzpieniem wznoszacym.
Uwazag, by nie uszkodzi¢ zewnetrznego
gwintu panewki.

Rys.

)

5.0 Zespét podstawy

Ponowne zatozenie

1.

Usunac z panewki napedu wszelkie

opitki, pamietajac przy tym o zachowaniu
w dobrym stanie, w czystosci i z
odpowiednia pokrywa smarowg okragtych
pierscieni samouszczelniajgcych na
panewce napedu i pierécieniach
ustalajacych fozyska.

. Nasunac fozysko na panewke napedu, a

nastepnie sprawdzi¢, czy przylega ono az
do zgrubienia.

. Nasmarowac tozysko.

. Pierscien ustalajacy tozyska przykreci¢ do

panewki napedu ze $rubami dociskowymi
zwréconymi do gory, dokrecic recznie.
Zablokowa¢ dwiema $rubami dociskowymi.

5. Zespot panewki napedu ponownie
umiesci¢ w odlanej podstawie sitownika,
sprawdzajac, czy rowki panewki napedu
znalazly sie w zaczepach wklestego walu
zdawczego.

6. Ponownie zatozy¢ ptyte podstawy i
zabezpieczyc jq Srubami z tbem walcowym.

Rys. 5.1 Elementy podstawy oporowej typu A

5.2 Od 10A do 35A - podstawa
nieoporowa typu B

Odkrecic¢ cztery $ruby z tbem walcowym
przymocowujace ptyte podstawy do obudowy
przekfadni, a nastepnie wyjac plyte podstawy.
Panewka napedu i jej zacisk ustalajacy sa teraz
widoczne.

Wyjmowanie typu B3 i B4

Przy pomocy zewnetrznych szczypiec do
pierécieni rozszerzy¢ pierécien ciggnac za
panewke napedu. Panewka napedu odtaczy
sie od kolumny $rodka sitownika, ale pierscier
pozostanie w wyztobieniu. Mozna to obejrze¢
na rysunku 5.2.




Przygotowanie panewki
napedu - cd.

Ponowne zatozenie typu B3 i B4

Nasmarowac panewke napedu i pierscien
sprezynujacy smarem. Gdy pierscien znajduje
sie w swoim wyztobieniu, przesuna¢ panewke
napedu az do kolumny srodka sitownika,
pilnujac, by zaczepy napedu byly wyréwnane.
Rozszerzy¢ pierscien w czasie wpychania
panewki napedu w kolumne srodka. Panewka
napedu przesunie sie dalej. Zwolnic szczypce
sprawdzajac, czy pierscien spoczywa zaréwno
w panewce napedu jak i w wyztobieniach
kolumny srodka. Ponownie zatozy¢ plyte
podstawy i przymocowac ja czterema Srubami
z tbem walcowym.

5.3 Od 40A do 95A - podstawa oporowa
typuAiz

Wyjmowanie panewki napedu do obrébki

Wihaczy¢ tryb reczny i kreci¢ pokrettem do

ukazania si¢ w otworze podstawy sitownika

sruby dociskowej elementu ustalajacego.

Rys. 5.3 Elementy podstawy oporowej typu A

Poluzowac srube dociskowa i odkreci¢ element
ustalajacy przy pomocy miotka i punktaka.
Wyja¢ panewke napedu i dopasowac jg
skrawaniem do trzpienia zaworu lub watu
wejsciowego przekfadni. Zachowac duzy
rozstaw gwintu sruby pod zawory z
trzpieniem wznoszacym.

Rys. 5.4 Elementy podstawy oporowej typu A

Jesli sitownik jest wyposazony w panewke
napedu typu A, w zaleznosci od potozenia
kotnierza montazowego zaworu mozna ja
zamontowac w potozeniu 1 lub 2.

Rys.5.5  Panewka napedu typu A

Rys. 5.6 Panewka napedu typu A w potozeniu 1



napedu - cd.

Przygotowanie panewki

Rys. 5.9  Dokrecanie sruby dociskowej
elementu ustalajqcego

Rys. 5.8  Panewka napedu typu Z3

Rys.5.10 Panewka napedu 83/84

5.4 0Od40A do 95A - podstawa
nieoporowa

Typ BiB1

W przypadku typu B1 i B2 wat zdawczy mozna

rozwiercic i zaklinowac zgodnie z norma ISO

5210. Brak jest panewki napedu wymagajacej
obrébki.

Typ B3iB4

Zabezpieczone $rubami z tbem walcowym
sg identyczne panewki napedu. B3 jest
dostarczana w stanie po wstepnej obrébce
zgodnie z norma ISO 5210. B4 jest
dostarczana w stanie gotym i musi zostac
poddana obrébce w celu dopasowania jej
do wejsciowego watu przektadni lub zaworu,
ktéry bedzie napedzac.



Monta sitownika

(Masy sitownikéw - patrz rozdziat 13).

Przed zamontowaniem sitownika upewnic sie,
ze zawor jest bezpieczny, poniewaz zespot

moze byc zle wywazony, a przez to niestabilny.

Jesli okaze sig, ze sitownik trzeba bedzie
podnies¢ przy pomocy mechanicznego
sprzetu podnosnikowego do gory, nalezy

do niego przymocowac - w sposob
przedstawiony w przypadku pionowych
watéw zaworu na rysunku 6.0, a w przypadku
watéw poziomych na rysunku 6.1 -
legalizowane zawiesia.

Rys. 6.0  Podnoszenie w pionie

Rys. 6.1  Podnoszenie w poziomie

Przez caty czas nad bezpieczeristwem
podnoszenia powinien czuwac przeszkolony
i doswiadczony personel, zwtaszcza przy
montowaniu sitownikéw.

OSTRZEZENIE: Sitownik powinien
by¢ przytrzymywany az do osiggniecia
petnego podtaczenia watu zaworu i
przymocowania sitownika do kotnierza
zaworu.

Do zaworu przymocowac nalezy odpowiedni
kotnierz montazowy zgodny z norma I1SO
5210 lub norma amerykariskg MSS SP101.
Zamocowanie sitownika za zaworze musi
odpowiadac specyfikacji materiatowej 1SO
klasy 8.8., dla ktérej granica plastycznosci
wynosi 628 N/mm?2.

A OSTRZEZENIE: Nie podnosi¢
zestawu sitownika i zaworu za
posrednictwem sitownika. Zestaw
zaworu i sitownika zawsze podnosic za
posrednictwem zaworu.

Dla zapewnienia bezpieczenstwa w czasie
podnoszenia do kazdego zestawu nalezy
podchodzi¢ indywidualnie.

6.1 Zawory z trzpieniem wznoszacym -
montaz od gory
a) Przymocowywanie sitownika i
podstawy jako urzadzenia
zespolonego - wszystkie rozmiary
sitownikow
Wpasowac obrobiong panewke napedu w
podstawe oporowg zgodnie z wczesniej
podanym opisem, opusci¢ sitownik na
gwintowany trzpieri zaworu, wigczy¢ tryb
reczny i kreci¢ pokrettem w kierunku otwarcia
w celu podfaczenia panewki napedu do
trzpienia. Kontynuowac krecenie pokrettem
do momentu, gdy sitownik zacznie szczelnie
przylegac do kotnierza zaworu. Wykonac
jeszcze dwa dodatkowe obroty, zatozy¢ i
mocno dokreci¢ sruby ustalajace.

b) Przymocowywanie podstawy
oporowej do zaworu - tylko sitowniki
w rozmiarze od 10 do 35

Wpasowac obrobiong panewke napedu w
podstawe oporowg zgodnie z wczesniej
podanym opisem. Wyja¢ podstawe oporowa
z sitownika, zatozy¢ ja na gwintowany trzpien
zaworu, tak by posiadajacy naciecia koniec
panewki napedu zwrécony byt do gory, i
przekrecic¢ nig w kierunku otwarcia w celu
zaczepienia o gwint. Kontynuowac krecenie
do momentu, gdy podstawa zacznie szczelnie
przylegac do kotnierza zaworu. Zatozy¢ $ruby
ustalajace, ale ich na tym etapie jeszcze nie
dokrecac. Opuscic sitownik na podstawe
oporowa i obraca¢ catym sitownikiem

do momentu, gdy umieszczone na wale
zdawczym sitownika zaczepy napedu ztacza
sie z panewka napedu. Kotnierz sitownika
powinien znajdowac sie teraz na réwni z
kotnierzem podstawy.

Kontynuowac obracanie sitownikiem,
dopoki otwory mocujace sie ze sobg nie
zréwnaja. Przy pomocy dostarczonych
srub przytwierdzi¢, a nastepnie dokreci¢
sitownik do podstawy oporowej. Otworzyc
zawor dwoma obrotami i mocno docisnaé
mocowania kotnierza zaworu.



Monta
sitownika - cd.

Podlaczanie kabli

6.2 Zawor z przekfadnia - montaz
boczny

Sprawdzi¢, czy kotnierz montazowy znajduje
sie pod odpowiednim katem wzgledem watu
wejsciowego oraz ze panewka napedu miesci
sie w wale i w rowku klinowym zapewniajac
odpowiednie sprzezenie osiowe. Wigczy¢ tryb
reczny, przesunac sitownik do géry w strone
watu wejsciowego i obracajac pokrettem
wyréwnac rowek klinowy z klinem. Opusci¢
na wat i dokreci¢ $ruby ustalajace.

6.3 Zawory z trzpieniem

niewznoszacym - montaz od goéry
Postepowac jak w przypadku montazu
bocznego z tym jednak, ze w przypadku
parcia na sitownik zamocowana i mocno
dokrecona powyzej panewki napedu musi
zostac nakretka oporowa.

6.4 Uszczelnienie pokretta

Upewnic sie, ze umieszczona w $rodku
pokretta zaslepka uszczelniajaca (lub rurka
przykrywajaca wrzeciono w zaleznosci od
tego, co zostato zatozone) zostata catkowicie
docisnieta i uszczelniona tasma PTFE,
zapobiegajac sptywaniu wilgoci po kolumnie
$rodka sitownika.

A OSTRZEZENIE: Przed zdjeciem
oston sitownika upewnic sig, ze wszelkie
zasilacze zostaly odizolowane.

Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania jest zgodne z
panieciem wybitym na tabliczce znamionowej
sitownika.

Instalacja elektryczna sitownika musi
uwzglednia¢ wytacznik lub przerywacz
obwodu. Wytacznik lub przerywacz obwodu
musi by¢ zamontowany w mozliwie jak
najmniejszej odlegtosci od sitownika i
posiada¢ oznaczenie wskazujace na to, ze
jest urzadzeniem stuzacym do roztaczania
tego danego sitownika. Sitownik musi by¢
zabezpieczony przy pomocy urzadzen
chroniacych go przed przetezeniami, ktérych
parametry znamionowe beda zgodne z
publikacja E330E Rotork,Dane eksploatacyjne
silnikdw elektrycznych do sitownikéw typu
AWT".

7.1 Podtaczenie uziemienia

Obok wejs¢ do kanatu odlana jest tapa z
otworem o $rednicy 6 mm umozliwiajaca
podfaczenie przy pomocy sruby i nakretki
zewnetrznej tasmy uziemiajacej. Przewidziany
jest rowniez wewnetrzny zacisk uziemienia.

Rys. 7.0

Punkt uziemienia

Rys. 7.1

Zdejmowanie pokrywy zaciskéw —
sitowniki Syncropak

7.2 Zdejmowanie pokrywy zaciskow

Przy pomocy klucza do wkretow z
szesciokatnym gniazdkiem 6 mm jednakowo
poluzowac cztery uwiezione sruby. Nie
prébowac podwazac pokrywy srubokretem,
poniewaz spowoduje to uszkodzenie
pierécienia samouszczelniajacego.

Plastikowy woreczek umieszczony w
przegrodzie zaciskow zawiera zapasowy
pierscien uszczelniajacy pokrywe, schemat
pofaczen, instrukcje oraz ewentualnie sruby
zaciskow.

Rys. 7.2 Zestaw uruchomieniowy
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7.3  Wejscie kabla

Wyjac czerwone plastikowe zaslepki
transportowe. Wejscia kablowe dostosowac
odpowiednio do typu i rozmiaru kabli.
Upewnic sig, ze gwintowane przejsciowki,
dfawiki kablowe i kanat sg szczelne i catkowicie
nie przepuszczaja wody. Nieuzywane wejécia
kablowe uszczelni¢ przy pomocy stalowej lub
mosieznej gwintowanej zaslepki.

7.4 Podtaczenie do zaciskow

Informacje na temat funkji zaciskow zawiera
schemat potaczers umieszczony pod pokrywa
zaciskdw. Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania
jest takie samo jak podane na tabliczce
znamionowej sitownika. Zdjac¢ ostone zacisku
zasilania. Zacza¢ od podtaczenia tych kabli

i zatozy¢ z powrotem ostone. Po wykonaniu
wszystkich podiaczen nie zapomniec o
wiozeniu schematu potaczen do przegrody
zaciskéw.

Uwaga: Aby instalacja elektryczna
sitownikéw AWT Syncroset mogta dziata¢,
niezbedna jest prawidtowa rotacja faz, co
nalezy sprawdzi¢ na etapie rozruchu.

Wszystkie 3-fazowe sitowniki Rotork AWT
Syncroset s sprawdzane pod katem
prawidtowej rotacji faz przy zachowaniu
nastepujacej kolejnosci zaciskow: 1(W), 2(V),
3(U) - patrz rozdziat 11 i schemat potaczen
sitownika.

Rys. 7.3 Wejscia kanatu

7.5 Zakladanie pokrywy zaciskow

Przed ponownym zatozeniem pokrywy
upewnic sig, ze pierscien uszczelniajacy
pokrywe i pofaczenie sworzniowe sg w
odpowiednim stanie i lekko nasmarowane.

Fig.7.4  Standardowa uszczelniona przegroda
zaciskow

Instrukcja regulacji

Sa trzy podstawowe czynnosci, ktore nalezy
wykona¢, by zapewni¢ prawidfowe dziatanie
zaworu.

«  Ustawienie wyfacznikdw kraricowych, by
uruchamialy sie po osiggnieciu kofca
skoku.

« Wybranie dla danego typu zaworu
odpowiedniej funkcji momentowej lub
kranicowej.

+ Wyregulowanie dla kazdego kierunku

skoku wartosci wytacznika momentowego.

Jedli sitownik nadejdzie w stanie wstepnego
zamontowania na zaworze, dostawca zaworu
powinien byt wszystkie te trzy czynnosci juz
wykonac.

Aby sprawdzi¢, czy sitownik zostat prawidtowo
ustawiony, wykonac nastepujace czynnosci:

1. Po mocnym przykreceniu sitownika do
zaworu uruchomi¢ naped pokretta.

2. Recznie otworzy¢ catkowicie zawor i
sprawdzi¢, czy tuz przed zatrzymaniem sie
przez zawdr w pozycji otwartej wskazéwka
wskaznika potozenia przechodzi w
potozenie informujace o otwarciu.

3. Catkowicie zamkna¢ zawor i sprawdzic,
czy tuz przed zatrzymaniem sie przez
zawor w pozycji zamknietej wskazéwka
wskaznika potozenia przechodzi w
potozenie informujace o zamknieciu.
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4. Jedli odczyt wskaznika po obu stronach
skoku zaworu jest prawidtowy, mozna
zatozy¢, ze producent zaworu ustawit
juz wytaczniki, tak by uruchamiaty sie po
osiggnieciu konca skoku. W razie potrzeby
funkcje momentowa/krarcowa i zawor
mozna sprawdzi¢ (patrz rozdziat 8.2 i 8.3).

Jesli sitownik zostat dostarczony w oddzieleniu
od zaworu lub kontrola wykazata, ze nie
zostat on prawidtowo skonfigurowany, nalezy
przeprowadzi¢ nastepujaca procedure.
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8.1 Ustawianie wylacznikow
kranncowych

Uwaga: Nieprawidtowe ustawienie
mechanizmu wyfacznika moze spowodowac
uszkodzenie zaworu.

Przy pomocy klucza do wkretéw z
szedciokatnym gniazdkiem wyjac trzy

sruby pokrywy mechanizmu wytgcznika,
zdjac¢ pokrywe pod katem prostym i
zabezpieczy¢ w bezpiecznym miejscu.
Wiaczy¢ pokretto poprzez wcisniecie recznej
dzwigni trybu automatycznego w czasie
obracania pokrettem. Po wtaczeniu dzwignie
mozna zwolni¢, a sitownik pozostanie w
trybie napedu recznego. Odnalez¢ zespot
gwintowanego watu mechanizmu wyfacznika.

Rys. 8.0

Rys. 8.1 Mechanizm wytqcznika - zespét gwintowanego watu

1 Nakretka blokujaca

2 Nakretka wytaczenia/zatrzymania dla
kierunku przeciwnego do ruchu
wskazoéwek zegara

3 Podktadka blokujaca
Sprzegto

Rys. 82

5
6
7

Gwintowany wat
Nakretka ruchoma

Nakretka wytgczenia/zatrzymania dla
kierunku zgodnego z ruchem wskazéwek
zegara

Prowadnica przejscia poza koniec skoku
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. Patrzrys.8.2.

Wykorzystujac jako dzwignie klucz do
wkretdw z szesciokatnym gniazdkiem

4 mm, otworzy¢ nakretke blokujaca

(1) i nakretke zatrzymania dla kierunku
przeciwnego do ruchu wskazéwek zegara
i przysunac je do siebie wraz z ich podkfadka
blokujacg po gwintowanym wale (5) w
strone sygnalizowanego korca zespotu.

. Pozostawi¢ wszystkie trzy elementy luzno

na wale.

. Patrz rys. 8.3. Przy pomocy klucza do

wkretdw z szesciokatnym gniazdkiem

4 mm poluzowac nakretke sprzegta

(4) obracajac ja do pierwszego oporu
wyczuwalnego palcami w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
Zwrdci¢ uwage na to, ze gwintowany wat
mozna teraz obracac palcami.

. Gdy gwintowany wat jest obracany,

ruchoma nakretka (6) porusza sie w gére
iw dét watu.
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Ustawianie wartosci krancowej dla
kierunku zgodnego z ruchem wskazéwek
zegara (Zawor zazwyczaj zamkniety)

Wazne jest, by w pierwszej kolejnosci
ustawic kierunek zgodny z ruchem
wskazéwek zegara.

1. Po ustawieniu zaworu w $rodkowym
potozeniu (co najmniej 3 obroty od korica
skoku dla kierunku zgodnego z ruchem
wskazowek zegara) obraca¢ gwintowanym
watem (5) w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, dopoki
ruchoma nakretka (6) nie dotrze do
tylnego ogranicznika mechanicznego (7).

2. Wykorzystujac jako dzwignie klucz
do wkretéw z szesciokatnym gniazdkiem
docisna¢ nakretke sprzegta (4).

3. Przekreci¢ zawdr przy pomocy pokretta
catkowicie w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara. W czasie wykonywania
tej czynnosci prowadnica przejscia poza
koniec skoku obrdci sie w prawo i uruchomi
zestaw wytgcznikéw po prawej stronie.

4. Kontynuowac krecenie pokrettem w
kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara, dopdki zawor nie dotrze
do mechanicznego ogranicznika.

Wytaczniki krancowe na koncu petnego skoku
w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara sg teraz ustawione.

Rys. 84

Ustawianie wartosci kraricowej dla
kierunku przeciwnego do ruchu
wskazoéwek zegara (Zawor zazwyczaj
otwarty)

1. Obracac pokrettem w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, dopokizawor
nie dotrze do mechanicznego ogranicznika.
NIE obraca¢ pokrettem w odwrotnym
kierunku. Sitownik automatycznie
zatrzyma sie, zanim osiggniete zostanie
potozenie otwarcia zaworu.

2. Patrzrys. 8.5.
Pociggna¢ prowadnice przejécia poza
koniec skoku w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara az do
uderzenia przez nig o swoj ogranicznik.
Uruchomiony zostanie zespé6t wytacznikéw
po lewej stronie.

3. Pozostawiajac prowadnice przejscia
poza koniec skoku nadal przyparta do
ogranicznika przesuna¢ nakretke
zatrzymania (2) w dét gwintowanego
watu w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara, tak by uderzyta o
ruchoma nakretke (6).

4. Popchna¢ podktadke (3) w dot
gwintowanego watu, tak by uderzyta
ona o nakretke zatrzymania, a nastepnie
przesunac nakretke blokujaca (1) w dét, tak
by poprzez scisniecie nakretki i podktadka
zostaty ze sobg potaczone.

L NI,

Rys. 85
5. Lekko poluzowac¢ nakretke blokujaca (1).

6. Zwolni¢ nacisk na prowadnice przejscia
poza koniec skoku, Prowadnica powinna
pozostac zatozona i nie powinno by¢
widac lub stucha¢ przestawienia sie
wylacznikdw. Jesli ustawienie wytgcznikow

12

sie zmieni, procedure ustawiania wartosci
kraricowej dla kierunku przeciwnego do ruchu
wskazoéwek zegara nalezy powtdrzyc.

Wytaczniki kracowe dla kierunku
przeciwnego do ruchu wskazéwek zegara
s3 teraz ustawione.

Poprzez dokfadne wykonanie powyzszej

procedury uzyskuje sie pewnos¢, ze:

1. Wylaczniki zostaty ustawione, tak by
odcigc silnik, zanim jeszcze zawér dotrze
do korica swojego skoku, oraz ze silnik ma
czas na zatrzymanie sie.

2. Reczna obstuga zaworu nigdy nie
moze zmieni¢ ustawionego punktu
uruchamiania wytacznika.
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Rys. ' 87

8.2  Wybor priorytetu wytacznika
momentowego lub kranncowego

Sitownik mozna ustawic, tak by zamykat zawor

w przypadku zaworéw gniazdowych po

zadziataniu wytgcznika momentowego lub

w przypadku zaworéw niegniazdowych po

zadziataniu wytacznika kraricowego.

W przypadku, gdy po zadziataniu wytacznika
momentowego w potozeniu otwarcia zawor
wymaga tylnego gniazda, nalezy ustawic¢
,otwarcie lub moment”.

Wyboru priorytetu wytacznika momentowego
lub kraricowego na koricu skoku dokonuje sie
poprzez obrdcenie elementéw regulacyjnych
oznaczonych na rys. 8.7 symbolami Ci D. W
razie braku instrukcji danego producenta
zaworu, kierowac sie rysunkiem 8.8.

W razie pojawienia sie watpliwosci
odnosnie prawidtowych ustawien zaworu,
dla obu kierunkéw wybra¢ wytacznik
kranncowy.

Moment obrotowy zamkniecia - W razie
braku instrukcji danego producenta zaworu
zaleca sie ustawienie pokretta momentu
obrotowego zamkniecia na pierwszej kresce
podziatki powyzej minimum (okoto 55%
maksymalnego znamionowego momentu
obrotowego). Nalezy by¢ przygotowanym
na zwiekszenie tej warto$ci momentu
obrotowego w przypadku, gdy zawér nie
osiggnie potozenia zamkniecia lub doktadne
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OSTROZNIE - Przed skorzystaniem z
funkcji wspomagania podwojnie sprawdzic,
czy selektor wytacznika momentowego/
krancowego otwarcia (D) znajduje sie w
potozeniu wytacznika krancowego.

NIGDY NIE KORZYSTAC ZE WSPOMAGANIA,
GDY SELEKTOR WYLACZNIKA
MOMENTOWEGO/KRANCOWEGO OTWARCIA
ZNAJDUJE SIE W POLOZENIU MOMENTU
OBROTOWEGO.

Typ zaworu Zamkniety Otwarty

Z zasuwa klinowa Wylacznik  Wytgcznik

Talerzowy o momentowy kraricowy

kadtubie kulistym

Przechodzacy Wylacznik  Wytacznik

przez kanat krancowy  kraficowy

Zastawkowy

Sluzowy Wyfacznik — Wytacznik

Zasuwowy krancowy  kraficowy

réwnolegty

Kulowy

Czopowy

Skrzydetkowy

Rys. 88

8.3  Wybor wartosci momentu
obrotowego

Elementy sterujace A i B na rysunku 8.7 stuza
do regulacji wielkosci momentu obrotowego,
jaki sitownik wykona, zanim wytacznik
momentowy samoczynnie wyfaczy sie i
zatrzyma silnik.

Najlepiej zastosowac tylko minimalny
moment obrotowy niezbedny do osiggniecia
doktadnego wytaczenia. W praktyce

wartos¢ ta jest w réznych zaworach inna i
zmienia sie wraz z cisnieniem, temperatura,
zastosowaniem, warunkami eksploatacji, itp.

zamkniecie nie powiedzie sie.

Moment obrotowy otwarcia - Pokretto
momentu obrotowego otwarcia nalezy
ustawi¢ na maksimum, chyba Ze instrukcja
danego producenta zaworu zaleca inaczej.

Potozenie wspomagania momentu
obrotowego otwarcia -Pokretto
przewidziane do wyboru momentu
obrotowego otwarcia posiada pozycje z
napisem ,Boost”. Gdy zostanie ona wybrana,
w kierunku otwierania nie bedzie
zabezpieczenia momentu obrotowego,

dzieki czemu sitownik bedzie mogt wytworzyé
moment obrotowy przekraczajacy swoja
wartos¢ znamionowa. Ze wspomagania nalezy
korzystac jedynie wowczas, gdy do otwarcia
zablokowanego zaworu nie bedzie wystarcza¢
maksymalny moment obrotowy.
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WYLACZNIKI,AS”

NAPED
SKOWNIKA

STANDARDOWY

MECHANIZM
PRZELACZAJACY

POTENCJOMETRI
PRZEKLADNIA

POTENCJOMETR

ADD-ON-PAK

KRZYWKI

MECHANIZM SYGNALIZACJI

Fig.9.0  Add-on-Pak

9.0 Potencjometr Add-on-Pak -
instrukcja regulacji

Add-on-Pak (AOP) to opcjonalny potencjometr

zapewniajacy ciagly sygnalizacje lokalnej
pokrywy. W jego sktad moga réwniez
wchodzi¢:

2 pomocnicze wytgczniki sygnalizacyjne ,AS"

+ 6 pomocniczych wytacznikow
sygnalizacyjnych ,AS"

+  Sprzezenie zwrotne potozenia
potencjometru 1000 lub 5000 Q

+  Sprzezenie zwrotne potozenia
przetwornika aktualnego potozenia (CPT)

Konfiguracje potencjometra Add-on-Pak
przeprowadzi¢ zgodnie ze schematem
instalacji elektrycznej sitownika.

Potencjometr Add-on-Pak jest napedzany
przez mechanizm przetaczajacy za
posrednictwem regulowanej przekfadni
zebatej, ktora nalezy ustawic na zakres
obrotéw zaworu. Jeéli ilos¢ obrotéw zaworu
zostata podana przy zamawianiu sitownika,
przekfadnia zebata potencjometru Add-on-
Pak zostata ustawiona przez Rotork, dlatego
tez w miejscu eksploatacji wymagane

jest tylko ustawienie wskaznika pokrywy,
(ewentualnych) pomocniczych wytacznikow
i (ewentualnego) analogowego urzadzenia
sprzezenia zwrotnego. Instrukcja regulacji
potencjometru AOP zakfada, ze zamykanie
zaworu odbywa sie w kierunku zgodnym z
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ruchem wskazéwek zegara. W przypadku
zamykania zaworoéw w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, tam gdzie jest
napisane ,otwarte” nalezy czyta¢,zamkniete’,
itd. Informacje na temat ustawiania ilo$ci
obrotéw zostaty podane w rozdziale 10.

9.1 Ustawianie sygnalizacji

1. Odkreci¢ trzy $ruby ustalajace i zdjaé
pokrywe potencjometru AOP.

2. Catkowicie zamkna¢ zawor, a nastepnie
otworzy¢ go na trzy obroty.

3. Aby ustawi¢ wskazanie zamkniecia
zaworéw z odliczaniem czasu do
zamkniecia, gorng cze$¢ mechanizmu
sygnalizacji przesuna¢ w kierunku
zgodnym z ruchem wskazowek zegara,
tak by zetknat sie z plastikowym
ogranicznikiem wyttoczonym na
przedniej ptycie potencjometru AOP.
Mechanizm sygnalizacji porusza sie
dzieki sprzegtu poslizgowemu.

4. Obracajac zaworem zamknac go, by
zlikwidowac ewentualne luzy w
przektadni zebate;j.

5. Aby ustawi¢ wskazanie otwarcia,
poluzowac $rube z tbem walcowym
znajdujaca sie na mechanizmie
sygnalizacji. Ptyta ogranicznika otwarcia
mozna teraz swobodnie obracac.



Potencjometr
Add-on-Pak - cd.

skala wyboru kota zebatego

$ruba z tbem
walcowym

Sworzen rezynowy

mechanizm /

gnalizacji

ogranicznik
sygnalizacji
otwarcia

ogranicznik
sygnalizacji zamkniecia

Rys. 9.1  Sygnalizacja AOP

6. Obracajac zaworem doprowadzi¢ do jego
catkowitego otwarcia.

7. Krecic¢ ptytka ogranicznika otwarcia
w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazoéwek zegara, dopoki nie dotknie
ona wyttoczonego ogranicznika
sygnalizujacego otwarcie.

8. Dokreci¢ $rube z tbem walcowym na
mechanizmie sygnalizacji.

9. Sygnalizacja potozenia otwarcia jest teraz
ustawiona.

Rys. 9.3 Sruba z tbem walcowym

9.2 Ustawianie wyfacznikow - kierunek
zamykania

Wytaczniki mozna niezaleznie od siebie
wyregulowac, tak by prostowaty lub zginaty
sie w dowolnym potozeniu skoku zaworu, w
tym w potoZeniu otwarcia i zamkniecia. Proces
ten odbywa sie w miare jak zawdr przechodzi
z potozenia otwarcia do potozenia zamkniecia.
Zlokalizowa¢ zadany wytacznik (patrz schemat
instalacji elektrycznej).

1. Przesuna¢ zawér do wymaganego
potozenia, w ktorym wytacznik ma sie
samoczynnie wytaczyc.

2. Zlokalizowac¢ krzywke przylegajaca do
wybranego wyfacznika. Krzywke nalezy
przekreci¢ w potozenie, w ktdrym
wylacznik zadziata.

3. Krzywke ustawia sie poprzez jej docisniecie
do sprezyny i przekrecenie jej, tak by
wyprostowac lub zgig¢ wyfacznik (w
wybranym potozeniu zaworu).

4. Kontynuowac zamykanie zaworu,
pozostate wytaczniki niezbedne do
dziatania ustawiajgc w kierunku zamykania.
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9.3 Ustawianie wylacznikéw - kierunek
otwierania

Ten proces odbywa sie w miare jak zawor
przechodzi z potozenia zamkniecia do
potozenia otwarcia. Zlokalizowac zadany
wytacznik (patrz schemat instalacji elektrycznej).

Fig. 9.4  Switch Cam Adjustment

1. Przesuna¢ zawor z potozenia zamkniecia
do wymaganego potozenia, w ktdrym
wylacznik ma sie samoczynnie wytaczyc.

2. Zlokalizowac krzywke przylegajaca do
wybranego wyfacznika. Krzywke nalezy
przekreci¢ w potozenie, w ktérym
wylacznik zadziata.

3. Krzywke ustawia sie poprzez jej
docisniecie do sprezyny i przekrecenie jej,
tak by wyprostowac lub zgig¢ wytacznik
(w wybranym potozeniu zaworu).

4. Kontynuowac otwieranie zaworu,
pozostate wyfaczniki niezbedne do
dziatania ustawiajac w kierunku zamykania.
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9.4 Potencjometr pojedynczego obrotu

(Patrz rysunek 9.5). Upewnic sie, ze
sygnalizacja potencjometru AOP zostata
ustawiona (patrz punkt 9.1).

1. Otworzy¢ catkowicie zawor.

2. Zlokalizowac sworzen sprezynowy w
mechanizmie sygnalizacji. Sworzen ten
zostanie wyréwnany ze skalg wyttoczong
na przedniej ptycie potencjometru AOP.

3. Skala od 1 do4 odnosi sie do 4 kot
zebatych na potencjometrze. 1 = mate
koto, 4 = duze koto.

4. Poluzowac $rube wspornika mocowania
potencjometru i odczepic siatke
przekfadni.

5. Przekreci¢ potencjometr w potozenie
srodkowe i ponownie podtaczy¢
przekfadnie zgodnie ze skalg (od 1 do 4),
tak by duze koto zebate znalazto sie na
potencjometrze AOP.

6. Dokrecic $rube znajdujaca sie na
potencjometrze - wspornikiem
mocowania zabezpieczy¢ kota zebate
w siatce.

7. Przesunac zawér w potozenie zamkniecia.
Potencjometr zostanie automatycznie
ustawiony przez sprzegto poslizgowe.

Rys. 9.5  Potencjometr pojedynczego obrotu
9.5 Przetwornik aktualnego potozenia

Przetwornik CPT zapewnia ciagta sygnalizacje
z mozliwoscig regulacji ustawienia zakresu i
zera oraz moze by¢ zasilany albo wewnetrznie
albo zewnetrznie. Przetwornik CPT jest
napedzany potencjometrem wielu obrotéw

i zostanie ustawiony przez Rotork zgodnie

z iloscig obrotéw zaworu podang w chwili
sktadania zamowienia. Wytacznik momentowy
i kraicowy sitownika powinny by¢ ustawione
(patrz rozdziat 8).

Rys. 9.6  Potencjometr wielu obrotéw

Sprawdzi¢, czy zdalne potaczenia przetwornika
CPT obstuguja ukfady zasilane wewnetrznie
czy ewentualnie zewnetrznie (patrz schemat
instalacji elektrycznej sitownika).

Gdy zawor zostanie zamkniety, poprzez
wyregulowanie potencjometru zera na

ptytce drukowanej przetwornika CPT ustawi¢
wymagany sygnat minimalny (4 mA).
Doprowadzi¢ zawdr do catkowitego otwarcia i
wyregulowac element sterujacy zakresem, aby
zada¢ wymagany sygnat maksymalny (20 mA).
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Rys. 9.7  Przetwornik aktualnego potozenia

Pokrywe potencjometru AOP mozna teraz
z powrotem zatozy¢ przy uzyciu 3 $rub
ustalajacych.

Rys. 9.8  Pokrywa potencjometru AOP



Zmiana przelozenia AOP

Jesli zakres obrotdéw zaworu zostat okreslony
na etapie zamawiania sitownika, prawidtowy
wspdtczynnik przektadni potencjometru AOP

bedzie ustawiony fabrycznie.

Aby wyregulowac¢ przekfadnie zebatg
potencjometru AOP, by dostosowac ja do
zakresu obrotéw zaworu:

1. Zamkna¢ zawor.

2. Wyjac 3 $ruby ustalajace, ktore
zabezpieczajg pokrywe potencjometru
AOP, i zdja¢ pokrywe uwazajac na to,
by nie uszkodzi¢ pierécienia
samouszczelniajacego.

3. Obserwujac wat wylacznika kraricowego

wykonac¢ petna droge sitownika od
jednego korca skoku do drugiego,
liczac przy tym liczbe obrotéw watu.

4. Przy ustalaniu liczby wymaganych
przesuwek i przektadek postuzy¢ sie
tabelg przedstawiong na rysunku 10.0.

Liczba obrotow Liczba Liczba
watu wytgcznika przesuwek przektadek
kraricowego

0,52-1,04

1,05-2,12

2,13-4,28

4,29-8,68

Moo ||

8,69-17,53

—=lo|[N|u|lw| =

17,54-32,00 3

Rys. 10.1 Wat wytqcznika kraricowego w

uktadzie mechanicznym wytqcznika

Ry 10.1 Wat Wquznika kraricowego w
uktadzie mechanicznym wytqcznika

5. Sprawdzi¢, czy w posiadanym
potencjometrze AOP zainstalowana
zostata prawidtowa liczba przesuwek i
przekfadek. Jesli liczba ta jest prawidtowa,
postepowac zgodnie z instrukcja regulacji
potencjometru AOP podang w rozdziale 9.

6. Patrzrys. 10.2. Jesli liczba przesuwek i
przektadek nie jest prawidtowa, wyjac 3
sruby z tbem walcowym umieszczone na
przedniej ptycie potencjometru AOP, ktére
przymocowuja ja do filarow.

7. Patrzrys.10.3.

Wyjac przednia ptyte z sitownika. Przednia
plyta z przesuwkami i przektadkami
odfaczy sie od tylnej ptyty potencjometru
AOP i filaréw.

8. Z korca dolnego watu na odtaczonej
przedniej ptycie potencjometru AOP
wyjac zabezpieczajacy pierscien
sprezynujacy i podkfadke.

9. Zgodnie z tabelg przedstawiong na
rysunku 10.0 doda¢/odja¢ wymagang
liczbe przesuwek i podktadek.

10. Zabezpieczajacy pierécier sprezynujacy
i podktadke ponownie zatozy¢ na
dolny wat odtaczonej przedniej ptyty
potencjometru AOP.

11. Odtaczong cze$¢ wyrédwnac z reszty
potencjometru AOP.

12. Najpierw w sposob przedstawiony na
rysunku 10.4 sprzegna sie ze sobg wat
krzywki i wat przytrzymujacy przesuwki.

13. Wyréwnac¢ pozostate waly i nasung¢
przednia ptyte potencjometru AOP
na filary.

14. Po catkowitym zatozeniu potencjometru
AOP zabezpieczy¢ ja przy pomocy 3 srub z
tbem walcowym.

Instrukcja regulacji potencjometru AOP
zostata podana w rozdziale 9.

w

. Zatozy¢ pokrywe i zabezpieczyc jq przy
pomocy 3 srub ustalajacych.
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Rys. 1‘2 Sruby ustalajqce przedniej ptyty

potencjometru AOP

Rys. 10.3 Przesuwki i przektadki potencjometru
AOP

Rys. 10.4 Wyréwnanie i sprzegniecie
potencjometru AOP



Ustawianie Folomatic

Sitowniki Syncropak wyposazone w uktad
regulacji proporcjonalnej Folomatic i
przetwornik aktualnego potozenia (CPT)

Jesli specyfikacja sitownika Awt Syncropak
przewiduje wyposazenie go w opcjonalny
uktad regulacji proporcjonalnej Folomatic, to
na tej samej ptytce drukowanej znajdowac

sie bedzie réwniez przetwornik CPT. Niniejsza
instrukcja obejmuje konfiguracje obu urzadzen,
poniewaz ich dziatanie jest ze soba powiazane.

Plytka drukowana z uktadem regulacji
proporcjonalnej Folomatic i przetwornikiem
CPT umozliwia sterowanie przesunieciem
zaworu do potozenia proporcjonalnego
wzgledem doprowadzonego z zewnatrz
analogowego sygnatu zadania. Sterownik
Folomatic obstuguje pochodzace ze Zrodet
zewnetrznych analogowe sygnaty zadan z
zakresu od 0 do 20 mA, od 0 do 10 mA, od 0 do
5V lub od 0 do 10V z lub bez przesunietego
(zywego) zera, tj. np. od 4 do 20 mA.

Przed przystapieniem do konfiguracji
sterownika Folomatic nalezy zapoznac sie ze
schematem instalacji elektrycznej sitownika,
ktéry mozna znalez¢ w przegrodzie zaciskow
sitownika, a takze z instrukcjg dla klienta
zawierajacg doktadne wymagania odnosnie
ustawien. Upewnic sig, ze rozruch sitownika
zostat przeprowadzony zgodnie z doktadnymi
instrukcjami zawartymi we wczesniejszych

rozdziatach niniejszej ksigzeczki oraz ze
prawidtowo wspoétpracuje z przetacznikiem

lokalnego/zdalnego sterowania, gdy ten jest
ustawiony na sterowanie lokalne i korzystanie
z lokalnych przyciskow.

Aby méc dokonac¢ konfiguracji sterownika
Folomatic, niezbedne jest uzyskanie dostepu
do ptytki drukowanej ze sterownikiem
Folomatic/przetwornikiem CPT. Znajduje sie
ona wewnatrz obudowy ukfadu sterowania
sitownika bezposrednio za pokrywa
przyciskéw. Dostep do niej mozna uzyskac
po zdjeciu pokrywy przyciskow poprzez
odkrecenie 4 wkretdw z szesciokatnym
gniazdkiem, przy pomocy ktérych pokrywa
przyciskéw jest przymocowana do obudowy
elektrycznej. Upewnic sie, czy pokrywa
przyciskow jest prawidtowo przytrzymywana,
a potaczenia elektryczne pomiedzy
przyciskami/zespotem przefacznika i uktadem
sterujgcym nie ulegly przerwaniu.

Po zdjeciu pokrywy przyciskdw zaleca sie

jej wygodne przymocowanie przy pomocy
pojedynczego wkretu z szesciokatnym
gniazdkiem przeprowadzonego przez otwor
gwintowany znajdujacy sie w prawym dolnym
rogu pokrywy przyciskow oraz wkrecenie jej
w otwdr gwintowany znajdujacy sie w lewym
gornym rogu obudowy elektrycznej.

W przypadku zastosowania tej metody
upewnic sig, ze pieréciert samouszczelniajacy
zostatwyjety z czopu pokrywy, a wiazka kabli
elektrycznych nie przytrzasnieta.

Przy ponownym zaktadaniu, znowu nalezy
upewnic sig, ze pierécien samouszczelniajacy
zostat prawidtowo zatozony, a wiazka kabli

elektrycznych nie przytrzasnieta.

Zespot przetacznikow 3 (SW3)
Przetacznik 12

Zespot przetacznikow 1 (SW1)
Przetacznikiod 1 do 8

Zespot przefacznikdw 2 (SW2)
Przetacznik 112

Rys. 11.1 Plytka drukowana ze sterownikiem Folomatic/przetwornikiem CPT
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11.1 Konfiguracja plytki drukowanej zawierajacej sterownik Folomatic i przetwornik CPT
Krok 1 - Konfiguracja przelacznikéw DIP

Zespot przetacznikéw 1 (SW1) - sygnat zadania

SW1 to zespét 8 przefacznikdw zamontowanych w srodku plytki drukowanej ze sterownikiem
Folomatic, ponumerowanych od lewej od 1 do 8 w sposéb przedstawiony na rys. 11.1.

Przetaczniki 1, 2 i 3 w zespole przefacznikdéw SW1 stuzg do ustawiania ptytki drukowanej ze
sterownikiem Folomatic w zakresie dostosowania jej do przychodzacego sygnatu zadania.
Przetaczniki 1, 2 i 3 powinny zosta¢ skonfigurowane zgodnie z ponizszg tabela.

od 0do 10 mA

Przefacznik 1 SW1 - ON

Przefacznik 2 SW1 - OFF

Przetacznik 3 SW1 - OFF

od 0.do 20 mA

Przefacznik 1 SW1 - ON

Przefacznik 2 SW1 - ON

Przetacznik 3 SW1 - OFF

od0do5V

Przefacznik 1 SW1 - OFF

Przefacznik 2 SW1 - OFF

Przetacznik 3 SW1 - OFF

0d0do10V

Przefacznik 1 SW1 - OFF

Przefacznik 2 SW1 - OFF

Przefacznik 3 SW1 - ON

Przy pomocy przetacznika 4 w zespole przetacznikéw SW1 wybiera sie, czy zwiekszenie
lubzmniejszenie sygnatu zadania bedzie zamykac zawor. Przetacznik 4 skonfigurowac w
nastepujacy sposob.

Zmniejszenie sygnatu zamykajacego zawor

Przetacznik 4 SW1 - ON

Zwigkszenie sygnatu zamykajacego zawor

Przetacznik 4 SW1 - OFF

Przy pomocy przetacznikdw 5, 6 i 7 w zespole przetacznikéw SW1 wybiera sie dziatanie, jakie
sterownik Folomatic ma wykona¢ w przypadku utraty sygnatu zadania. Uwaga: dziatanie to ma
zastosowanie wylgcznie do uktadéw posiadajacych sygnat zadania z zywym zerem, np. od 4 do

20 mA.
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Przefacznik 8 w zespole przetacznikow SW1 jest uzywany w przypadku korzystania z
zamontowanego zdalnie przefacznika automatycznego/recznego trybu sterowania. Ten rodzaj
sterowania jest dostepny tylko wtedy, gdy sterownik Folomatic jest zasilany zewnetrznie
dzieki doprowadzeniu napiecia 24 V DC ze zrédet zewnetrznych do zacisku wejsciowego
automatycznego/recznego sterowania na czopie zacisku sitownika.

Sterownik Folomatic zawsze wybrany Przefacznik 8 SW1 - ON

Sterownik Folomatic tylko gdy zdalny przetacznik recznego/
automatycznego sterowania znajduje sie w trybie automatycznym

Przetacznik 8 SW1 - OFF

Zespot przetacznikdw 2 (SW2) - zrédlo zasilania przetwornika CPT

SW2 to zesp6t 2 przetacznikéw zamontowanych w prawym dolnym rogu plytki drukowanej ze
sterownikiem Folomatic, ponumerowanych od lewej 112 w sposdb przedstawiony na rys. 11.1.

Przefaczniki w zespole przetacznikéw 2 stuza do konfiguracji zrodta napiecia przetwornika
aktualnego potozenia (CPT), gdy jest on wykorzystywany w sitowniku wyposazonym w sterownik
Folomatic. Szczegétowe dane sprawdzi¢ na schemacie instalacji elektrycznej i systemu.

Jesli przetwornik nie jest wykorzystywany, skonfigurowac przetacznik 12 SW2 dla potozenia
zasilanego wewnetrznie (ON).

Gdy przetwornik CPT jest zasilany z sitownika (zasilany wewnetrznie), korzysta ze swojego
zasilania wspolnie z obwodem wejsciowym sterownika Folomatic. Zaciski 4, 27 i 23 sitownika sa
pod wzgledem elektrycznym wspéine.

Gdy przefaczniki SW2 sa skonfigurowane na zewnetrzne zasilanie przetwornika CPT, zacisk
23 sitownika jest odizolowany od zacisku 4 i 27 sitownika. Wazne jest, by potencjat pomiedzy
przetwornikiem CPT a wejsciem sterownika Folomatic (zacisk 26 i 27) nie przekroczyt 500 V.

Przetwornik CPT zasilany wewnetrznie | Przetacznik 1 SW2 - ON Przefacznik 2 SW2 - ON

Brak dziatania

Przefacznik 5 SW1 - OFF

Przefacznik 6 SW1 - OFF

Przefacznik 7 SW1 - ON

Przetwornik CPT zasilany zewnetrznie | Przefacznik 1 SW2 - OFF | Przetacznik 2 SW2 - OFF

Podtrzymanie

Przetacznik 5 SW1 - OFF

Przetacznik 6 SW1 - OFF

Przetacznik 7 SW1 - OFF

Zamkniecie zaworu

Przefacznik 5 SW1 - OFF

Przefacznik6 SW1 - ON

Przefacznik 7 SW1 - OFF

Otwarcie zaworu

Przefacznik 5 SW1 - ON

Przefacznik 6 SW1- OFF

Przefacznik 7 SW1 - OFF
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W przypadku, gdy przetwornik CPT jest zasilany zewnetrznie z zasilacza typu
non-SELV (o napieciu innym niz bardzo niskie bezpieczne napigcie), nalezy podjac
dodatkowe $rodki ostroznosci majace na celu zabezpieczenie uzytkownika przed
ryzykiem porazenia pragdem elektrycznym w czasie procedury kalibracji i eksploatacji
urzadzenia. Odpowiedzialnos¢ za podjecie tych srodkéw ponosi technik instalacyjny.

Zespot przetacznikéw 3 (SW3) - funkcja awaryjnego wytaczenia

SW3 to zespoét 2 przefacznikdw zamontowanych na lewo od $rodka ptytki drukowanej ze
sterownikiem Folomatic, ponumerowanych od géry 1i 2 w sposéb przedstawiony na rys. 11.1.
Przetaczniki w zespole przetacznikéw 3 stuza do skonfigurowania dziatania, jakie ma zostac¢
podijete przez sitownik po otrzymaniu sygnatu awaryjnego wytaczenia.

Jesli termostat silnika jest aktywny, to w przypadku samoczynnego wytaczenia sie w czasie lub
przed awaryjnym wyfaczeniem moze on zaktécac dziatanie zaworu. W razie potrzeby przefacznik
1 w zespole przetacznikéw 3 umozliwia obejscie termostatu w czasie awaryjnego wytaczenia.

Przetacznik 2 w zespole przetacznikow 3 stuzy do konfiguracji kierunku przesuwania sie zaworu w
czasie awaryjnego wylaczenia.

Obejscie termostatu w czasie awaryjnego wytaczenia Przefacznik 1 SW3 - ON

Termostat aktywny w czasie awaryjnego wytaczenia Przetacznik 1 SW3 - OFF

Zawor w kierunku zamkniecia w czasie awaryjnego wylaczenia Przetacznik 2 SW3 - ON

Zawor w kierunku otwarcia w czasie awaryjnego wylaczenia Przefacznik 2 SW3 - OFF
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Krok 2 - Konfiguracja ztacza A (LKA) i ztacza B (LKB)

Potozenie ztacza A i B na plytce ze sterownikiem Folomatic i przetwornikiem CPT mozna ustali¢
przy pomocy rysunku 11.2 ponizej.

Ztacze B (LKB) | | Ztacze A (LKA) |

Rys. 11.2 Plytka drukowana ze sterownikiem Folomatic/przetwornikiem CPT

Ztacze A (LKA) jest przedstawione na rys. 11.2 w potozeniu umozliwiajacym sterownikowi
Folomatic dostosowanie sie do zamykania zaworu w kierunku zgodnym z ruchem
wskazowek zegara.
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W przypadku zamykania zaworéw w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara
ztacze LKA powinno zosta¢ zdemontowane,
przekrecone przez 900 i z powrotem zatozone.
Ponadto przetacznik SWI. 1 znajdujacy sie

na gtéwnej ptytce drukowanej sitownikow
Syncropak powinien zosta¢ przesuniety w
potozenie zamykania zaworu w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

Zfacze B (LKB) jest przedstawione na rys.

11.2 w potozeniu umozliwiajagcym
przetwornikowi CPT wygenerowanie sygnatu
wyjsciowego 20 mA, gdy zawdr jest catkowicie
otwarty. Aby odwrocic¢ dziatanie przetwornika
CPT, ztacze LKA nalezy zdemontowac,
przekreci¢ przez 900 i z powrotem zatozyc.

11.2 Commissioning the Folomatic
Controller and the CPT

Dla przedstawienia szczegotowych informacji
na temat procedury rozruchowej, ponizsze
wskazowki zaktadaja, ze:

Zamykanie zaworu nastepuje w kierunku

zgodnym z ruchem wskazéwek zegara,

przy czym sygnat zadania zamkniecia
zaworu zmniejsza sie.

Do sitownika doprowadzone zostato
zasilanie pradem przemiennym.

Wytaczniki kraficowe/momentowe oraz
potencjometr Add-on-Pak 1 zostaty
ustawione zgodnie z instrukcjami

podanymi we wczesniejszej czesci
niniejszej ksigzeczki.

Przetacznik lokalnego/zdalnego uktadu

sterowania zostat ustawiony na

sterowanie lokalne.

Krok 1 - Potencjometr Add-on-Pak 1

Potencjometr ten przekazuje sygnat
,Sprzezenia zwrotnego’, ktory jest
poréwnywany z sygnatem zadania
generowanym przez sterownik Folomatic.

Maksymalna doktadnos¢ sterownika Folomatic
zostanie osiggnieta, gdy potencjometr Add-
on- Pak zostanie przesunigty przez co najmniej
80% swojej catkowitej drogi i wykonany
zostanie catkowity skok zaworu.

Wazne jest, by nie dopusci¢ do uderzenia
przez potencjometr Add-on-Pak 1 w
ktdrykolwiek z ogranicznikéw na korcu
jego drogi umieszczonych na kraricach
skoku zaworu.

Przy pomocy lokalnego uktadu sterowania
catkowicie zamkna¢ zawor.

Po catkowitym zamknieciu sterownika
zdjac pokrywe potencjometru Add-on-Pak
1i poluzowac wkret dociskowy wspornika
mocowania potencjometru.

Odtaczy¢ potencjometr poprzez wychylenie
potencjometru i wspornika jego mocowania
z mechanizmu napedowego.

Przekreci¢ koto zebate potencjometru, tak
by znalazto sie ono w odlegtosci 5% do 10%
swojej catkowitej drogi od ogranicznika
zatrzymania dla kierunku przeciwnego do
ruchu wskazéwek zegara.

Ponownie zatozy¢ koto napedowe
potencjometru bez zmieniania jego potozenia
sprzezenia zwrotnego i dokreci¢ wkret
dociskowy, by zablokowac jego potozenie.
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Krok 2 - Ustawienia ptytki drukowanej ze
sterownikiem Folomatic/przetwornikiem
CPT

W czasie tej czesci procedury rozruchowej
konieczne bedzie ustawienie 7 potencjometréw
dostrojczych znajdujacych sie na ptytce
drukowanej ze sterownikiem Folomatic/
przetwornikiem CPT w czasie doprowadzania
odpowiednich sygnatéw zadania do zaciskow
sitownika i ewentualnego skoku zaworu.
Uwaga: Na przejécie od jednego do drugiego
korica swojej drogi potencjometry VR1, VR2,
VR3, VR4 i VR6 potrzebujg 24 obrotéw sruby
regulacyjnej. Na przejscie od jednego do
drugiego korca swojej drogi potencjometry
VRS5 i VR8 potrzebujg 25 obrotéw $ruby
regulacyjnej. Wszystkie potencjometry
znajdujace sie na ptytce drukowanej sg
zabezpieczone na koncach swojej drogi
sprzegtami poslizgowymi. Mozna je przesunac
na koniec drogi wykonujac w odpowiednim
kierunku 25 obrotéw sruba regulacyjna.
Niektdre potencjometry przy kazdym obrocie
sruby regulacyjnej wydaja styszalny dzwiek
Lklikniecia”. Ustyszenie go nie powinno
stanowi¢ powodu do niepokoju.

Jesli zawor nie zostat jeszcze catkowicie
zamkniety, przemiesci¢ zawér w potozenie
catkowitego zamkniecia przy pomocy
lokalnego ukfadu sterowania sitownika.
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Adjust the CPT Zero potentiometer VR8 to
VR2 VR1 give an output of 4mA. Note: Rotating the
potentiometer adjusting screw clockwise
increases the output current.

Zero Folomatic Zakres Folomatic

Potencjometr zakresu sterownika Folomatic
VR1 ustawi¢ w jego maksymalnym potozeniu,
przekrecajac go catkowicie w kierunku
zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

Potencjometr zera sterownika Folomatic VR2
ustawi¢ w jego maksymalnym potozeniu,

! g% . przekrecajac go catkowicie w kierunku

przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

VRS Ml T, LY | w1 Potencjometr poczatkowej strefy nieczutosci
Zero CPT v . i = E = B & sterownika Folomatic VR3 ustawi¢ w jego
maksymalnym potozeniu, przekrecajac go
catkowicie w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

VR6

Potencjometr koricowej strefy nieczutosci
Zakres CPT VR4 otencjometr kornicowej strefy nieczutosc

Koncowa strefa sterownika Folomatic VR4 ustawi¢ w jego
nieczutosci Folomatic maksymalnym potozeniu, przekrecajac go
catkowicie w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

Potencjometr czasu hamowania ruchu

Dioda Dioda Dioda Dioda utraty VR5 VR3 sterownika Folomatic VR5 ustawi¢ w jego
zamkniecia otwarcia zakazu sygnatu Czas hamowania Poczatkowa strefa maksymalnym potozeniu, przekrecajac go
ruchu Fotomatic nieczutosci Fotomatic catkowicie w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

Rys. 11.3 Plytka drukowana ze sterownikiem Folomatic/przetwornikiem CPT
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11.3 Konfiguracja plytki drukowanej ze
sterownikiem Folomatic pod katem
zaworéw sterowanych wylacznikami
krancowymi

W czasie konfiguracji zaworéw, ktérych
zakoniczenie(nia) skoku jest(sa) sterowany(ne)
przy pomocy wyfacznika kracowego,
wykorzysta¢ peten zakres sygnatu zadania.

11.4 Konfiguracja ptytki drukowanej ze
sterownikiem Folomatic pod katem
zawordw gniazdowych sterowanych
momentem obrotowym

Aby doprowadzi¢ do tego, by w przypadku
zaworéw gniazdowych sterowanych
momentem obrotowym sitownik ,popychat”
zawor do gniazda, w czasie procedury
konfiguracyjnej zaleca sie zastosowanie
niewielkiej modyfikacji sygnatu zadania

dla kierunku(kéw) dziatania gniazda
momentowego. Przyktadowo, w uktadzie
wykorzystujacym sygnat zagdania w zakresie
od 4 do 20 mA dla petnego skoku i gniazda
momentowego na koricu skoku 4 mA, zaleca
sie skonfigurowac sygnat zadania 4,2 mA.

W czasie normalnej pracy sygnat zadania

4 mA bedzie obecny, gdy zawor bedzie musiat
przemiescic sie do samego korica skoku
zaworu, dlatego tez zawor bedzie napedzany
przez sitownik, dopdki wytgcznik momentowy
sitownika samoczynnie sie nie wytaczy. Gdy
wyfacznik momentowy samoczynnie sie

wylaczy i zatrzyma prace sitownika, zapali
sie dioda sterownika Folomatic sygnalizujaca
zamkniecie, co bedzie oznacza¢, ze sygnat
zadania jest nadal obecny, a wiec zawor
bedzie sterowany przy pomocy wytacznika
momentowego.

Jesli gniazdo momentowe jest potrzebne
przy wysokim sygnale zadania na koficu
skoku zaworu, w czasie konfiguracji zaleca
sie zastosowanie w ukfadzie od 4 do 20 mA
sygnatu zadania na poziomie, powiedzmy,
19,8 mA. W przypadku uktadéw regulacji
proporcjonalnej wykorzystujacych inne
sygnaty zadania, w czasie konfiguracji nalezy
dokonac podobnych ustawien sygnatu.

Wielko$¢ przesuniecia sygnatu zadania
powinna zasadniczo odpowiadac potowie

przewidywanego ustawienia strefy nieczutosci.

Przyktadowo, w uktadzie od 4 do 20 mA ze
strefg nieczutosci wynoszaca 2% przesuniecie
powinno wynosi¢ 0,16 mA.

11.5 Plytka drukowana ze sterownikiem
Folomatic/przetwornikiem CPT

Do odpowiednich zaciskdw sitownika
doprowadzi¢ sygnat zadania odpowiadajacy
potozeniu zamkniecia zaworu. Na plytce
drukowanej sterownika Folomatic zapali sig
dioda sygnalizujaca otwarcie.

Obraca¢ potencjometrem zera sterownika
Folomatic VR2 w kierunku zgodnych z ruchem
wskazoéwek zegara do momentu, gdy dioda

sygnalizujaca otwarcie dopiero co zgasnie,
a dioda sygnalizujaca zamkniecie jeszcze sie
nie zapali.

Dioda sygnalizujaca zamkniecie nie powinna
by¢ zapalona, jednak osiagniecie tego
zréwnowazonego stanu moze okazac sie
trudne, poniewaz potencjometry strefy
nieczutosci zostaty ustawione na minimum.
Jesli tak sie zdarzy, wystarczy by¢ na progu
zmiany pomiedzy diodga sygnalizujaca
otwarcie a diodg sygnalizujacg zamkniecie.
Otworzyc¢ catkowicie zawdr przy pomocy
lokalnego ukfadu sterowania sitownika.

Wyregulowac¢ potencjometr zakresu
przetwornika CPT VR6, tak by na
odpowiednich zaciskach sitownika mozna
byto zmierzy¢ 20 mA. Wraz z obracaniem VR6
w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara zwiekszac sie bedzie warto$¢ pradu.

Zwiekszyc¢ sygnat zadania doprowadzony
do zaciskow sitownika do wartosci

odpowiadajacej catkowitemu otwarciu zaworu.

Dioda sygnalizujaca zamkniecie powinna

by¢ zapalona. Obraca¢ potencjometrem
zakresu sterownika Folomatic VR1 w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara,
dopoki dioda sygnalizujaca zamkniecie

nie zgasnie. | znowu osiagniecie tego
zréwnowazonego stanu moze okazac sie
trudne, poniewaz potencjometry strefy
nieczutosci zostaty ustawione na minimum.
Jesli tak sie zdarzy, wystarczy by¢ na progu
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zmiany pomiedzy diodg sygnalizujaca
otwarcie a dioda sygnalizujacg zamkniecie.
Zamkna¢ catkowicie zawoér przy
pomocy lokalnego uktadu sterowania
sitownika i do odpowiednich zaciskéw
sitownika doprowadzi¢ sygnat zadania
odpowiadajacy zamknieciu zaworu.

Delikatnie wyregulowac potencjometr

zera sterownika Folomatic VR2, tak by
zaréwno dioda sygnalizujgca otwarcie jak i
dioda sygnalizujaca zamkniecie zgasta lub
znajdowata sie na progu zmiany. Jesli pali
sie dioda sygnalizujgca otwarcie, obraca¢
potencjometrem VR2 w kierunku zgodnym
z ruchem wskazéwek zegara, natomiast
jesli pali sie dioda sygnalizujgca zamkniecie,
obraca¢ nim w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

Sprawdzi¢, czy sygnat wyjsciowy przetwornika
CPT na odpowiednich zaciskach sitownika
wynosi 4 mA i w razie potrzeby delikatnie
wyregulowac potencjometr zera przetwornika
CPT VRS.

Otworzy¢ catkowicie zawor przy
pomocy lokalnego uktadu sterowania
sitownika i do odpowiednich zaciskéw
sitownika doprowadzi¢ sygnat zadania
odpowiadajacy otwarciu zaworu.

Delikatnie wyregulowa¢ potencjometr
zakresu sterownika Folomatic VR1, tak by
zaréwno dioda sygnalizujgca otwarcie jak i
dioda sygnalizujaca zamkniecie zgasta lub
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znajdowata sie na progu zmiany. Jesli pali

sie dioda sygnalizujaca otwarcie, obracac¢
potencjometrem VR1 w kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek zegara, natomiast jesli
pali sie dioda sygnalizujgca zamkniecie,
obraca¢ nim w kierunkuprzeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara.

Sprawdzi¢, czy sygnat wyjsciowy przetwornika
CPT na odpowiednich zaciskach sitownika
wynosi 20 mA i w razie potrzeby delikatnie
wyregulowac potencjometr zakresu
przetwornika CPT VR6.

Zakres powinien by¢ teraz wystarczajaco
dokfadny, ale jesli potrzebna bedzie wigksza
doktadnos¢, powtdrzy¢ ostatnich szes¢
wskazéwek.

Sygnat zadania ustawi¢ na poziomie
odpowiadajacym srodkowi skoku zaworu.

Na przetaczniku lokalnego/zdalnego
sterowania wybrac zdalne sterowanie. Sitownik
przesunie zawor do potowy jego skoku, ale
bedzie wokoét tego potozenia oscylowat.
Zwiekszy¢ poczatkowq strefe nieczutosci
obracajac potencjometrem poczatkowej

strefy nieczutosci sterownika Folomatic VR4
do czasu, gdy sitownik przestanie oscylowac i
zgasnie zaréwno dioda sygnalizujaca otwarcie
jak i dioda sygnalizujaca zamkniecie.

11.6 Regulacja strefy nieczutosci

Mimo ze ukfad Folomatic jest teraz
prawidfowo skonfigurowany i sitownik
zatrzymuje sie w pofowie strefy nieczutosci,
zaktocenia elektroniczne sygnatu zadania
moga powodowac niepotrzebne ruchy
sitownika. Jesli tak sie zdarzy, zaleca sie
poszerzenie poczatkowej strefy nieczutosci,
co mozna uczyni¢ obracajac potencjometrem
poczatkowej strefy nieczutosci sterownika
Folomatic VR3 w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara. Sitownik przesunie sie
teraz troche dalej w glab poszerzonej strefy
nieczutosci, odwracajac skutki zaktocen
oddziatujacych na sygnat zadania.

Gdy VR3 i VR4 sa ustawione na minimum,
poczatkowa i koricowa strefa nieczutosci
wynosi ponizej 1% skoku zaworu. Gdy VR3 i
VR4 s3 ustawione na maksimum, poczatkowa
strefa nieczutosci wynosi ok. 10% skoku
zaworu, a koncowa strefa nieczutosci ok.
7,5% skoku zaworu.

11.7 Czasomierz hamowania ruchu

W niektérych instalacjach sygnat zadania jest
czulszy niz jest to konieczne, co powoduje
niepotrzebne ruchy zaworu. Mozna temu
zaradzi¢ przy pomocy potencjometru
czasomierza hamowania ruchu VR5. Poprzez
zwiekszanie ustawienia VR5 (obracanie nim
w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara) czasomierz jest uruchamiany
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za kazdym razem, gdy silnik sitownika
zatrzymuje sig. Czasomierz ten nie pozwala
na uruchomienie sie sitownika, dopdki nie
uplynie zadany czas. Gdy VR5 jest ustawiony
na minimum, czas hamowania ruchu wynosi
ponizej 100 ms. Gdy jest on natomiast
ustawiony na maksimum, czas hamowania
ruchu wynosi 60 s + lub-15s.

11.8 Sterowanie dwuzakresowe

Ustawienia zakresu i zera sterownika Folomatic
s niewystarczajace do tego, by umozliwiac¢
sterowanie dwoma zakresami, np. od 4 do
12mAiod 12 do 20 mA. Jesli sterowanie
dwuzakresowe okaze sie potrzebne, trzeba
bedzie przesunaé potencjometr sprzezenia
zwrotnego znajdujacy sie na potencjometrze
Add-on-Pak 1. Przyktadowo, gdy wymagany
bedzie zakres od 12 do 20 mA, potencjometr
Add-on-Pak 1 trzeba bedzie ustawi¢ na
mniej wiecej potowe jego potozenia w czasie
opisanego w niniejszej instrukcji kroku 1.
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11.9 Stan sterownika Folomatic - wyswietlacz diodowy na ptytce drukowanej

sterownika Folomatic

@ 2

kvl =

gge 5

= = g g %

E g & £2 Stan pracy

O O O O Jedlizasilanie jest obecne, taki ukfad diod oznacza, ze sygnat wejsciowy miesci sie w
zakresie,nastawnik jest wigczony, a sitownik znajduje sie w zadanym potozeniu.

@® O O O Sygnat wejsciowy miesci sie w zakresie, nastawnik jest wigczony, ale aby dostac sie do zadanego
potozenia, wymaga zamknigcia zaworu. Jesli wybrane zostato zdalne sterowanie, sitownik powinien
zamykac zawor lub znajdowac sie w potozeniu ogranicznika zamkniecia.

O @ O O Sygnat wejsciowy miesci sie w zakresie, nastawnik jest wigczony, ale aby dostac sie do zagdanego
potozenia, wymaga otwarcia zaworu. Jesli wybrane zostato zdalne sterowanie, sitownik powinien
otwierac zawor lub znajdowac sie w potozeniu ogranicznika otwarcia.

¥ O O O Sygnat wejsciowy miesci sie w zakresie, nastawnik jest wigczony, ale aby dosta¢ sie do zagdanego
pofozenia, wymaga zamkniecia zaworu. Jednak operacja zamykania zostaje wstrzymana do czasu
uptywu czasomierza hamowania ruchu.

O % O O Sygnat wejsciowy miesci sie w zakresie, nastawnik jest wigczony, ale aby dostac sie do zagdanego
potozenia, wymaga otwarcia zaworu. Jednak operacja zamykania zostaje wstrzymana do czasu
uptywu czasomierza hamowania ruchu.

O O O @ Ochrona przed utrata sygnatu jest wiaczona i sygnat znajduje sie ponizej minimalnego poziomu.
SW1,51 SW1,6 sa w pofozeniu OFF Zzadajac, by sitownik pozostat zatozony.

® O O @ Ochrona przed utrata sygnatu jest wiaczona i sygnat znajduje sie ponizej minimalnego poziomu.
SW1,6 znajduje sie w potozeniu ON zadajac zamkniecia zaworu. Jesli wybrane zostato zdalne
sterowanie, sitownik powinien zamykac zawor lub znajdowac sie w pofozeniu ogranicznika
zamkniecia.

O @ O @ Ochrona przed utrata sygnatu jest wiaczona i sygnat znajduje sie ponizej minimalnego poziomu.

SW1,5 znajduje sie w potozeniu ON zadajac otwarcia zaworu. Jesli wybrane zostato zdalne
sterowanie, sitownik powinien otwiera¢ zawdr lub znajdowac sie w potozeniu ogranicznika otwarcia.
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Ochrona przed utrata sygnatu jest wigczona i sygnat znajduje sie ponizej minimalnego poziomu.
SW1,6 znajduje sie w potozeniu ON zadajac zamkniecia zaworu. Jesli wybrane zostato zdalne
sterowanie, sitownik powinien zamykac zawor lub znajdowac sie w potoZeniu ogranicznika
zamkniecia. Migajaca dioda otwarcia oznacza, ze normalny sygnat wyjsciowy nastawnika prébuje
otworzyc zawor przy aktualnym poziomie sygnaty wejsciowego, jednak zadanie to jest aktualnie
hamowane przez uktad wykrywania utraty sygnatu.

Ochrona przed utratg sygnatu jest wiaczona i sygnat znajduje sie ponizej minimalnego
poziomu.SW1,5 znajduje sie w potozeniu ON Zadajac otwarcia zaworu. Jesli wybrane zostato
zdalnesterowanie, sitownik powinien otwiera¢ zawor lub znajdowac sie w potozeniu ogranicznika
otwarcia. Migajaca dioda otwarcia oznacza, ze normalny sygnat wyjsciowy nastawnika prébuje
zamkna¢ zawor przy aktualnym poziomie sygnaty wejsciowego, jednak zadanie to jest aktualnie
hamowane przez uktad wykrywania utraty sygnatu.

Takie wskazanie nie powinno pojawi¢ sie w normalnym trybie dziatania. Jeli jednak wystapi,
najprawdopodobna tego przyczyna bedzie utrata sygnatu i wybranie poprzez SW1 zaréwno
kierunku otwarcia jak i zamkniecia. Takiego trybu pracy sitowniki AWT nie obstuguja.

Nastawnik jest aktualnie wytaczony, poniewaz SW1,8 znajduje sie w potozeniu OFF i na czopie
zacisku brak jest sygnatu automatycznego sterowania. Sitownik znajduje sie jednak w pofozeniu
odpowiadajacym wejsciowemu sygnatowi zadania.

Nastawnik jest aktualnie wytaczony, poniewaz SW1,8 znajduje sie w potozeniu OFF i na czopie
zacisku brak jest sygnatu automatycznego sterowania. Migajaca dioda zamkniecia oznacza, ze
nastawnik w przypadku jego wigczenia bedzie probowat zamkna¢ zawor.

Nastawnik jest aktualnie wytaczony, poniewaz SW1,8 znajduje sie w potozeniu OFF i na czopie
zacisku brak jest sygnatu automatycznego sterowania. Migajaca dioda zamkniecia oznacza, ze
nastawnik w przypadku jego wigczenia bedzie probowat otworzy¢ zawor.

Wszelkie inne kombinacje wskazan oznaczaja usterki i podzespo6t Folomatic podlega
woéwczas wymianie.

Legenda:

O Dioda wylaczona. ¥ Dioda migajaca. @® Dioda wiaczona.



Uruchomienie elektryczne

12.1 Podtaczenie elektryczne

Przed uruchomieniem sitownik musi by¢
dobrze przykrecony do zaworu (patrz rozdziat 5
i6) i podtaczony kablami/przewodami zgodnie
z rozdziatem 7.

12.2 Uruchomienie - sitowniki Syncroset

Aby podtaczy¢ do sitownika 3-fazowe
zasilanie umozliwiajace sterowanie
kierunkiem pracy silnika, sitowniki
Syncroset wymagaja pary stycznikéw
rewersyjnych.

Dostarczone wraz z sitownikiem wyfaczniki
momentowe/krarficowe muszg by¢
odpowiednio podfaczone do obwoddéw
sterujacych stycznikdw rewersyjnych.1.
Aby sprawdzi¢ integralnos¢ wyfacznikow
momentowych/kraricowych w obwodzie
sterujgcym stycznika:

1. Ustali¢ kierunek zamykania zaworu -
zgodny lub przeciwny do ruchu wskazéwek
zegara (patrz oznaczenie na pokretle).

2. Wiaczy¢ naped reczny i obracac pokrettem,
dopdki zawdr nie znajdzie sie w
srodkowym potozeniu swojego skoku.
Zablokowac opuszczong dzwignie
sterowania recznego/automatycznego w
pozycji obstugi recznej (patrz rys. 12.0).

3. Jedli obok sitownika brak jest stanowigcych
lokalny uktad sterowania przyciskow
otwarcia/zatrzymania/zamkniecia, to

pomiedzy miejscem eksploatacji a centrala
zdalnego sterowania utworzone musi
zostac facze komunikacyjne.

Rys. 12.0

4. Wybrac¢ zamkniecie i powinno sie ustysze¢,

jak silnik zaczyna pracowac, jednak jeszcze
bez poruszania zaworem.

Rys. 12.1
5.

Uruchomi¢ wylacznik kraricowy zamkniecia
obracajac przednig ptyta w celu zatrzymania
silnika. W przypadku zaworéw zamykanych

w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek

zegara wykonywac obroty w kierunku

zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, a w
przypadku zaworéw zamykanych w
kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara, w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara.

. Jedli silnik sie nie zatrzyma, zacza¢ obracac

przednig ptyta w kierunku przeciwnym.
Jeslisilnik sie zatrzyma, to wytgcznik
kraricowy zamkniecia zostat podtaczony do
obwodu stycznika otwarcia. Skorygowac
instalacje elektryczng i sprawdzi¢
ponownie. Przy uruchamianiu zaréwno
wytacznika otwarcia jak i zamkniecia nie
zatrzymywac silnika, poniewaz zaden z
wyfacznikéw nie bedzie wéwczas
podtaczony do stycznika. Skorygowac
instalacje elektryczng i sprawdzi¢ ponownie.

. W taki sam sposéb skorygowac tacznik

kraricowy otwarcia, a nastepnie odblokowac
dzwignie sterowania recznego/
automatycznego i sprawdzi¢ kolejnos¢ faz
(patrz Rys. 12.1).

12.3 Phase Rotation Check

2.

- Syncroset Actuators

. Gdy zawor wciaz jeszcze znajduje sie w

potozeniu $rodkowym, wybra¢ zamkniecie
i sprawdzi¢, czy wat zdawczy obraca sie

w kierunku zamkniecia zgodnie ze strzatkg
umieszczong na pokretle.

Jesli zawor zacznie sie poruszaé w
kierunku otwarcia, natychmiast
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zatrzymac sitownik.

W przypadku braku lokalnego ukfadu
sterowania, wcisnac i wiaczyc, a nastepnie
przytrzymad w tej pozycji dzwignie
sterowania recznego/automatycznego,
dopaki nie zostanie nacisniety przycisk
zdalnego zatrzymania. Aby skorygowac
rotacje faz, odizolowac elektrycznie
zasilanie 3-fazowe i przestawi¢ dowolne
dwa z trzech kabli zasilajacych na zaciskach
zasilania sitownika 1-2-3.

3. Po osiagnieciu prawidtowej rotacji
uruchomic¢ sitownik na petnej dtugosci
drogi w kierunku otwarcia i zamkniecia.

4. Doprowadzi¢ do zaworu petne cisnienie
robocze w kierunku zamykania. Potrzebne
moze okazac sie zwiekszenie momentu
obrotowego zamykania (patrz rozdziat 8.3).

12.4 Sitowniki Syncropak

Urzadzenia nie wymagaja montowanych
zewnetrznie stycznikow rewersyjnych silnika,
poniewaz stanowia one integralng czes¢ tego
typu sitownikéw. Na zaciskach 1-2-3 wymagane
jest state zasilanie 3-fazowe.

Urzadzenia Syncropak nie rozpoznaja faz,
dlatego tez kontrola rotacji faz nie jest
potrzebna. Urzadzenie zawsze bedzie obraca¢
sie w odpowiednim kierunku.

Informacje dotyczace sposobu podtaczenia
zdalnego sterowania i sygnalizacji zawiera
dostarczony schemat instalacji elektrycznej.



Wykrywanie i usuwanie usterek

13.1 Sitowniki Syncropak

Check that the clutch lever is not padlocked in
hand before troubleshooting unless you wish
to run the motor without driving the valve.

13.2 Sitownik nie uruchamia sie w trybie
zdalnego sterowania

Dzieki znajdujacym sie w pakiecie elementom

sterujacym Rotork Syncropak lokalizowanie

usterek jest proste. Ustawic¢ przetacznik

na lokalne sterowanie i wiaczy¢ zasilanie,

w ktorym to momencie zapali sie dioda

sygnalizacyjna. Jesli po przekreceniu przycisku

sitownik uruchomi sie prawidtowo w kazdym

kierunku, przyczyna usterki moze tkwic¢

wylacznie w obwodzie zdalnego sterowania.

13.3 Sitownik nie uruchamia si¢ w trybie
lokalnego sterowania

Ustawic przetgcznik na lokalne sterowanie i
wigczy¢ zasilanie. Jesli sitownik nie uruchomi
sig, zdja¢ pokrywe zaciskow i sprawdzi¢ czy
na zaciskach wszystkich faz jest prawidtowe
napiecie podane w tabliczce znamionowej.

Jeslisilnik jest bardzo goracy, nastapi
samoczynne wytaczenie sie termostatu.
Pozwoli¢ silnikowi na ostygniecie, a
termostatowi na automatyczne
zresetowanie sie.

13.4 Sitownik nie uruchamia sie -
sitowniki Syncroset

Sprawdzi¢ obwody i dziatanie zdalnego
sterowania. Zasilanie silnika sitownika wiaczajg
styczniki.

13.5 Zablokowanie zaworu - wszystkie
sitowniki
Prawdopodobne przyczyny.

1. Odwrotna rotacja faz/nieprawidtowa
rotacja (nie dotyczy sitownikéw Syncropak
- patrz rozdziat 12).

2. Brak ustawienia wytacznikow krancowych
(patrz rozdziat 8).

Odblokowanie otwartego zaworu.

Do odblokowania zaworu wystarczajaca
powinno by¢ reczne uzycie pokretta
wykorzystujagcego mechanizm ,hammer blow”.

Odblokowanie zamknigtego zaworu.

Poluzowac réwnomiernie $ruby mocujace w
celu zmniejszenia nacisku. Odblokowa¢ zawor
recznie przy pomocy pokretta i z powrotem
zatozyc¢ Sruby mocujace.

13.6 Nieprawidtowe gniazdowanie
zaworu

1. Nieprawidtowe dla danego typu zaworu
ustawienie wytacznika momentowego/
kraicowego zamknigcia (patrz rozdziat 8).

27

2. Ustawiony zostat zbyt niski moment
obrotowy zamknigcia. Jesli to konieczne
zwiekszy¢ go (patrz rozdziat 8).

13.7 Sitownik pracuje bez napedzania
zaworu - prawdopodobne
przyczyny

1. Dzwignia sprzegta jest w trybie sterowania

recznego zablokowana (patrz rozdziat 4).

2. Panewka napedu nie zostata prawidtowo

zamocowana (patrz rozdziat 5).



Smarowanie i konserwacja

14.1 Olej

O ile w zamdwieniu wyraznie nie zaznaczono

eksploatacji w ekstremalnych warunkach

klimatycznych, sitowniki Rotork sg dostarczane
z przektadniami napetnionymi olejem SAE

80EP, ktory jest odpowiedni do pracy w
temperaturach otoczenia z zakresu od

-22 °F/-30 °F do 160 °F/70 °F.

14.2 Lubrication
Sitowniki AWT sg fabrycznie napetnione

olejem smarowym SAE 80EP, ktéry wystarcza

na caty okres uzytkowania. W normalnych
warunkach eksploatacyjnych nie ma potrzeby

wymieniania lub uzupetniania oleju w

przekfadni sitownika. Wazne jest, by elementy

zaworu takie jak gwintowane trzpienie,
ruchome nakretki, prowadnice, itp., byty

czyste i nasmarowane.

Rozmiar netto Masa kg/lb Pojemnos¢ oleju w
sitownika Syncoset Syncropak /pt-US
10A 18740 23/51 0,3/0,63
12A 18740 23/ 51 0,3/0,63
18A 18740 23/51 0,3/0,63
19A 35/77 43/ 51 0,8/71,7
20A 35/77 43 /95 08717
25A 35/77 43/95 0,8/1,7
35A 68/ 150 73/ 161 1,172,3
40A 134/ 296 138 /304 7,5/15,8
70A 176 /388 217 /1479 7,0/14,7
90A 176 /388 2171479 7,0/14,7
91A 2137470 217 /479 7,0/14,7
95A 176 /388 217 /479 7,0/14,7

Rys. 14 Masy i pojemnosci sitownikéw

14.3 Maintenance

Przed wysytka kazdy sitownik Rotork zostat
doktadnie przetestowany i przez wiele lat
zapewniat bedzie bezproblemowg prace pod
warunkiem, ze zostanie on zainstalowany,
uszczelniony i uruchomiony zgodnie z
instrukcjami podanymi w niniejszej publikacji.
Oston nie powinno sie zdejmowac przy
okresowych kontrolach, poniewaz moze to
mie¢ niekorzystny wplyw na niezawodnos¢
sitownika w przysztosci.

Pokrywy przyciskéw AWT Syncropak nie
powinno sie zdejmowac, poniewaz modut
ten zawiera elementy nie nadajace sie do
serwisowania w miejscu eksploatacji. Przed
przystapieniem do jakichkolwiek czynnosci
serwisowo-kontrolnych wszystkie urzadzenia
zasilajace sitownik musza zostac odizolowane.
Przeglady okresowe powinny obejmowac:
Sprawdzenie szczelnosci Srub, ktorymi
sitownik jest przymocowany do zaworu.
Sprawdzenie, czy trzpienie zaworu i
ruchome nakretki sa czyste i prawidtowo
nasmarowane.
W przypadku rzadkiego uzywania zaworu
nalezy ustali¢ harmonogram okresowych
uruchomien.
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Sprzedaz i serwis firmy Rotork

Prawidtowa instalacja i uszczelnienie
sitownika Rotork zapewnia
bezproblemowa obstuge przez wiele lat.

Jezeli potrzebna bedzie pomoc
techniczna lub czesci zamienne, firma
Rotork gwarantuje najlepszy serwis na
Swiecie. Prosimy o kontakt z lokalnym
przedstawicielem firmy Rotork lub
bezposrednio z zaktadem na adres
umieszczony na tabliczce znamionowej,
podajac typ i numer fabryczny sitownika.
Petna informacja dotyczaca
ogdlnoswiatowej sieci sprzedazy i
serwisu jest dostepna na naszej stronie
internetowej pod adresem HYPERLINK
http://www.rotork.com www.rotork.com.

rotoric

Controls

UK head office

Rotork Controls Limited
Brassmill Lane

Bath

BA1 3JQ

tel +44 (0)1225 733200
fax +44 (0)1225 333467
email mail@rotork.co.uk

USA head office

Rotork Controls Inc
675 Mile Crossing Blvd
Rochester

NY 14624

tel +1(585) 247 2304
fax +1 (585) 247 2308
email info@rotork.com
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ATTENTION: RED PLASTIC PLUGS IN CONDUIT ENTRIES ARE FOR TRANSIT ONLY.
FOR LONG TERM PROTECTION FIT SUITABLE METAL PLUGS.

UWAGA: CZERWONE PLASTIKOWE ZATYCZKI NA WLOCIE PRZEWODOW SA STOSOWANE
WYLACZNIE W CZASIE TRANSPORTU.
W CELU ZAPEWNIENIA DEUGOTRWALEJ OCHRONY NALEZY STOSOWAC ODPOWIEDNIE
ZATYCZKI METALOWE.

ATTENZIONE: | TAPPI IN PLASTICA ROSSA PER LENTRATA CAVI SONO SOLO
TEMPORANEI. PER UNA PROTEZIONE PERMANENTE PREGO SOSTITUIRLI CON
APPOSITI TAPPI METALLICI.

ATENCION: LOS TAPONES ROJOS DE PLASTICO EN LAS ENTRADAS DE CABLE
SON UNICAMENTE PARA TRANSPORTE. PARA PROTECCION PERMANENTE
COLOCAR TAPONES METALICOS APROPIADOS.

ACHTUNG: DIE ROTEN PLASTIKSTOPFEN SIND NUR FUR DEN TRANSPORT GEEIGNET. FUR
DAVERHAFTEN SCHUTZ SIND DIESE GEGEN GEEIGNETE BLINDSTOPFEN AUSZUTAUSCHEN.

ATTENTION: LES BOUCHONS PLASTIQUES ASSURENT UNE PROTECTION
TEMPORAIRE. POUR UNE PROTECTION DEFINITIVE UTILISER DES BOUCHONS METALLIQUES.

EE VP POOKRBT S5 F. BEAEZANELLET S5 TT,
REUICEREDHE. BNAASNT S5 EFEALEL,
R BRI EBMHOAEmERER.
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Nasze produkty podlegaja ciggtemu rozwojowi, w zwigzku
z tym konstrukcja sitownikéw Rotork podlega zmianom
bez uprzedniego powiadomienia. Najnowsze informacje na
temat produktu oraz informacje techniczne sg dostepne na
naszej stronie internetowej: HYPERLINK http://www.rotork.
com www.rotork.com.

Nazwa Rotork stanowi zastrzezony znak handlowy.
Firma Rotork uznaje wszystkie zastrzezone znaki handlowe.
POWPL0210
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