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部分回转电动执行机构 RHD250-10 

                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                    调试

1、 概述

伺服电机正确的极性是控制回路正常工作的必要条件。根据控制目的，通过控制偏差信号值，可使终端控制器开启和关闭，因此，完成电气接线后，必须检查执行机构或终端控制器的运行方向是否正确，要检查运行方向只需要用手轮把终端控制器调到中间位置，并                                                                                                                                                                                                                            接通电源即可。利用±△Y手动控制指令信号来检查实际运行方向是否与来自调节器的控制信号一致。如果执行机构未按预定方向动作，则可对换电机接线端的方法来改变电机的旋转方向，再调整位发。如果在连续定位过程中，执行机构出现震荡现象。则可通过调节放大器的电位器Y来调整阻尼使振荡停止。如果操作伺服电机引起震荡加剧，则T1,T2连接端必须对换接线。

2、 调试

2.1 准备工作

工具：十字螺丝刀（Φ5）、一字螺丝刀（Φ5）、一字螺丝刀（Φ2）、压线钳、剥线钳、斜口钳。
设备：数字万用表、直流信号发生器（4～20mA）、直流24V稳压源。

备品：电缆Φ9～13mm。

资料：相应规格电动执行机构说明书。

2.2 调试方法

1）将Φ9～13mm的电缆线先穿过出线套，按接线图正确接线后，上紧出线套。
2）位置调节：用工具打开位发罩，断开放大器短接线的36端和35端，使其处于手动状态。通电（电源电压220V a.c.）。零位调节：摇动减速器手轮或使用放大器的手操功能（可借助短接线接通端子36—34（+△Y）或端子36—33（-△Y）），将减速器输出臂运行到零位，先调节位发轴6（粗调）到接近4 mA，然后调节调零电位器2，使位发的“+”、“-”端输出4±0.03 mA（用万用表检测）。此时放大器22与23端应为4 mA左右。满度调节：摇动减速器手轮或使用放大器的手操功能将减速器输出臂运行到满位，此时电流输出应逐渐上升，否则应拨动S2的反向开关，再调好零位。然后调节量程电位器1使位发的“+”、“-”测量端输出20±0.03 mA。此时放大器22与23端应为20 mA左右。以上调节反复进行直到准确为止。
3）加信号调节进行以下操作：在放大器的29端和30端之间输入4～20 mA的直流信号，电动执行机构应在零位到满位之间正常运行，并观察22端与23端应在4～20 mA之间变化。以上数字若不对，应重新回到项2进行调试。值得注意的是：如果执行机构运行方向与信号输入方向相反，并且执行机构不受信号控制，则放大器的第10端与第12端接线应调换，即电机的+Y、-Y绕组应调换。如果执行机构达到平衡点时产生大幅度震荡，则放大器的第27端和第28端应调换，如还有轻微震荡，则调节阻尼电位器。直到运行与显示完全正常为止。

4）另外，用户需要位置报警信号，则应在接线套中取出相应的位置开关K1、K2、K3、K4的出线。出线套中编号13、14、15、16、17、18、19、20、21、22、23、24分别对应K1、K2、K3、K4，其中14、17、20、23为中心轴头，13、16、19、22与各自的中心轴头为常开，15、18、21、24与各自的中心轴头为常闭。可根据用户需要设置几组报警点。在用户需要的报警信号设置点，通过调节位发的凸轮盘来实现常开或常闭的报警点设置。
5）联机调试

在完成以上各项操作之后，应对系统进行联机调试。首先在控制室对放大器进行上电，然后对放大器加入4～20 mA直流调节控制信号，随之观察系统中，执行器反馈位置信号应与输入信号一致。并到现场确定执行器应正常运行。若有异常，可参照第3节对放大器内部连接进行修正，使之满足使用要求。
6）最后应检查出线，将电缆密封好，如果电缆线径小于Φ9，则需要在出线处用硅胶等密封剂严密封住电缆线，达到防水防潮的目的，并将导线整理规矩。

7）注意事项

（1）对电器接线应检查两遍以上，确保接线的正确性。

（2）输出臂与连杆的最小夹角应大于20°。

（3）对接线螺钉、出线套螺钉和位发罩螺钉应拧紧。

（4）在操作中要特别注意安全，在带电情况下决不允许用手触摸放大器的各接线端子，以免发生触电伤亡事故。

（5）调节型的电动执行机构，所使用的手动操作器应为无源干接点输出。

（6）接地端必须可靠接地。
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