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1   外观

2   通电前的检查

(fig 1) (fig 2)

a) 检查电源参数：

   如果使用三箱电源，相序并不重要，执行器会自动进行校正。

b) 打开端子盒，连接电源线和控制电缆，检查接线是否正确。

Q

手轮

阀开、阀关指示灯
显示屏

红外窗口

本地/远程/停止 选择器
（菜单中OK按钮）

开阀/关阀 选择器
（菜单中上下滚动按钮）

ST 智能型电动驱动系统是集多年来在阀门远程控制方面设计制造经验开发出来的多转式电动执行器。

执行器的功能设定、检测和控制都包含在智能控制器中。

不用打开机壳，就可在外部进行所有的设定与配置。

不要试图打开机箱，以防潮气侵入控制系统，只打开端子箱盖进行电缆连接即可。

每台执行器在出厂前都进行了充分调试和检测，并进行了长寿命润滑，可应用于大多数地区。

手轮操作

除ST6外，所有智能型电动执行器都配有电机驱动优先的自动离合手轮系统，操作方向一般在手轮上标出。

ST6执行器需要手动离合。手动时，先旋转离合器，将离合器旋钮上有箭头的一端正对着向箱体上三角形标记。

（必要时转动一下手轮，以保证离合器卡到位。）电机启动时，离合器自动回到分开状态。（如图1所示）

连接电缆



3   本地控制

4   远程控制

4.2 电压控制 

5   菜单使用
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20% OPEN

31

32

34

36

33

35

30

31

32

34

36

33

35

30

脉冲远程控制
(自保持)

远程控制
没有自保持

10 - 55 V 
55 - 250 V 

31

32

34

36

33

35

30

31

32

34

36

33

35

30

MENU
exit setup

本地控制无需外接控制电路就可操作执行器，执行器上的选择器可以选择本地、远程和停止。开关按钮可以

按相应的方向启动执行器，要停止执行器只需将本地/远程/停止选择器向停止方向转动一下即可。

显示屏指示开阀方向的百分比。
右角有一黑色方块，用来指示报警信号。见16.2关于如何

读取报警类型。

智能控制系统可以使用有源和无源干触点进行远程控制，使用无源触点的情况下，控制电压由执行器内部

提供。电路板的所有输入都进行了光电隔离。

智能控制系统带有自保持的脉冲命令，需要4根导线接入用户端子箱：公共端、停止、开阀、关阀。

如果不使用停止信号，就不要连接停止线，这样开阀和关阀都需要手动保持。

关
开

停

关
开

4.1 干触点控制

  采用无源干触点控制时，31和32端子必须端接；

远程电压控制可以使用交流电压也可以使用直流电压。低电压（10V到55V）使用31端子，高电压（55V到

250V）使用30端子。

注意：千万不能将高于55V电压接入31端子。

停

关
开

关
开

停

不使用自保持，请勿连接34端子

旋钮除了现场操作执行器外，还可以进行执行器设定。进入

设定菜单的方法是：

- 将选择器置于local位置

- 用手旋转选择器至stop,同时将另一旋钮（开关旋钮）上下

  各动作一次

屏幕显示：

上下转动蓝色旋钮，可使相应的菜单条目滚动到屏幕下端。
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OK

Language :

Check :

Set up :

Change :

OFF
return (chang e ok ?)

no change

6 选择显示语言 
language  OK.

 OK

7 密码设定

MENU
exit setup

language
check
set up
change
exit setup

MENU
language

check
set up
change
exit setup

LANGUAGE
français

english
deutsch

ok

ok

选择 确认 选择 然后 确认è è

ok

ok

TORQUE
return

torque setting
measured torque
closing mode
return

CHANGE
return

activity
commands
torque
data sheet

CHANGE
(change ok ?)

(no change)

LANGUAGE
français
english
deutsch

USER CODE
OK

CODE ?
0

USER CODE
OK

如果出现要选择的条目，此时转动红色旋钮至   （local stop)，该条目即出现在上部第一行，第二行是该
条目子菜单列表，可用蓝色旋钮选择。

选择显示语言

主菜单条目

检查执行器参数和设置值，不能进行修改，无需密码即可进入。

调整执行器和阀门的位置等，如果有设定密码，则必须输入密码才能进入。

改变执行器配置参数，如果有设定密码，则必须输入密码才能进入。

退出菜单
任何时候，将红色旋钮转到    位置，即可退出菜单设定。
不过，在CHANGE子菜单中，要想保存修改过的数据，必须选择      退出，当出现              时，
选择              即保存修改数据退出，选择（         ) 即不改变数据退出。(chang e ok ?)

选择return,然后
  按ok确认

选择return,然后
  按ok确认

按ok确认修改。

选择        然后按

选择希望语言然后按   确认。

进入change或set up菜单，需要输入密码。缺省情况下，
无需密码直接按   即可进入。如果用户需要密码保护，

可先设定密码。参阅“密码创建和修改”一章。

输入密码：

出现CODE？提示时，用蓝色旋钮选择第一位数字，然后按   

     确认，再选择第二位数字然后按     确认。用同样方法

输入第三位数字，按     确认。

如果密码正确，即获得访问权，按    确认。

OK   OK

OK
OK

OK



8  和阀门配装后的执行器调整

8.1 手动设置

set up
closing mode

OKc lose direction

position setting

valve closed?
(no)

local stop

 

(yes) OK
(no)

Position ok OK

v alve open ? OK

.

(no) OK

8.2 自动设置

7

ok

ok

SET UP
return

closing mode
close direction
position setting
return

POSITION SETTING
return

valve closed ?
valve open ?
automatic
return

close with knob
back = local stop

.

position ok

open with knob
back = local stop

measured stroke
19 mm

执行器和阀门配装后，要用setup菜单来进行阀开和阀关位置的设定。设定可手动也可自动。自动状态下，
执行器由力矩限位装置控制停止，也就是说阀门关闭到位后，力矩增大超过限位装置的设定置，执行器即停
止运行，智能系统自动检测停止位置，并进行设定。

在菜单中选择      条目，然后按    确认；

在      子菜单中选择            （阀门关闭
状态），然后按    确认；

set up
OK

OK

选择             ，然后按    确认；
选择关阀方向（一般为顺时针），然后按    确认；

选择             设置关阀位置，然后按    确认；
显示    时按    确认。

OK选择              ，然后按    确认；
OK

OK
OK

显示如右图：

用手轮或电机驱动将阀门置于关闭位置。检查所选阀门关闭
状态，是选择力矩关闭，还是位置关闭。

选择好位置后，旋转红色按钮到          回到菜单设定。

当显示    时，按    确认；
如果认为位置不准确，选择    ，并重复上述步骤。 

显示          ，按    确认。阀关位置设定完毕。

选择             设置关阀位置，然后按    确认；
显示    时按    确认。

显示如右图：

local stop

用手轮或电机驱动将阀门置于开启位置。检查执行器，不要开
到最大点（机械终点）。
选择好位置后，旋转红色按钮到          回到菜单设定。

(yes) OK
(no)

Position ok OK

OK

当显示    时，按    确认；
如果认为位置不准确，选择    ，并重复上述步骤。 

显示          ，按    确认。阀开位置设定完毕。

此时，显示屏上显示出行程数值。按    确认后，回到控制
状态。

set up
closing mode

position setting

在菜单中选择      条目，然后按    确认；

在      子菜单中选择             ，然后按    确认；set up
OK

OK
选择关闭阀门方法，是靠力矩关闭，还是按位置关闭，然后按    
    确认；
出现close direction 按    确认；
选择关阀方向（一般为顺时针），然后按    确认；         

显示               时按    确认。 

OK
OK

OK

OK

注意：在设定阶段，用来翻动菜单的
蓝色旋钮，可以暂时启动执行器，但
无保持功能，需要人工保持直到转到
希望的位置为止。

注意：自动设定时，如果要立
即停止设定，返回到菜单，旋
转红色旋钮至local stop即可。
设定过程即终止。
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automatic。POSITION SETTING
OK

9  位置信号和位置调节

10  命令

10.1 单触点远程控制

ok

measured stroke
19 mm

OPEN CLOSE

31
32

34

36

33

35

30
31
32

34

36

33

35

30

在 菜单中选择
按    确认后，自动设定过程即开始。执行器用力矩限位
检测终点位置，并在行程的一半测试双方向的转动惯量。
执行器的智能系统会综合考虑关闭类型、转动惯量等，最终
决定0到100%的停止位置。

阀门位置设定完成后，自动显示行程数值，按    确认后
回到控制状态。

OK

位置信号

根据执行器的配置，电压或电流位置信号可供选择使用。
无需进行设置，在完成0到100%位置设置后，信号会自动设定。见19章。

位置调节

根据执行器的配置，可以用外部控制信号（如4-20mA)来控制执行器的操作。

无需进行设置，在完成0到100%位置设置后，信号会自动设定。

在现场检查阀门位置时，本地控制必须进行0到100%的增量设定，（见10.3）

完成设定后，回到本地控制状态，可以读出阀门开度和控制的百分比。

使用蓝色旋钮增加或减少控制信号的%，检查执行器能否跟踪预定的位置。

在远程控制状态下，可以使用辅助命令实现自动和ON/OFF选择。（详见10.2）

详细情况参考20章，包括死区设定等。

第四章介绍了标准命令，下面介绍其他控制命令。

执行器可由一个单一外部触点进行控制，见下图。
-触点闭合，阀门开启；
-触点打开，阀门关闭；
此时，执行器必须设定为阀门开启优先。（见10.4）

单触点闭合
阀门开启

单触点闭合
阀门关闭

执行器设定为开启优先 执行器设定为关闭优先

也可反过来设定，即：

-触点闭合，阀门关闭；
-触点打开，阀门开启；

这种情况下，执行器必须设定为阀门关闭优先。（见10.4）



¡¡ local/ remote:

¡¡ local + remote / remote: .
¡¡ local command inhibit:

local off (no)

¡¡ open, close inhibit

9

55 - 250 V

10 - 55 V

32
33

35

37

34

36

31
30

38

32
33

35

37

34

36

31
30

38

AUX. COMMAND 1
(no assigned)
(local/remote)
(local + remote/remote)
(local command inhibit)
(open inhibit)
(close inhibit)
(auto/on-off)
(ESD close)
(ESD open)
(ESD stop)

LOCAL/REMOTE
contact (c) = remote

contact (o) = remote

37

LOC CMD INHIBIT
local off (yes)

LOC CMD INHIBIT
contact (c) = inhibit

local off (no)

contact (o) = inhibit

OPEN INHIBIT
contact (c) = inhibit
contact (o) = inhibit

10.2 辅助远程控制命令

辅助命令1

辅助命令2

辅助命令1

辅助命令2

关

开

停

关

开

这两个命令可以赋予特殊功能。
选择change菜单，按   确认；
选择commands，按    确认；
选择aux.command1或aux.command2，按    确认；
用蓝色旋钮选择一个命令；
缺省情况下，辅助命令1定为本地命令禁止，辅助命令2定为
紧急阀门关闭。

命令介绍：

OK
OK
OK

用来替代本地/远程选择器，可以远程选择本地

控制或远程控制。按    确认后，必须选择触点的状态。c代表
闭合，o代表打开。然后按    确认。OK

OK

如果只察看命令状
态而不改变的话，
请在主菜单中选择
check。

执行器接线端子

辅助命令1

本地/远程选择器

第一个选择：触点闭合＝远程命令
第二个选择：触点打开＝远程命令

定义同上，但本地和远程可同时作用。
此命令仅用于远程。可禁止本地开阀和关阀的操作，即使本地/远程选择器在本地位置

也必须由远程控制阀开阀关。

确认后，操作员还要决定是否保留本地停止。标准状态下，本地停止
和总停止都是有效的，如果要禁止的话，请选择

按    确认后，同样需要选择触点的状态（如上所述）。最后按
    确认。

OK
OK

：此命令用来禁止阀门开启或关闭。

例如，带有旁路阀的主阀门必须在旁路阀开启的情况下开启，因此
旁路阀的开启限位开关用来控制主阀门动作，也就是在旁路阀限位
开关未动作的情况下，禁止主阀门的开启。

按    确认后，同样需要选择触点的状态（如上所述）。最后按
    确认。

OK
OK



10

¡¡ auto/on-off :

¡¡ ESD close , open, stop :

10.3 Local command

change OK

10.4 Local stop

local stop (no)

10.5 Open or c lose priority

commands
 

OK

priority
(open), (close) (open and close)

10.6 Fault tolerance ESD

AUTO / ON - OFF
contact (c) = auto
contact (o) = auto

ESD CLOSE
contact (c) = command

contact (o) = command

FAULT TOLERAN. ESD
return
(no thermal overload)
(100% torque)
return

按    确认后，同样需要选择触点的状态（如上所述）。

最后按    确认。

有位置调节功能的执行器，有时需要明确控制命令

是连续信号（如4-20mA）还是开关命令（开/关/停），此命令是
用来在二者之间进行转换的。

OK

OK

ESD （紧急关闭）命令是一个远程紧急
命令，优先于其他所有命令。根据阀门的操作情况，该命令可被
定义为阀开、阀关和紧急停止。

按    确认后，同样需要选择触点的状态（如上所述）。

最后按    确认。

OK

OK

注意：紧急命令在本地/远程选择器置于OFF位置时不起作用。

标准情况下，本地命令是自保持的脉冲命令。如果要去掉该功能，按如下操作：

在菜单中选择        ，然后按    确认。

选择commands,然后按    确认;

选择local command 然后按     确认；

选择(maintained) 然后按    确认；

要改变本地命令的作用增量，选择（0-100%）。屏幕显示现有增量，用蓝色旋钮可按1%的增量进行增减。

OK
OK

OK

标准情况下，即使本地/远程选择器在远程状态下，也允许执行器本地停止。如果此时要禁止执行器本地停止

操作，在change菜单下，选择           ，再选择    即可。

标准情况无开阀优先或关阀优先。以下情况下需要使用优先权：

在执行器运行过程中不用停止命令即改变运行方向，需要使用阀开或阀关优先；

某一方向需要优先：如，当同时给开阀和关阀命令时，阀门应该关闭，应选择关闭优先；

用单一触点控制（见10.1）。

在菜单中选择change，然后按    确认；

选择            ，然后按    确认；

选择        ，然后按    确认；

选择                 或                    ，然后按    确认。OK

OK
OK

标准情况下，保护装置会使执行器遇故障时停止运行。如果

出现紧急命令状态（如上述关于辅助命令的描述），有时需

要屏蔽部分保护装置，而让执行器在有故障的情况下仍然可

以操作。

commands
OK在菜单中选择change，然后按    确认；

选择            ，然后按    确认；

选择 fault tolerance esd，然后按    确认；

有几个条目可供选择，选中后该条目的括号消失，出现一个＊号表示被选中。

按    确认，则不进行选择。

OK
OK

OK



11  红外通讯组件

12  力矩的设定与读出

change
OK

torque
OK

closing mode OK
on (torque) OK

12.2 力矩设定

¡¡

¡¡

¡¡

torque setting

.

- closing %:
- close tight % :

- open break out % :

no limitation

- opening %:

11

closing %
close tight %
open breakout %
opening %
return

TORQUE SETTING
return

CLOSING %
(100)

(change ok ?)

执行器有一个双向（读和写）红外接口，可以和笔记本电脑通讯。当然，笔记本电脑应该配有红外通讯接口。

BERNARD提供一个红外通讯组件（需另外定货），包括一张PC应用程序的CD-ROM。
笔记本电脑配备的红外通讯模块，可以卡在执行器窗口上，这样，不论窗口方向冲何方，都可稳定的进行通
讯。
标准配置的电缆线是2米，也可要求延长。

CD-ROM上的软件提供在计算机上访问所有的智能系统功能，也可即时下载参数配置，获得最后一次执行器运
行的力矩和位置参数曲线。

详细情况请参阅随CD-ROM提供的参考手册，或README文件。

使用红外组件，执行器必须处于非菜单状态。使用CHANGE和SET UP时，执行器应置于本地状态。这种情况下，
红外组件覆盖操作旋钮；

通讯建立后，在执行器右上角显示IR（红外）。

12.1 关闭状态
标准设置，执行器以行程限位关闭阀门。设置执行器以力矩限位关闭阀门，可以通过SET UP菜单进行，也可
通过CHANGE菜单进行。

主菜单中选择        项目，按    确认；change
在 菜单中，选择        项目，按    确认；torque
在 菜单中，选择              项目，按    确认；
选择           ，然后按    确认。

只检查数据而不改
变，请在主菜单中
选择check，而不
是change。$

执行器出厂时都已经按定货要求设定了力矩限位，如果在
使用中出现力矩限位器动作的情况，请检查：

阀杆是否清洁，是否充分润滑；
阀杆和螺母之间没有卡住现象；
阀门的固定支架是否太紧。

如果力矩需要增加，且不超过阀门厂家允许的情况下，可以
按下述步骤进行：

change
OK

torque
OK

OK
OK

主菜单中选择        项目，按    确认；change
在 菜单中，选择        项目，按    确认；torque
在 菜单中，选择              项目，按    确认；

选择希望的设置值，然后按    确认。

所有力矩值都用百分比显示。100%的值是执行器最大设定值，
一般在执行器名牌上用NM标出。

使用蓝色旋钮增加或减少力矩值，按住不放时，数据增减会
加速。

关阀方向的力矩限位值；
该选项只有使用以力矩限位关闭阀门时才起

作用。这种情况下，关闭阀门的限位力矩和阀门座上的密封力矩
不相同。

该选项只有使用以力矩限位关闭阀门时才
起作用。这种情况下，开启阀门的限位力矩和阀门座上的分离力
矩不相同，通常稍大。
如果力矩设定大于100%，屏幕显示            ，在开启阀门时
力矩限位被关闭。

：开阀限位力矩。

提示：如果改变密封
力矩值（阀门力矩限
位关闭）执行器应重
新设置。

提示：要保存设定值，
选择return退出各级
菜单，直到出现

。

力矩限位介绍
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12.3 读取力矩值，并和初始储存值比较

torque èè ref (yes).

torque èè ref (no).

(change ok ?)

Torque display

13  客户端远程指示

13.1

change OK
signaling OK

the rela y OK.
OK

««

 OK .

MEASURED TORQUE
return
closing %
close tight %
open breakout %
opening %
save
torque display
return

CLOSING %
18
réf . 12

SAVE
torque èè ref (no)

torque èè ref (yes)

20 % OPEN
TORQUE 12 %
Display in command mode

SIGNALING
return

RELAY 1
(open contact)

RELAY 1
return

relay 1
relay 2
relay ...

(close contact)

«« valve open
(valve closed)
(torque limit open)
(....

每个执行器运行过程，都可检测最大阻力力矩值。力矩值可以

连续储存起来，并和最后一次操作过程力矩进行比较。设定方

法如下：

change
OK

torque
OK

OK
OK

主菜单中选择        项目，按    确认；change
在 菜单中，选择        项目，按    确认；torque
在 菜单中，选择measured torque项目，按    确认；

然后选择希望力矩并按    确认。

显示值都是最近一次操作过程的最大力矩值。

注释：执行器设置期间的测量值不能储存。

如果有先前的力矩储存值，可在下行中读出，以供参考。

例如：在上述情况下，已经储存的执行器力矩为12%，上次执行

器运行的力矩为18%，二者可以进行比较，供维护时参考。

储存运行力矩数据

要保存力矩数据，在菜单中选择save,然后选择：

标注ref的力矩值改为最近一次的力矩测

量值。如有错误，再重新选一次。
参考力矩值将被储存。

力矩值只有退出change菜单，并选择              后，才

真正储存在内存中。

本选项可使执行屏幕在显示位置百分比的同时，显示力矩

百分比。

继电器

执行器的状态指示信号，可以通过双稳态继电器传送。每个

继电器可通过有效附加选项清单来设置。智能控制系统有4

个双稳态继电器，并有3个单稳态继电器（掉电时触点为开）

作为选件。出厂时，按定货要求已经设定。如果要改变设定，

按以下步骤操作：

在主菜单中选择       ，然后按    确认；
在CHANGE菜单中选择           ，然后按    确认；
选择          ，然后按    确认；
选择触点形式，如不动作时的触点状态。然后按    确认。

设定预期功能

每只继电器有若干项可以设定。

每次选择一项后，该项的括号即消失，在项目前部显示星号

表示已经被选择。

如果不做选择请按    确认。

只检查数据而不修改的

话，请在主菜单中选择

check,而不是change.



«« valve open   
(valve closed)      
(torque limit open)
(torque limit closed)
(from x% to y%) (1)
(selector in local)
(selector in remote)
(selector in off)

(running) (2)
(opening) (2)
(closing ) (2)

(emergency command)
(stop mid-travel)
(power on)
(thermal overload)
(jammed valve)
(lost phase)
(lost signal)
(handwheel action)
(bus command) (3)

(1) (from x% to y%)

OKx%
OK

y% OK

(2) (running)
(opening)
(closing)

OK

(3) (bus command)

change OK
signaling OK

fault relay OK
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FROM X% TO Y%
return
x %
y %
return

blinker

X %
(0)

Y %
(100)

RUNNING
hold signal

power off
fuse
thermal overload
....

FAULT RELAY
return

清单 说明

确认阀门已开
确认阀门已关
开阀方向力矩限位动作
关阀方向力矩限位动作
中间位置限位开关
本地选择器状态（本地）
本地选择器状态（远程）
本地选择器状态（关闭）

执行器正在运行
执行器向开方向运行
执行器向关方向运行

执行器收到紧急命令
执行器停止在中间位置
执行器正常供电
电机过热开关动作
由于力矩过大，执行器不能进行操作
三相供电时，缺少一相
4-20mA信号丢失（有位置调节选件时）
上次运行周期中，手轮被使用过
如果使用总线控制板，该继电器分配给外部命令

特定选项的附加选择

按    确认后，选择触点的动作范围：

选择    然后按    确认。

使用蓝色旋钮增加或减少。

选择    然后按    确认。

最后按    确认。OK
使用蓝色旋钮增加或减少。

按    确认后，选择触点是保持还是闪烁：

按    确认。OK

这个功能只有在总线系统中使用。此时继电器不能用来传递信号，因为信号是通过总线传递的，但该继电

器可用来传递命令，中控室将命令通过总线传递给执行器，该继电器动作，执行器根据定义的命令动作。

14.用户定义故障继电器

在主菜单中选择      ，然后按    确认；

在change菜单中选择         ，然后按    确认；

在signaling菜单中选择         ，然后按    确认。

故障继电器是通过改变正常通电状态来传递信号的，一般掉电时或执行器不工作时，该继电器断开。可根

据表单进行选择，一般出厂时根据用户定货要求，已经设置好。

如果要改变，按下述步骤操作：
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««.

OK

power off
fuse
thermal overload
lost phase
locked rotor
(jammed valve)
«« selector in local
«« selector in off
(emergency command)
(command inhibit)
(overtravel)
(lost signal)

15  运行时间控制

change OK
timer

OKoperating time

OK

ated.

OK

timer open time OK
OK

timer close time OK
OK

temporiz ed zone

open :
star t % OK

OK

open : start % (0) c lose :start %(100)

open : end % (100) close : end %(0)

operating time
timer open time
timer close time
temporized zone
return

TIMER
return

OPERATING TIME
(0)

TIMER OPEN TIME
(0)

open : start %
open : end %
close : start %
close : end %
return

TEMPORIZED ZONE
return

OPEN : START %
(0)

包括以下故障类型：

必须包含在内的故障类型无括号，已经被选择包含在内的故障类型用星号标记

删除选项，按    确认。

故障类型清单 说明

控制电路掉电
保险丝熔断
热保护继电器动作
三相供电时缺少一相
电机锁住
过力矩造成执行器无法动作
本地/远程选择设置为本地
本地/远程选择设置为停止
执行器收到紧急命令
执行收到命令禁止
电机停止后，执行器过行程大于5%
4-20mA信号丢失（有位置调节选件）

执行器智能控制系统有一时间控制模块，可以减少执行器的操作速度，防止出现水锤现象。

当开阀和关阀命令发出后，时间控制模块交替控制电机的启动与停止，这样阀门的开闭时间就会延
长。延长时间可在现场调整。
开阀方向和关阀方向的时间设定可以完全不同。
也可在一段行程内设定间歇控制时间，其他行程正常运行。
设定只需要提供总的运行时间，执行器会自动计算开和关的时间。

在主菜单中，选择       ，然后按    确认；
选择      按    确认；

选择               按    确认。
输入正常速度下的操作时间，用蓝色旋钮增加或减少时间值
按住旋钮不放，可增加滚动速度。然后按    确认。

选择                然后按    确认；
输入预期的阀门开启总的时间，然后按    确认；
选择                然后按    确认；
输入预期的阀门关闭总的时间，然后按    确认；

删除定时功能：只要设定的开阀和关阀时间小于执行器运行
时间即可。

使用部分行程定时功能： 选择 然后按
确认。OK

只在某一确定开阀位置开始应用定时功能，选择

即可，按    确认。用蓝色旋钮增加或减少位置

的%，直到预期的位置出现为止，然后按    确认。按同样
方法设定其他值，就可以确定开阀或关阀的部分行程定时时
间。

要使用全行程定时功能，先检查缺省设定值：
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16.1 

change OK
activity OK

number of star ts running time

total
reset partial change 

yes no

16.2

check OK
alarms OK

locked motor open
locked motor close
torque sensor
position sensor
direc of rot open
direc of rot close
overtravel
too many starts
lost phase
lost signal
thermal overload
too long travel
pumping
config. memory
activity memory
base memory
torque switch
travel switch
24V auxiliary

17

change OK
data sheet OK

15

nombre de démarr ages
temps de marche
démarr ages / 12 heures
action volant
retour

ACTIVITE
retour

partiel
RAZ partiel

NBRE DEMARRAGES
total

在主菜单中选择        ，然后按    确认；
选择       按    确认；

选择                 或              获得执行器出厂后
累积使用的次数。同时也有一个相对计数器，可由用户自己重
置。

选择      获得总的启动次数；
需要重置相对计数器，选择            （只在       菜单中
出现）然后选择    或   。��

只检查菜单而不改变数据的话
请选择check，而不是change.

过去12小时启动次数：此数据反应出执行器在过去12小时内的启动情况，可用来监督执行器负担是否过重，
特别是用于调节型。

手轮动作：指示在最后一次运行周期中，手轮使用的情况（超过行程的10%时，数据才被储存）

报警

报警用来指示故障位置。此信号随着故障的排除而消失。在屏幕的右角有一个方块，表示存在故障。
读取故障方法是：

在主菜单中选择      ，然后按    确认；
选择       按    确认；
使用蓝色旋钮滚动查看报警类型。

故障清单：                          说明：

电机锁定在阀开方向
电机锁定在阀关方向
力矩传感器电源失效
位置传感器电源失效
开阀方向转动异常
关阀方向转动异常
过走误差大于5%
启动频率超过执行器工作级别
三相供电时，缺少一相
4-20mA信号丢失
电机过热继电器触发
总的行程超过了编码器作用范围
执行器振荡
配置数据存储器故障
动作参数存储器故障
基本存储器故障
电触点故障（根据系统配置）
电触点故障（根据系统配置）
辅助电源故障

访问数据单

在主菜单中，选择       ，然后按    确认。

选择          ，然后按    确认。

只检查菜单而不改变数据的话
请选择check，而不是change.

监视执行器动作情况

动作
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valve tag number
OK

 OK

actuator number :

entry code:

characteristics :

operating class :

manufacture date:
software version :

motor :
locked motor/s:

reverse delay/ms:
ratio position system:

ext gear ratio 1/ :

thread mm:

stroke :

18 

change OK
data sheet OK
entr y code OK

(change ok?).

valve tag number
actuator number
entry code
operating class
manufacture date
characteristics
software version
return

DATA SHEET
return

VALVE TAG NUMBER
MOV55VV

motor
locked motor/s
reverse delay/ms
ratio position system
ext gear ratio 1/
thread mm
stroke
return

CHARACTERISTICS
return

ENTRY CODE
(000)

cav1

B A

阀门标签号

选择                  读写阀门标签号。用蓝色旋钮改
变第一位数字，然后按    确认。

用同样方法改变其他数字。
所有位数输入后，按    确认，直到回到系统主菜单。

执行器系列号

创建或修改密码，见下面“创建或修改密码”

正确操作执行器所需的一些参数，详见下面。

执行器级别，如off/on操作、class III、class II
调节型等。

出厂日期
软件版本

参数菜单详细介绍：

电机是三相、单相或直流供电（生产参数）；
电机锁定时间（生产参数）；

电机换向时的延迟时间；
位置比例参数，输出轴和位置传感器之间的减速比，显示全行程的回转圈数。

附加齿轮箱的减速比，如1/120,标记为120.此时行程显示为角度。

直行程机构的螺距，可使行程显示为距离（mm），而不是圈数。

调整阀门时测定的行程。

创建或修改密码

在主菜单中选择        ，然后按    确认；
选择           按    确认；
选择           按    确认；
用蓝色旋钮输入第一位数字，然后按    确认；
用蓝色旋钮输入第二位数字，然后按    确认；
用蓝色旋钮输入第三位数字，然后按    确认；

OK
OK
OK

新密码只有正确退出change菜单，并确认 后，方可生效。

用新密码重新进入change菜单，检验是否正确。

如果密码忘记或丢失： 关闭执行器，打开控制单元机盖

-打开接线盒盖；
-拧松四个螺钉；
-拉开电路板一定距离，使能够接触到印刷电路面；
-将跳线插头jumper1从A位移到B位，此操作将密码清零；
-将跳线插头移回到A位，否则不能输入新命令。
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19.1 

4 - 20 mA, 0 - 20 mA, 4 - 12mA or 12 - 20 mA and   0 - 10 V

change 

OKopt position signal

OK
OK

OK

19.2

20.1 

4 - 20 mA, 0 - 20 mA, 4 - 12mA ,12 - 20 mA   0 - 10 V

change OK
positioner OK

signal rang e
OK

OK

17

signal (î) opening

OPT POSIT SIGNAL
signal (ì) opening

(0 - 20 mA) / (0 - 10 V)
(4 -12 mA)
(12 -20 mA)

SIGNAL (ì) OPENING
(4 -20 mA)

signal (î) opening

SIGNAL RANGE
signal (ì) opening

mA

Volt

(0 - 20 mA) / (0 - 10 V)
(4 -12 mA)
(12 -20 mA)

SIGNAL (ì) OPENING
(4 -20 mA)

模拟位置信号和力矩远程指示的使用

位置远程指示

根据设备配置，执行器可以传送模拟信号，远程指示阀门位置（0-100%）。
输出信号自动设置行程的0-100%。

可用的信号有：

选择信号的变化方向和类型：
在主菜单中选择         ，然后按    确认；
选择          ，按    确认；
选择                  ，按     确认；
选择信号变化方向，然后按     确认；

position

力矩信号

代表执行器力矩的0-100%信号同样可以用4-20mA（0%=4mA,100%=15mA）表示。
力矩信号完全和智能控制器电路隔离，只是负端和位置信号共地。

20. 用模拟信号控制执行器的方法

输入信号

根据设备配置，执行器可以接受模拟信号（4-20mA）进行位置调节。
输出信号自动设置行程的0-100%。

可用的信号有：

输入信号和智能控制系统和位置、力矩远程指示完全隔离；

选择信号变化方向和类型：
在主菜单中选择       ，按    确认；
选择           按    确认；
选择             按    确认；
选择信号方向，然后按    确认。

选择信号类型，然后按    确认。OK

如果使用0-10V信号，请检查一下FPX控制箱中的GAMB电路板，
其中，电压微动开关是否置于电压档。
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20.2 

dead band % OK

20.3

lost signal OK

20.4

proportional pulse OK
(no)(yes)

21 

change OK

fieldbus
OKlost communication

OK .

OK

22 

:

FU1 : 6,3 x 32mm - 0,5A - 500V
FU2 : 5 x 20mm - 0,5A
FU3 : 5 x 20mm - 0,05A

23  

23.1 智能控制箱

(stayput)
(opening)

LOST SIGNAL
(closing)        

(stayput)
(opening)

LOST COMMUNIC
(closing)

一般由工厂设定，但用户也可自行调整。
如果死区过窄，执行器会出现振荡，死区太宽也会降低调节精度。
在positioner子菜单中，选择               然后按    确认；
用蓝色旋钮增加或减少死区量值。
按    确认。OK

死区设定

故障安全位置

用4-20mA信号控制时，最好设定故障安全位置，以备信号丢失时，执行器回到预定位置。
标准情况下，此功能被激活为丢失信号，阀门保持原位。可以设定为阀开或阀关。
方法是：
选择positioner菜单中的            ，按    确认；
选择预定的功能，按    确认；OK

这是以脉冲控制接近设定位置的控制方式，常用在较为稳定的调节系统，它允许对转动惯量
（过走）进行适当补偿。执行器多为周期运行。
在positioner菜单中，选择                  ，按    确认；
选择     或     ，然后按    确认。OK

使用总线控制系统（根据设备配置）

现场总线接口板可使执行器通过一条线进行数据传递和控制。有专门的文件用来说明执行器是
如何配置和操作的。

完全返回

在丢失通信连接的情况下，应设置安全返回位置。
在标准情况下，执行器在失去通信控制的情况下，保持阀门位置。也可设定为阀开或阀关。
方法如下：
在主菜单下，选择        ，然后按    确认；

选择        按    确认；
选择                  然后按    确认；
选择预期的功能，然后按    确认。

熔断器保护

更换方法
-关闭执行器
-打开接线箱盖
-拧松四个固定螺丝
-抽出电路板一定距离，露出保险丝支架
-拧松支架端盖，更换保险丝。

保险丝参数

变压器初级保险
变压器次级保险
变压器次级保险

操作故障

对执行器正确操作有疑问时，先将本地/远程/停止选择器置于本地位置，操作执行器开阀或关阀：
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无显示

不动作

不动作，且在屏
幕上显示一个钥
匙或ESD

执行器只在本地
状态工作，远程
状态不工作

执行器只在远程
状态工作，本地
状态不工作

电源故障

保险丝熔断

处于菜单状态

处于红外连接状态

电机热保护继电器
动作

存在本地禁止命
令或紧急命令

检查供电电压是否和名牌一致。（端子L1、L2、L3
为三相供电，L、N为单相供电）

检查保险丝，如有损坏请予更换。

将选择旋钮置于OFF位置，然后再置于LOCAL位置，
切换至控制状态。（显示%开阀位置）

如果使用红外通讯组件，并处于红外连接状态时
（右上角显示IR）本地控制旋钮是不起作用的。
去掉红外连接。

右上角有一黑色方块，表示存在报警故障。检查
故障类型，如果是电机过热保护，待电机冷却后
故障自动消除。

在command/aux.command 1或2菜单中，检查是否
存在本地禁止命令及远程控制时的触点状态，然
后再检查接线端子上，本地禁止端子的接线状态。

例如：如果辅助命令1(aux.command 1)设置为本
地禁止，且触点开为有效，此时将37端子在远端
闭合即可去掉该命令。

本地/远程选择器置于
本地或关闭位置 将选择器至于远程位置

触点控制：端子32和
33之间无电压

检查接线端子31、32是否短接；
检查是否存在24V辅助电源的报警；
检查保险丝FU3是否熔断。

电压控制：输入端无
电压

检查电压控制的接线情况：
31端子接10～55V
30端子接55～250V

本地/远程选择器置于
远程或关闭位置

存在本地禁止命令，
或本地/远程选择由
远程控制

将本地/远程选择器至于本地位置

在command/aux.command 1或2菜单中，检查是否
存在本地禁止命令及远程控制时的触点状态，然
后再检查接线端子上，本地禁止端子的接线状态。

例如：如果辅助命令1(aux.command 1)设置为本
地禁止，且触点开为有效，此时将37端子在远端
闭合即可去掉该命令。

问题 原因 解决办法
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执行器不能安装
正确方向转动

设置不正确

电机线重新连接后
相位不对，转动方
向相反。

在change/position/closing 方向子菜单中检查：
clockwise 或 counterclockwise closing

更换电机时要注意记住线缆的编号，如果有怀疑
可以让电机试运转，检查方向是否正确，如不正
确可通过对换2和3号电机线端子，改变电机方向。

不能进入菜单 选择器置于远程或
关闭位置，或者存
在本地禁止命令

通过按钮进入菜单只能在本地状态下实施，选择
器置于本地，且没有远程控制的本地禁止命令。
选择器置于本地，然后参考曾经提到的检查设置
本地禁止命令的方法。

菜单的参数改变
不了

在检查菜单下，不
能改变参数

进入改变(change)菜单。需要注意的是有些参数
只能在检查(checke)菜单下查看，不能改变。

改变后的数据不能
储存

在改动状态下，实
际上没有任何数据
变化。如果要储存
的话，数据必须要
改变。

改变数据后，退出菜单时，每次、每级都要选择
OK退出。最后显示(Change Ok?)，选择OK,数据
即可存储。

手轮动作没有被
记录

最后一次电动后，
手轮的动作能够被
监测出来，正常供
电时可以读出。但
手轮动作没有超出
行程的10%时，不显
示。

同样条件下再检测一编。

出现过启动报警 执行器监测过去12
小时的启动次数，
并和调节器的级别
进行比较

该报警不影响执行器的操作，仅指示执行器过动
作而已。

执行器断续动作 设定了时间继电器 本功能可以让用户增加操作时间，可在定时菜单
下设定。

问题 原因 解决办法
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23.2 位置控制选项 

24   
alve stem

We recommend
.

25 

以下是带有模拟位置控制信号时的常见故障

执行器只在命令
状态下工作，不能
在位置控制状态下
工作。

选择旋钮置于LOCAL
或OFF位置

将该旋钮置于远程（REMOTE）位置。

Auto/On Off 命令起
作用，使得位置控制
被禁止。

检查commands/aux.commands 1或2子菜单中，
auto/On Off 是否设置及执行此命令的触点状态。
然后，再检查一下接线端子。
例如：如果设置成aux.command 1,(auto/on-off)
和contact(c)=auto，此时必须将37端子闭合，便
可执行auto命令。

输入信号设置不正确 检查菜单中输入信号的设置情况，位置控制板上
的微动开关设置情况(见20.1段落)。

执行器位置控制板
在本地状态下正常
在远程状态下不工
作

选择旋钮置于LOCAL

输入信号不正确

输入信号极性不对

检查选择器位置，将其置于remote.

用万用表检查信号状态(端子70)

检查信号正极是否接在端子70上。

维护

所有ST系列执行器都进行了长寿命润滑，无需特殊的维护。阀杆或驱动螺母必须定期检查，以确保
清洁和润滑良好。对频繁启动的执行器，建议制定一个定期维护的计划。

储存

执行器有电子元器件，需要润滑的齿轮传动副等，尽管已经有了全天候的防护措施，但如果储存不
正确，氧化、干涸及其他的变化都是有可能发生的。

说明

 储存
执行器应储存在阴凉、干燥的室内或有遮雨棚的户外，特别要注意不要有较大的温差，否则和造成
冷凝，执行器内部产生积水。

避免将执行器直接放在地板上，如果储存地潮湿，强烈建议给执行器接上电源，其内部的电热器会
自动驱潮。检查电缆进口处的密封插头是否正确安装，如果特别潮湿，请使用金属插头。检查箱体
和后盖，确保密封良好。

 储存后的使用
1.储存期没超过一年的：
检查电器部分的外观
用手操作按钮、选择器等，确保机械功能正常
手动操作执行器
检查润滑脂的粘度是否正确
按本手册的调试方法进行调试。

2.储存期超过一年的：
长时间储存容易改变润滑脂的粘度，蜗杆上薄薄的润滑脂会干涸，因此必须全部更换新的润滑脂。
有关型号请向伯纳德咨询。
其他方法同上。
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MENU

EXIT SET UP

LANGUAGE

CHECK

SET UP

CHANGE

EXIT SET UP

RETURN

ACTIVITY

ALARMS

COMMANDS

TORQUE

DATA SHEET

POSITION

POSITIONER

SIGNALING

TIMER

FIELDBUS

MENU
return

no alarm

return
number of starts

running time
starts last 12 h

handwheel action

return
valve tag number
actuator number
operating class

manufacture date
characteristics

return
torque setting

measured torque
closing mode
torque sensor

software version

return
signal range
dead band %

lost signal
proportional pulse

return
close direction

opt position signal
sensor model

fault relay

lost communication
return

temporized zone
timer close time
timer open time
operating time

return

relay 7

return

relay 2
relay 1

relay 3
relay 4
relay 5
relay 6

aux. command 1

fault tolerance ESD

aux. command 2
local command

local stop
priority

26   CHECK菜单流程
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27   SET UP 和 CHANGE MENU 的菜单流程

MENU

EXIT SET UP

LANGUAGE

CHECK

SET UP

CHANGE

EXIT SET UP

MENU
RETURN

CLOSING MODE

CLOSE DIRECTION

POSITION SETTING

RETURN

POSITION

DATA SHEET

TORQUE

COMMANDS

ACTIVITY

RETURN

POSITIONER

SIGNALING

TIMER

FIELDBUS

on (torque)
on (position)

(ccw)
(cw)

(no change)
(change ok ?)

lost communication
return

return
valve tag number

entry code
characteristics

return
close direction

opt position signal
return

signal range
dead band %

lost signal
proportional pulse

return
operating time

timer open time
timer close time
temporized zone

return
automatic

valve open ?
valve closed ?

return

fault relay
relay 7

return

relay 2
relay 1

relay 3
relay 4
relay 5
relay 6

return
number of starts

running time
starts last 12 h

handwheel action

return
aux. command 1

fault tolerance ESD

aux. command .2
local command

local stop
priority

return
torque setting

measured torque
closing mode
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